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 ในกระบวนการผลิตอาจมีขอผิดพลาดท่ีอาจเกิดขึ้นจากหลายปจจัย เชนการควบคุมดวยผู
ปฏิบัติการ ความเส่ือมสภาพของเครื่องจักร อุปกรณในการตรวจวัด เปนตน ดังนั้นปญหาท่ีเกิดขึ้น
สามารถแกไขไดโดยการใชระบบควบคุมท่ีมีประสิทธิภาพ งานวิทยานิพนธนี้สนใจท่ีจะทําการศึกษาถึง
วิธีในการควบคุมเพ่ือนํามาแกปญหาในกระบวนการผลิต ซ่ึงเปนจุดเริ่มตนในการคนควาหาวิธีในการ
ออกแบบตัวควบคุมระดับของเหลว โดยการหาแบบจําลองของระบบและออกแบบวิธีการควบคุมเพ่ือ
นําไปประยุกตใหเขากับอุปกรณท่ีใชในกระบวนการผลิตจริง 
 
 วิทยานิพนธนี้นําเสนอวิธีการหาแบบจําลองระบบของกระบวนการระดับแบบ interacting 2 ถัง 
และ 3 ถัง เพ่ือนํามาวิเคราะหความสัมพันธของตัวแปรในกระบวนการและทําการออกแบบตัวควบคุม
พีไอ เพ่ือทดสอบความสามารถของตัวควบคุมจากตัวควบคุม งานวิจัยนี้ทดสอบบนเครื่องคอมพิวเตอร
และบนตัวควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร ARM7 
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