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 เทคโนโลยีของกังหันลมมีการเปลี่ยนแปลงอยางมากในชวง 25 ปที่ผานมา เกือบทั้งหมด
ของกังหันลมที่ถูกออกแบบหรือติดตั้งใหมในปจจุบันมรีะบบควบคุมความเร็วเปนสวนประกอบ
สําคัญ โดยมีเทคนิคที่ไดรับความนิยมมากที่สุด คือ การควบคุมความเรว็รอบโดยการปรับมุมพิตช
ของใบพัด ระบบควบคุมความเร็วรอบของกังหันลมที่มปีระสิทธิภาพมีความสําคัญ คือ ทําให
ในชวงลมนอย กังหนัลมมีความเร็วรอบตามความเร็วคาหนึ่งๆ  เพื่อใหการสรางกระแสไฟฟา 
สูงที่สุดในคาความเร็วลมนัน้ๆ และในชวงลมมาก กังหนัลมจะคงความเร็วไว เพื่อใหกระแสไฟฟา
คงที่ ไมกระชาก  ทําใหคณุภาพของกระแสไฟฟาจากกังหันลมดีขึ้น โดยระบบควบคุมนี้สวนมาก
มีใชเฉพาะกับกังหันลมขนาดใหญเทานั้น 
 
 งานวิจยันี้ทําการออกแบบระบบควบคุมความเร็วรอบสําหรับกังหนัลมขนาดเล็ก  
โดยไดออกแบบและสรางกงัหันลมขนาดเล็กจําลอง ขนาดเสนผานศูนยกลางใบพดั 1.14 เมตร  
ซ่ึงมีโครงสรางและองคประกอบเหมือนกงัหันลมทั่วไป แตไมสามารถผลิตไฟฟาได กลไก 
การปรับมุมพิตชถูกออกแบบและติดตั้งโดยไมเปนการเพิ่มน้ําหนกัใหกับโรเตอรของกังหันลม  
ทําใหยังคงสามารถใชไดกับชวงความเรว็ลมคาเดิม แตมปีระสิทธิภาพมากขึ้น 
 
 ผลการทดลองระบบควบคุมความเร็วรอบซึ่งสรางจากตัวควบคุมที่ไมซับซอนและ 
เปนที่นิยมใชในอุตสาหกรรมคือแบบ PID การออกแบบระบบควบคุมเปนแบบตอเรียงโดยมี
วงรอบภายในคือ ระบบควบคุมมุมพิตช และวงรอบภายนอก คือ ระบบควบคุมความเร็วรอบ  
โดยสามารถควบคุมการติดตามความเร็วรอบที่ตองการไดดี และมีสภาพทนทานในการรักษา
ความเร็วรอบใหคงที่เนื่องจากลม ซ่ึงเปลี่ยนแปลงไดดีเชนกัน 
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