
 ณ.ภัทร  ยุนยะสิทธิ์  2550: การศึกษาเชิงเปรียบเทียบวิธีการระบุเอกลักษณวงเปดแบบใช 
 พารามิเตอรในโดเมนเวลา (กรณีศึกษา: ระบบมอเตอรไฟฟากระแสตรง) 
 ปริญญาวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟา) สาขาวิศวกรรมไฟฟา ภาควชิา 

 วิศวกรรมไฟฟา ประธานกรรมการที่ปรึกษา: ผูชวยศาสตราจารยพีระยศ  แสนโภชน, 
 D.Sc.  185 หนา 
   
 
             ตั้งแตอดีตจนถึงปจจุบันงานทางดานอุตสาหกรรมไดพัฒนามากขึ้น สวนประกอบหลัก
ของเครื่องจักรที่ใชในอุตสาหกรรมก็คือมอเตอร การควบคุมเครื่องจักรดังกลาวใหมีประสิทธิภาพ
ก็คือการควบคุมมอเตอรภายในเครื่องจักร เพื่อใหการควบคุมมอเตอรมีประสิทธิภาพ แบบจําลอง
ทางคณิตศาสตรของระบบมอเตอรจะถูกอางถึงในการควบคุม ปกติแลวแบบจําลองของระบบ
มอเตอรจะถูกสรางขึ้นโดยใชความรูทางวิทยาศาสตร เชน กฎการเคลื่อนที่ กฎทางไฟฟา ฯลฯ ซ่ึง
จะทําไดก็ตอเมื่อทราบคาตัวแปรภายในระบบที่ตองใชในกฎเหลานั้น 
 

ในทางปฏิบัติแบบจําลองที่สรางขึ้นดวยวิธีนี้อาจจะสรางไดยากเนื่องจากตัวแปรภายใน
ของระบบอาจมีคาไมคงที่แนนอน วิธีการสรางแบบจําลองอีกวิธีหนึ่งคือการสรางแบบจําลองได
โดยไมจําเปนตองทราบคาของตัวแปรที่อยูภายในระบบแตจะใชการทดสอบระบบจริงเพื่อหา
ความสัมพันธระหวางอินพุตและเอาทพุตจากการทดลองโดยตรงมาเปนตัวหาแบบจําลองเรียกวิธี
นี้วาวิธีการระบุเอกลักษณ ซ่ึงวิธีการระบุเอกลักษณสามารถแบงได 2 ชนิดคือ การระบุเอกลักษณ
แบบไมใชพารามิเตอรและแบบใชพารามิเตอร 
 

ในงานวิทยานิพนธนี้จะแสดงขั้นตอนและวิธีการระบุเอกลักษณของระบบมอเตอรไฟฟา
กระแสตรงแบบใชพารามิเตอรโดยจะใช ARX Model, ARMAX Model และ OE Model เปน 
Model Structure ผลที่ไดคือ Model Structure ทั้ง 3 ชนิดมีความถูกตองในการทํานายคาเอาทพุต
ไดใกลเคียงกันและจากการทํา Residual Analysis พบวา ARMAX Model ใหผลการทดสอบไดดี
ที่สุด 
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