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วตัถุประสงคข์องงานวจิยันี: คือ เพื0อศึกษาการบินหมู่ของอากาศยานไร้นกับิน รวมถึงศึกษา

การควบคุมอากาศยานไร้นกับิน และทฤษฎีทางคณิตศาสตร์ที0เกี0ยวขอ้งกบัการบินหมู่ เพื0อนาํมา
ออกแบบสมการทางคณิตศาสตร์การบินหมู่ของอากาศยานไร้นกับินและนาํไปพฒันาระบบควบคุม
อตัโนมติัสาํหรับการบินหมู่ของอากาศยานไร้นกับินดว้ยตวัควบคุมพีไอดี ซึ0 งระบบควบคุมนี: ถูก
พฒันาดว้ยโปรแกรมภาษา C# จากนั:นแสดงการจาํลองการควบคุมการบินหมู่ของอากาศยานไร้
นกับินดว้ยโปรแกรม Microsoft Flight Simulator X ซึ0 งแบบจาํลองของอากาศยานไร้นกับินที0ใช ้คือ 
General Atomic MQ-1 Predator UAVs จาํนวน 3 ลาํและทาํการบินหมู่ในรูปแบบ Leader-Follower 
เป็นรูปทรงต่างๆ ไดแ้ก่ รูปทรงตวัว ีรูปแถวหนา้กระดาน รูปแนวทะแยง รูปแถวตอนเรียงหนึ0ง และ
รูปแถวหนา้กระดานต่างระดบัความสูง 

 
สาํหรับผลการทดลองพบวา่ระบบควบคุมอตัโนมติัสาํหรับการบินหมู่ของอากาศยานไร้

นกับินซึ0งสร้างจากแบบจาํลองสมการทางคณิตศาสตร์ที0ไดอ้อกแบบนั:นสามารถควบคุมอากาศยาน
ไร้นกับินทั:งหมดโดยรักษารูปแบบการบินหมู่ที0ตอ้งการได ้
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