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 ในการควบคุมมอเตอร์กระแสตรงไร้แปรงถ่าน ให้สามารถตอบสนองสัญญาณอา้งอิงที&
เป็น ความเร็ว ตาํแหน่ง และแรงบิดไดดี้นั=น ลว้นมีผลมาจากการมีตวัควบคุมที&ดี มีการวดัสัญญาณ
และประมวลผลสัญญาณที&ดี มีการชดเชยค่าความไม่แน่นอนต่างๆ เช่น ค่าพารามิเตอร์ของ
มอเตอร์ที&ไม่แม่นยาํ สัญญาณรบกวนที&มาจากการวดั และผลกระทบจากโหลด  
 

ในงานวทิยานิพนธ์นี=ไดน้าํวธีิการระบุค่าพารามิเตอร์ของมอเตอร์กระแสตรงไร้แปลงถ่าน
มาใชด้ว้ยกนั 2 วิธี คือวิธีพีชคณิต และวิธีวดัผลตอบสนองกระแส ในการจาํลองการทาํงานไดใ้ช้
การหาค่าพารามิเตอร์วิธีพีชคณิต จากนั=นนําไปออกแบบตวัควบคุมแบบคงทน แล้วจึงนําตวั
ควบคุมแบบคงทนที&ได้เปรียบเทียบกับตัวควบคุมแบบพีไอโดยการจําลองการทํางาน
ผลตอบสนองกระแส ผลตอบสนองความเร็ว และผลตอบสนองต่อโหลด จากผลการจาํลองสรุป
ไดว้า่ตวัควบคุมแบบคงทนมีประสิทธิภาพมากกวา่ตวัควบคุมแบบพีไอ 

 
ส่วนในการทดลอง งานวิทยานิพนธ์นี= ได้ออกแบบวงจรขับมอเตอร์พร้อมทั= งหา

พารามิเตอร์ของมอเตอร์ดว้ยวิธีการวดัผลตอบสนองกระแส และการทดลองตวัควบคุมความเร็ว 
และตวัควบคุมกระแสแบบพีไอ ซึ& งจากการทดลองแบบไร้โหลดจะเห็นวา่มอเตอร์สามารถติดตาม
สัญญาณอา้งอิงไดดี้ 
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