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บทน ำ 

 
       ในปัจจุบนั วงการอุตสาหกรรมในหลาย ๆ ประเทศ เกิดการแข่งขนักนัอย่างมาก ส่งผลให้
เทคโนโลยต่ีาง ๆ ท่ีเก่ียวขอ้งกบัวงการอุตสาหกรรมมีการพฒันาข้ึนอยา่งรวดเร็ว  จากการท่ีผลิตดว้ย
แรงงานคน ก็มีการปรับปรุงพฒันา โดยในปัจจุบนัมีการน าเอาระบบคอมพิวเตอร์เขา้มาใช้ในการ
ควบคุมกระบวนการผลิตแขนงต่างๆในโรงงานอุตสาหกรรม จนอาจกล่าวไดว้่าอุตสาหกรรมบาง
ประเภทจ าเป็นตอ้งใช้คอมพิวเตอร์ ไม่สามารถด าเนินการอุตสาหกรรมโดยไม่มีคอมพิวเตอร์ได ้
ตวัอย่างเช่นอุตสาหกรรมยานยนต์ จ  าเป็นตอ้งใช้คอมพิวเตอร์ในแทบทุกขั้นตอนการผลิต เพื่อให้
การผลิตสินคา้ของตนเองมีกระบวนการผลิตท่ีรวดเร็ว มีประสิทธิภาพในขั้นตอนการผลิตส่งผลให้
เกิดความคล่องตวัของกระบวนการ และช่วยลดต้นทุนการผลิต จากการเกิดสินคา้ท่ีเสียหายใน
ขั้นตอนการผลิตท่ีผดิพลาด เน่ืองจากกระบวนการผลิตอตัโนมติัจากระบบคอมพิวเตอร์นั้น สินคา้ท่ี
ผลิตออกมาจะเป็นแบบเดียวกันเกือบจะทุกช้ิน โดยการน าระบบคอมพิวเตอร์มาช่วยในงาน
อุตสาหกรรมโดยใหมี้การท างานร่วมกนั เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพของการผลิตงานอุตสาหกรรม เป็นท่ี
รู้จกั และใชก้นัอยา่งแพร่หลาย คือ CIM 
 
1.1 หลกักำรและเหตุผลของโครงกำรวจัิย 

       งานวจิยัน้ี จึงท าการศึกษาและจ าลองระบบการท างานของกระบวนการผลิตแบบอตัโนมติั โดย
มีการสั่งการและตรวจสอบดว้ยคอมพิวเตอร์ เป็นระบบท่ีมีใชก้นัส่วนใหญ่ในวงการอุตสาหกรรม  
ซ่ึงในระบบจะประกอบด้วย แขนกล รถล าเลียงสินค้า สถานีท่ีท าการติดต่อส่ือสารระหว่างรถ
ล าเลียงสินค้ากับตัวควบคุมการส่งสัญญาณ และโปรแกรมท่ีท าการสั่งการและตรวจสอบ                 
( Operating and Monitoring ) โดยในโครงงานน้ีตอ้งการท่ีจะตรวจสอบและสั่งการระบบทั้งหมด
ใหส้ามารถท างานผา่นทางคอมพิวเตอร์ได ้
 
1.2 วตัถุประสงค์ของโครงกำรวจัิย 

1. ศึกษาความเป็นไปไดใ้นการออกแบบ และสร้าง แขนกล 
2. ส่งเสริมใหเ้กิดการศึกษา และ การวจิยัในสาขาแมคคาทรอนิกส์ และ การควบคุม 
3. ส่งเสริมใหมี้การร่วมมือท างานทางวชิาการและการวิจยัร่วมกนัของหน่วยงานการศึกษากบั    

หน่วยงานภาคอุตสาหกรรม 
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4. เพื่อพฒันาและสร้าง บุคคลกร นกัศึกษา นกัวจิยั วศิวกร ท่ีมีความรู้ความเขา้ใจ และ มีความ
เช่ียวชาญดา้นแมคคาทรอนิกส์ และการควบคุม กบัภาคของอุตสาหกรรมท่ีเก่ียวขอ้ง 
 
1.3 ขอบเขตของโครงกำรวจัิย 
 1. พฒันาระบบสร้างแขนกล เพื่อน าไปประยกุตใ์ชใ้นงานอุตสาหกรรมและเชิงพานิชย ์
 2. แขนกลท่ีสร้างสามารถประยกุตใ์ชใ้นงานอุตสาหกรรมโดยทัว่ไปได ้
 3. พฒันาวงจรควบคุมแบบดิจิตอลท่ีสร้างจากอุปกรณ์ AVR ท่ีมีความอ่อนตวัในการใชง้าน 
และมีราคาประหยดัเม่ือมีการผลิตจ านวนมาก    
 
 1.4 ระเบียบวธีิวจัิย  
 1. ศึกษาทฤษฎีและขอ้มูลท่ีเก่ียวขอ้ง 
 2. สร้างวงจรท่ีเก่ียวขอ้ง 
 3. ทดสอบระบบทั้งหมด 
 4. สรุปและท ารายงาน 
 
1.5 แผนกำรด ำเนินงำนโครงกำรวจัิย 

 

กำรด ำเนินงำน 
ช่วงระยะเวลำกำรด ำเนินงำน (เดอืน) หมำย

เหตุ 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 

ศึกษาและคน้หา
ขอ้มลู 

             

ออกแบบและสร้าง
แขนกล 

             

น าแขนกลติดตั้ง
ทดสอบ 

             

ปรับปรุงแขนกล
ตน้แบบ 

             

น าแขนกลท่ี
ปรับปรุงแลว้ไป
ทดสอบ 

             

ท ารายงาน              

 


