
บทที่ 3 

อัลกอริทึมการคนหา 1 มิติเปนลําดับขั้นแบบขนาน 2 ระดับ  
(Two-Level Parallel Hierarchical One-Dimensional Search : 

2LPHODS) 
 
 จากหวัขอที่ผานมาทําใหทราบถึงลักษณะการทํางาน จุดดีและจุดดอยของอัลกอริทึมการ
คนหาแบบ 2 ขั้นตอนที่มีผูเสนอมากอนหนานี้ รวมทัง้ลักษณะเดนของอัลกอริทึมการคนหา 1 มิติ
เปนลําดับขั้นแบบขนาน ในหัวขอนี้จะกลาวถึงการนําอัลกอริทึมการคนหา 1 มิติเปนลําดับขั้นแบบ
ขนานมาปรับปรุงเปนอัลกอริทึมใหมที่มีช่ือวาอัลกอริทึมการคนหา 1 มิติเปนลําดับขัน้แบบขนาน 2 
ระดับ 
 

3.1 การปรบัปรุงอัลกอริทึมการคนหา 1 มิติเปนลาํดับขั้นแบบขนาน 
  
 อัลกอริทึมการคนหา 1 มติิเปนลําดับขัน้แบบขนานนัน้ จากหัวขอที่ผานทําใหทราบถึง
ขอเสียในดานของความถูกตองของผลลัพธของอัลกอริทึมดังกลาว ซ่ึงเมื่อระยะหางระหวางลําดับ
ภาพอางอิง กบัลําดับภาพปจจุบันมีมาก จะทําใหคาความถูกตองลดลงอยางเหน็ไดชัดเมื่อเทียบกบั
อัลกอริทึมอ่ืนที่นํามาเปรียบเทียบ นอกจากนี้เมื่อภาพมกีารเปลี่ยนแปลงที่รวดเรว็ ก็สงผลใหคา
ความผิดพลาดของอัลกอริทึมนี้ดวย เชนกัน จึงทําใหอัลกอริทึมนี้เมื่อนําไปใชงานจริงแลว จะให
คุณภาพของภาพที่คอนขางต่ํา ถึงแมอัลกอริทึมนี้จะมจีุดเดนในแงของความเร็วทีสู่งมาก มีพิกดัที่
ตองทําการเปรียบเทียบนอยมากเพียง 4.5% ของพิกัดที่ตองทําการเปรียบเทียบดวยวิธีการคนหาแบบ
เต็มพื้นที ่
 ปญหาความผดิพลาดดังกลาว เกิดจากการที่เวคเตอรการเคลื่อนที่ของอัลกอริทึมนี้แทบจะ
ไมเคยถูกหาคาคอสตฟงกชันของภาพยอยในพิกดัดังกลาวเลย วิทยานพินธนี้จึงไดนาํเสนอใหมกีาร
เพิ่มการเปรียบเทียบคาที่พิกดัดังกลาวและพกิัดใกลเคียง เพื่อหาจดุพกิัดในที่ใหผลลัพธที่ดีที่สุดใน
บริเวณนั้น ซ่ึงจะเปนการลดขอผิดพลาดของการคนหาดวยวิธีนี ้
 เพื่อใหมจีํานวนพิกัดที่ตองเปรียบเทียบอีกครั้งเปนจํานวนนอยที่สุด และยังคงลักษณะที่
เปนการทํางานแบบขนานเอาไว จึงไดเลือกใชอัลกอริทึมการคนหา 1 มิติเปนลําดับขั้นแบบขนาน 
ในการคนหาอกีครั้งหนึ่ง ในตําแหนงเริ่มตน และระยะคนหาทีแ่ตกตางออกไป จงึเรียกไดวาเปน
การทํางานแบบ 2 ระดับ 
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3.2 อัลกอริทึมการคนหา 1 มิติเปนลําดับขั้นแบบขนาน 2 ระดบั 
 

 จากแนวคิดในการปรับปรุงดังกลาว ทําใหเกิดอัลกอริทมึสําหรับหาเวคเตอรการเคลื่อนที่
ใหมที่มีช่ือวา อัลกอริทึมการคนหา 1 มิตเิปนลําดับขั้นแบบขนาน 2 ระดับ (Two-Level Parallel 
Hierarchical One-Dimensional Search : 2LPHODS) เปนการหาเวคเตอรการเคลื่อนที่ดวย
อัลกอริทึมการคนหา 1 มิติเปนลําดับขั้นแบบขนาน 2 ครั้งบนพื้นที่คนหาที่มีขนาดของระยะคนหาที่
แตกตางกัน โดยการคนหาในพื้นทีแ่รกจะเปนการคนหาที่เหมือนกับปกติ คือกําหนดจุดเริ่มตนที่
กึ่งกลางของพืน้ที่คนหา ซ่ึงเปนตําแหนงเดยีวกันกับ พกิดัของภาพยอยในลําดับภาพปจจุบัน จากนัน้
ทําการเปรียบเทียบภาพยอย เพื่อหาพกิัด (x, y) ที่ดีที่สุดดวยวิธีการคนหา 1 มิติเปนลําดับขั้นแบบ
ขนาน ดังรูปที ่3.1 
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รูปท่ี 3.1 การเปรียบเทียบในระดับแรกของ 2LPHODS 

 
 นําคาที่ไดจากการเปรียบเทยีบในระดับแรกมาเปนจดุเริม่ตนสําหรับการคนหาในระดับที่ 2 
จากนั้นตั้งแกน x’ และ y’ ขั้นมาจากจดุดงักลาว กําหนดขอบเขตการคนหาของพื้นที่คนหาในระดับ
ที่ 2 นี้ ในที่นี้กําหนดใหระยะคนหา P’=2 ดังรูปที่ 3.2 ทําการเปรียบเทยีบพิกดัภายในพื้นที่คนหาที่ 2 
ดวยวิธีการคนหา 1 มิติเปนลําดับขั้นแบบขนานอีกครั้งจนไดคาตําแหนงที่ดีที่สุดดังรูปที่ 3.3  
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รูปท่ี 3.2 ตัวอยางการกําหนดพื้นที่คนหาในระดับที่ 2 
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รูปท่ี 3.3 ผลลัพธของการคนหาในพื้นที่คนหาระดับที่ 2 

 
เสนที่ลากจากจุดกึ่งกลางของพื้นที่คนหาระดับที่ 1 ไปยงัพิกัดที่ดีที่สุดในพื้นที่คนหาระดับ

ที่ 2 คือเวคเตอรการเคลื่อนที่ของอัลกอริทึมการคนหา 1 มิติเปนลําดบัขั้นแบบขนาน 2 ระดับ ดังรูป
ที่ 3.4  
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รูปท่ี 3.4 เวคเตอรการเคลื่อนที่ของอัลกอริทึม 2LPHODS 

 
 


