
บทที่ 1 

บทนํา 
 

1.1 ความเปนมาและความสําคัญของปญหา 
 
 เทคโนโลยีทางดานการบีบอดัภาพวิดีโอไดมีการพัฒนาไปอยางมากในปจจุบัน วิธีการตาง 
ๆ ไดถูกคิดคนขึ้นเพื่อลดขนาดของขอมูลวิดีโอซ่ึงเปนขอมูลที่มีขนาดใหญใหมีขนาดเล็กที่สุด โดย
ที่คุณภาพของภาพวดิีโออยูในระดับทีย่อมรับได เพื่อใหสามารถจัดเกบ็ลงบนสื่อตาง ๆ หรือสงผาน
เครือขายที่มีขอจํากัดดานความเร็วของขอมูล แตการบีบอัดขอมูลเพื่อลดขนาดใหไดในอัตราสวนที่
สูงนั้นจําเปนตองมีการคํานวณที่ซับซอน มีขั้นตอนในการลดขนาดหลายขั้นตอน และตองใชพื้นที่
ในหนวยความจําเปนจํานวนมาก ทําใหการบีบอัดขอมูลภาพวิดีโอในความเรว็ท่ีสูงนั้น ตองใช
ระบบประมวลผลที่มีทรัพยากรของระบบสูงไปดวย โดยเฉพาะเมื่อตองการบีบอัดภาพวดิีโอใหได
ความเร็วระดบัเรียลไทม (real time) ดวยแลว อุปกรณประมวลผลขนาดเล็ก เชน สมารทโฟน พอค
เก็ตพีซี และพดีีเอ ซ่ึงเปนระบบประมวลผลที่มีทรัพยากรไมสูงนั้นไมมีทางทําไดเลย  
 การประมาณการเคลื่อนที่ (Motion Estimation : ME) เปนขั้นตอนหนึ่งในกระบวนการบีบ
อัดภาพเคลื่อนไหวของมาตรฐานการเขารหสัวิดีโอหลายมาตรฐานเชน MPEG-1, MPEG-2, 
MPEG-4, H.261 และ H.263 ซ่ึงในมาตรฐานเหลานี้ขัน้ตอนการประมาณการเคลื่อนที่จะใชเวลาอยู
ที่ประมาณ 60% ของขั้นตอนทั้งหมด ดังนั้นการปรับปรุงประสิทธิภาพในสวนนีจ้ึงสงผลตอ
ประสิทธิภาพ และความเรว็ของการเขารหัสทั้งหมด การพัฒนาหนวยประมวลผลเฉพาะทางขึ้นมา
เพื่อใชในการคํานวณคาการเคลื่อนที่ก็เปนวิธีหนึ่งที่ถูกนาํมาใชเพื่อเพิ่มความเร็วในการเขารหัส
วิดีโอ เนื่องจากเปนการประมวลผลดวยวงจรดิจติอลที่ออกแบบมาโดยเฉพาะจึงมคีวามเร็วสูงกวา
การประมวลผลดวยซอฟตแวรผานหนวยประมวลผลแบบธรรมดา นอกจากการพัฒนาหนวย
ประมวลเฉพาะทางขึ้นมาแลว การเลือกใช หรือพัฒนาอลักอริทึมสําหรับการประมาณการเคลื่อนที่
ใหเหมาะสมกบัการประมวลผลดวยวงจรดจิิตอลก็มีสวนชวยเพิ่มความเร็วในการประมวลผลดวย
เชนกัน 
  

1.2 ความมุงหมายและวตัถุประสงคของการศึกษา 
 
 วิทยานิพนธฉบับนี้มุงหวงัเพื่อศึกษาการพัฒนาหนวยประมวลผลเฉพาะทางสําหรับใช
คํานวณการประมาณการเคลื่อนที่ซ่ึงเปนขั้นตอนหนึ่งทีสํ่าคัญในการเขารหัสภาพวดิีโอหลาย
มาตรฐาน ซ่ึงในสวนของการประมาณการเคลื่อนที่นัน้เปนขั้นตอนที่มีการประมวลผลขอมูลเปน
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จํานวนมาก และใชเวลานาน การพัฒนาประสิทธิภาพในสวนนี้จึงสงผลตอประสิทธิภาพโดยรวม
ของการเขารหัสทั้งหมด การเลือกอัลกอริทึมที่ใชประมาณการเคลื่อนทีใ่หเหมาะสมกบัการ
ประมวลผลดวยวงจรดจิิตอลก็มีสวนชวยเพิ่มประสิทธิภาพในดานความเร็วดวยเชนกนั ดังนัน้
วิทยานิพนธนีจ้ึงนําเสนอการพัฒนาอัลกอริทึมที่รองรับการประมวลผลแบบขนานซึ่งเปนจุดเดน
ของวงจรดิจิตอล มีการคํานวณทีไ่มซับซอน มีความผิดพลาดของผลลัพธในระดับทีย่อมรับได โดย
เลือกใชวิธีปรับปรุงอัลกอริทึมที่มีอยูแลว ซ่ึงมีจุดเดนในแงของความเร็วที่สูง แตผลลัพธมีความ
คลาดเคลื่อนมากกวาอัลกอรทิึมอ่ืน ๆ จึงทําใหไมคอยเปนที่นิยมใช ถาหากมีการปรับปรุงในแงของ
ความถูกตองใหมีมากขึ้น โดยที่มีกระทบตอความเร็วของอัลกอริทึมนอยที่สุด ก็จะไดอัลกอริทมึที่
เหมาะสมสําหรับนําไปสรางเปนหนวยประมวลผลเฉพาะ เพื่อนําไปใชเปนสวนหนึง่ในการเขารหสั
วิดีโอสําหรับอุปกรณประมวลผลที่มีความเร็วต่ํา 
 

1.3 สมมติฐานของการศึกษา 
 
 ปญหาของการเขารหัสขอมูลวิดีโอในปจจบุันอยูที่ความลาชาในการคาํนวณ เนื่องจาก
ความสามารถในการบีบอัดขอมูลที่สูง จึงเกดิปญหาในระบบประมวลผลที่มีความเร็วต่ํา เชน 
อุปกรณพกพาตาง ๆ ที่ไมสามารถเขารหัสในความเร็วระดับเรียลไทมได จึงเกิดปญหาในการจดัเกบ็
ขอมูลลงบนสื่อ หรือสงผานไปยังอุปกรณปลายทางผานเครือขาย  โดยเฉพาะภาพวิดีโอท่ีมีความ
ละเอียดสูง ขั้นตอนที่กอใหเกิดปญหาความลาชาในการเขารหัสวิดีโอคือการประมาณการเคลื่อนที่ 
ซ่ึงเปนขั้นตอนที่ใชหาการเปลี่ยนแปลงตาํแหนงของสวนตาง ๆ ในภาพวดิีโอเมื่อเทียบกับภาพ
อางอิง วิธีการที่ถูกนํามาใชเพื่อหาความเปลี่ยนแปลงตําแหนงของภาพวิดีโอ คือ วิธีการเปรียบเทยีบ
แบบกลุม (Block Matching Algorithm : BMA) เปนการแบงภาพวิดีโอใหเปนภาพขนาดเล็กหลาย
ภาพ จากนั้นจึงนําไปเปรียบเทียบในภาพอางอิงเพือ่หาตําแหนงที่ใกลเคียงที่สุดโดยใชวิธี
เปรียบเทียบพกิเซลตอพิกเซล (pixel) จึงเปนผลใหเกดิขั้นตอนการเปรียบเทียบเปนจํานวนมากใน
แตละภาพวดิีโอที่นํามาเขารหัส ถึงแมวาจะมีการพัฒนาอัลกอริทึมการเปรียบเทยีบใหมีตําแหนงที่
เปรียบเทียบจากเดิมที่เปรยีบเทียบทุก ๆ ตําแหนงทีเ่ปนไปได ใหเหลือเพียงบางตําแหนง โดยลด
ความถูกตองของผลลัพธลง แตวิธีการดงักลาวเมื่อมาใชกับระบบประมวลผลที่ความเร็วต่ํากย็ังไม
สามารถทําใหเขารหัสวิดีโอในระดบัเรียลไทมได 
 วิธีการแกปญหาดังกลาวขางตน เราไดนําเสนอการนําหนวยประมวลผลเฉพาะทางที่
พัฒนาขึ้นมาสาํหรับการเปรยีบเทียบแบบกลุม เพื่อนําไปใชในการประมาณการเคลื่อนที่ ซ่ึงเปนการ
นําความเรว็ของการประมวลผลดวยฮารดแวรมาใช นอกจากนี้ยังมกีารพัฒนาอัลกอริทึมการคนหา 1 
มิติเปนลําดับขัน้แบบขนาน 2 ระดับ (Two-Level Parallel Hierarchical One-Dimensional Search 
Algorithm : 2LPHODS) ที่รองรับการประมวลแบบขนาน มีตาํแหนงที่ตองเปรียบเทียบนอย 
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คํานวณตําแหนงที่ตองเปรียบเทียบดวยคําสั่งคณิตศาสตรพื้นฐาน จึงมกีารคํานวณไมซับซอน และมี
ความผิดพลาดที่ไมมากจนเกนิไป ซ่ึงทําใหไดความเรว็ทีสู่งและคุณภาพของภาพที่ไดอยูในเกณฑดี 
 

1.4 ทฤษฎีหรือแนวคิดที่ใชในการวิจัย 
 
 การประมาณการเคลื่อนที่เปนขั้นตอนที่ใชเวลาในการคํานวณที่สูงมากในการเขารหสั
ขอมูลวิดีโอ การนําวงจรดจิิตอลเขามาชวยประมวลผลรวมกับการพฒันาอัลกอริทึมใหมีความเร็วที่
สูงขึ้น มีการคํานวณทีไ่มซับซอน และมีรูปแบบการประมวลผลที่เปนแบบขนานจะชวยเพิ่ม
ประสิทธิภาพใหสูงขึ้นเปนอยางมาก อัลกอริทึมการคนหา 1 มิติเปนลําดับขั้นแบบขนาน 2 ระดับ 
ซ่ึงนําเสนอในวิทยานิพนธนี ้พัฒนาขึ้นมาภายใตเงื่อนไข 4 ขอ คือ ตองมีความเร็วสูง ความถูกตอง
อยูในระดับทีไ่มแยจนเกินไป ความซับซอนในการคํานวณนอย และรองรับการประมวลผลแบบ
ขนาน ซ่ึงเมื่อนําไปสรางเปนหนวยประมวลผลเฉพาะทาง จะทําใหมีประสิทธภิาพที่สูงในดาน
ความเร็ว 
 

1.5 ขอบเขตการวิจัย 
 
 ในวิทยานพินธฉบับนี้นําเสนอการนําเอาอัลกอริทึมการเปรียบเทียบกลุมแบบขนานมา
สรางเปนหนวยประมวลผลเฉพาะทาง เพื่อนําไปใชในการประมาณการเคลื่อนที่ของภาพวิดีโอ โดย
จะใชชิพเอฟพจีีเอ (FPGA) มาสรางในสวนของหนวยประมวลผลสําหรับเปรียบเทยีบกลุมของภาพ 
แลวเชื่อมตอเขากับเครื่องคอมพิวเตอรผานทางการดพีซีไอ (PCI card) ในการทดลองใชการ
เปรียบเทียบภาพวิดีโอในลําดับภาพ (frame) ที่แตกตางกัน เพือ่เปรียบเทียบจํานวนจุดที่ตอง
เปรียบเทียบ เวลาที่ใชในการคํานวณตอ 1 ลําดับภาพ และคาความผิดพลาดของผลลัพธ เปรียบเทียบ
กับอัลกอริทึมที่เปนที่นิยมตวัอ่ืน ๆ อัลกอริทึมตนแบบของอัลกอริทึมที่เสนอในวิทยานิพนธ รวมทัง้
อัลกอริทึมสําหรับหนวยประมวลผลเฉพาะทางที่มีผูเสนอมา  

การประมาณการเคลื่อนที่ที่ใชในการทดลองจะใชเพียงการเปลี่ยนแปลงตําแหนงเพียงอยาง
เดียวเทานัน้ ไมมีการคํานวณในสวนของการแกไขภาพ เพื่อใหเห็นความแตกตางของอัลกอริทึมได
เดนชัดขึน้ 

ขนาดของภาพวิดีโอที่ใชในวทิยานิพนธนี้จะเปนแบบ CIF (Common Intermediate Format) 
ซ่ึงมีขนาดของภาพอยูที ่352 X 288 พิกเซล และจะการใชภาพวดิีโอแบบ QCIF (Quarter Common 
Intermediate Format) ที่มีขนาดของภาพอยูที่ 176 X 144 พิกเซลในบางกรณ ี
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1.6 ขั้นตอนของการศึกษา 
 

 วิทยานิพนธนีไ้ดแบงเนื้อหาออกเปน 6 บทดวยกันคือ 
 บทที่ 1 กลาวถึงความเปนมาของงานวิจยั ความมุงหมายและวัตถุประสงค สมมติฐาน 
ทฤษฎีที่ใช ขอบเขตของการวิจัย และขั้นตอนการศึกษา 

บทที่ 2 กลาวถึงทฤษฎีพื้นฐานที่ใชในการวจิัย และพื้นฐานของการประมาณการเคลื่อนที่ 
(motion estimation) ซ่ึงประกอบไปดวย อัลกอริทึมการเปรียบเทียบแบบกลุม (block matching 
algorithm) คอสตฟงกชัน (cost function) อัลกอริทึมการเลือกตําแหนงทั้งแบบเต็มพืน้ที่ (full search) 
และแบบรวดเร็ว (fast search) ความเรว็และประสิทธิ 

บทที่ 3 กลาวถึงวิธีการปรับปรุงอัลกอริทึมการคนหา 1 มติิเปนลําดับขัน้แบบขนาน ใหมี
ความถูกตองของผลลัพธมากขึ้น 

บทที่ 4 วิเคราะหประสิทธิภาพของอัลกอริทึมการคนหา 1 มิติเปนลําดบัขั้นแบบขนาน 2 
ระดับ 

บทที่ 5 การพัฒนาวงจรประมวลผล 
บทที่ 6 เปนบทสรุปผลการวิจัยและขอเสนอแนะ 

 
 


