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บทคัดยอ 
 

งานวิจยันี้เปนการนําเสนออลักอริทึมใหมในการประมาณการเคลื่อนที ่ (Motion Estimation) 
ซ่ึงเปนขั้นตอนหนึ่งในการบีบอัดภาพวิดโีอ ที่เหมาะสมกับการนําไปออกแบบเปนฮารดแวรเพื่อชวย
ประมวลผลสําหรับระบบอุปกรณพกพา (Mobile Device) ซ่ึงอัลกอริทึมนี้มีช่ือวาอัลกอริทึมการคนหา 1 
มิติเปนลําดับขัน้แบบขนาน 2 ระดับ (Two-Level Parallel Hierarchical One-Dimensional Search : 
2LPHODS) เปนอัลกอริทึมที่พัฒนามาจาก อัลกอริทึมการคนหา 1 มิตเิปนลําดับขั้นแบบขนาน (Parallel 
Hierarchical One-Dimensional Search : PHODS) ซ่ึงเปนอัลกอริทึมที่ถูกออกแบบมาใหรองรับการ
ประมวลผลแบบขนาน จงึเหมาะสมสําหรับการนํามาสรางเปนชิพชวยประมวลผลเปนอยางยิ่ง แต
อัลกอริทึมเดิมมีปญหาในดานความคลาดเคลื่อนของผลลัพธ งานวิจยันีจ้ึงไดทาํการปรับปรุงแกไข
ขอบกพรองดงักลาวเพื่อใหประสิทธิภาพของการประมาณการเคลื่อนที่ดวยวิธีนี้สูงขึ้น นอกจากนี้
งานวิจยันีย้ังนาํเสนออัลกอริทึมที่ปรับปรุงขึ้นมานี้ในรูปแบบของฮารดแวร เพื่อนําขอดีในดานการ
ประมวลผลแบบขนานของฮารดแวรมาชวยเพิ่มประสิทธิของอัลกอริทึมนี้ เพื่อใหอุปกรณพกพา
สามารถเขารหัสวิดีโอไดในความเร็วระดับเรียลไทม 
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ABSTRACT 
 

 This research proposes a new algorithm for motion estimation that is a path of many videos 
compression. The algorithm is appropriate to design hardware for help processing mobile device. This 
algorithm called Two-Level Parallel Hierarchical One-Dimension Search (2LPHODS). The research 
algorithm is developed from Parallel Hierarchical One-Dimensional Search (PHODS) which designed 
to support the parallel processing, thus is suitable for implement ship in helping processing system. 
However, the PHODS has problem on precision errors. 
Therefore, this research proposed algorithm improved from the PHODS for improving the efficiency 
of the motion estimation. Besides, this research has use this algorithm for utilize in hardware in order 
to increase the efficiency of algorithm and thus the mobile device can increase time for compressing 
the video. 
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