
บทที่ 1 

บทนํา 
 

1.1 ความเปนมาและความสําคัญของปญหา 
 

   ธรรมชาตินั้นประกอบดวยส่ิงมีชีวิตมากมาย ซ่ึงส่ิงมีชีวิตตาง ๆ เหลานั้น ไดมวีวิฒันาการ
มาแลวเปนเวลาหลายรอยลานป ทําใหมีลักษณะและพฤติกรรมการดํารงชีวิตที่แตกตางกัน เพื่อเปน
การปรับตัวใหสามารถรักษาชีวิตรอดและดาํรงเผาพันธุสืบตอไปได  

แนวความคิดในการศึกษาพฤติกรรมการดําเนินชวีิตของสัตวตาง ๆ เพื่อนํามาประยกุตสราง
และควบคุมหุนยนต ไดรับการพัฒนามาเปนระยะเวลาหนึ่งแลว [1-6]  แตยังคงมแีงมุมอีกมากมายที่
รอคอยการคนพบ ขอดีของการประยกุตนําพฤติกรรมการดําเนนิชีวติของสัตวตามธรรมชาติมาใช
ในการควบคุมหุนยนตก็คือ พฤติกรรมการดําเนินชวีิตของสัตวตาง ๆ นั้นไดถูกปรับแตงมาเปน
อยางดีแลวตามธรรมชาติ หากนํามาประยุกตใชในการควบคุมหุนยนต จะทําใหหุนยนตสามารถ
ทํางานไดหลากหลายและมปีระสิทธิภาพมากยิ่งขึ้น งานบางประเภทนั้นถาใหมนุษยเปน
ผูปฏิบัติงานเองอาจไมเหมาะสม หรือไมสะดวกในการทาํงาน ยกตวัอยางเชน การปฏิบัติงานใน
พื้นที่เสี่ยงตอการเกิดอันตราย เชนพื้นที่ทีม่ีอุณหภูมิสูง หรือพื้นทีท่ี่มีลักษณะเปนชองขนาดเลก็ 
พื้นที่แคบ ๆ เปนตน อีกทั้งในอดีตนั้นหุนยนตมีหนาที่เพียงแคทํางานในพืน้ที่ที่กาํหนดไวตายตวั 
หากพื้นที่ในการทํางานเปลี่ยนแปลงไปจากที่กําหนดไวเพยีงเล็กนอย หุนยนตจะไมสามารถ
ปฏิบัติงานได เพราะหุนยนตไมมีความสามารถในการตัดสินใจไดเอง ตองอาศัยการควบคุมจาก
มนุษยเพียงอยางเดียว การนําพฤติกรรมของสัตวมาจําลองในหุนยนตจะทําใหหุนยนตสามารถ
ตัดสินใจแกปญหาเฉพาะหนาไดดีขึน้  

ตัวอยางของแนวคิดดังที่ไดกลาวมาขางตน มีดังตอไปนี ้
ป ค.ศ.1999 FUKUDA, MIZOGUCHI, SEKIYAMA และ ARAI [1] ไดออกแบบหุน

ขนาดเล็ก หรือที่เรียกวา Micro Autonomous Robotic System (MARS) ขึ้น หุนแตละตัวเปนหุนรูป
ทรงกระบอก มีขนาดเสนผาศูนยกลางขนาดประมาณสิบเซนติเมตร สามารถเลียนแบบพฤติกรรม
รูปแบบการเคลื่อนที่ของกลุมสัตวได ในปเดียวกันที่ออสเตรเลีย Russell [2] ศึกษาการเดินตามกนั
ของมดที่ใชฟโรโมนและออกแบบหุนยนตหกขามีขนาดประมาณสามสิบเซนติเมตรใหเดนิตาม
เสนทางโดยพฒันาเซนเซอรรับกลิ่นเปนตวัตรวจจับเสนทาง  

ป ค.ศ.2001 Siegel [3] ศึกษาวิเคราะหตัวตรวจจับที่เหมาะกับหุนแตละแบบใหเหมาะสม 
ป ค.ศ. 2005 Schneider และ Rosa [4] ไดศึกษาชีววิทยาเกีย่วกับมดแลวจําลองบน

คอมพิวเตอรชีววิทยาเกีย่วกบัสิ่งแวดลอมของมด 
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จากงานดังกลาวขางตนจึงเปนแรงจูงใจสําหรับวิทยานิพนธฉบับนี้ในการศึกษาและสราง
เลียนแบบพฤติกรรมนําทางของมด 

 

1.2 วัตถุประสงคของงานวิจัย 
 

1) เพื่อสรางหุนยนตขนาดเล็กทีใ่ชพลังงานและตนทุนต่าํ มีพฤติกรรมการทํางาน
เลียนแบบการทํางานของมดได 

2) เพื่อพัฒนากระบวนการของระบบการจัดการการเคลื่อนที่เขาหาเปาหมายของขบวน
หุนยนตใหมีความเหมาะสมยิ่งขึ้น 

3) เพื่อเปนแนวทางใหนกัวจิัย สามารถพัฒนาหุนยนตที่ฉลาดและมีความสามารถมากขึ้น
ไดในอนาคต 

 
  วิทยานิพนธนี้เปนการสรางหุนยนตขนาดเลก็ที่จําลองพฤติกรรมขั้นพื้นฐานของสัตวขึน้มา 
โดยสัตวประเภทดังกลาวคือมดงาน ซ่ึงหุนยนตขนาดเลก็นี้ หุนยนตแตละตวัสามารถเคลื่อนที่ได
อิสระ สามารถแยกกนัทํางานเพียงตวัเดียวหรือทํางานรวมกันได ซ่ึงเปรียบเสมือนพฤติกรรมการ
ดํารงชีวิตของมด ที่มดแตละตัวสามารถหาอาหารและนํากลับมายังรังได หากวาอาหารชิ้นนั้นมี
ขนาดไมใหญจนเกนิไป แตหากวาอาหารชิ้นนั้นมีขนาดใหญมาก จําเปนจะตองใหมดงานหลาย ๆ 
ตัว เขาชวยกันเคลื่อนยาย หรือรวมกนัปองกันศัตรูที่เขามาทําอันตรายรัง โดยหุนยนตดังกลาว
ออกแบบใหมขีนาดเล็ก (กวางxยาวxสูง = 2x2x2 เซนติเมตร) เพื่อใหสะดวกตอการเคลื่อนยาย ใช
พลังงานและตนทุนต่ํา สามารถปฏิบัติงานในพื้นทีเ่ล็ก ๆ หรือแคบ ๆ เชน ตามชองลมในอาคาร 
หรือตามเศษซากปรักหกัพังที่ยากแกการเขาถึงได 
 ในระหวางการทํางานหุนยนตจะมกีารคนหาเสนทางจากจุดเริ่มตนไปยังเปาหมาย โดยใช
เวลานอยกวาตอนเริ่มตน ซ่ึงหมายความวาเสนทางดังกลาวเปนเสนทางที่ส้ันที่สุดจากจุดเริ่มไปยัง
เปาหมาย เหมอืนกับพฤติกรรมของมดตามธรรมชาติในการเขาถึงแหลงอาหาร 
 

1.3 ทฤษฎีและหลักการที่ใชในวิทยานิพนธ 
 

 1) ทฤษฎีการดํารงชีวิตของมด 
 2) ทฤษฎีของแสงและส ี
 3) ทฤษฎีการคนหาเสนทาง 
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1.4 ขอบเขตของงานวิจัย 
 

1) สรางหุนยนตขนาดเล็กที่สามารถเลียนแบบการทํางานของมดงานได 
 2) หุนยนตตวัหลักสามารถเขาถึงเปาหมายได  

3) หุนยนตตวัอ่ืน ๆ สามารถติดตามหุนยนตตัวหลักเพื่อเขาถึงเปาหมายได  

 
1.5 สมมุติฐานการศึกษา 
 

1) การออกแบบหุนยนตโดยเลียนแบบพฤติกรรมของมดงาน ทําใหหุนยนตมีความ 
สามารถมากขึ้น และทํางานไดหลากหลายขึ้น  

2) หุนยนตสามารถแกปญหาเฉพาะหนาไดดี สามารถเขาถึงเปาหมายไดรวดเร็วขึ้น 
3) หุนยนตมีขนาดเล็ก ทําใหสามารถแทรกตัวเขาไปปฏิบัติงานตามชองหรือรูเล็ก ๆ ไดด ี

 

1.6 ขั้นตอนการทําวิจัย 
 

1) คนควาเอกสารและรวบรวมขอมูลที่เกี่ยวของ 
2) ศึกษาเอกสารและขอมูลที่รวบรวมได 
3) ออกแบบหุนยนต และเตรยีมอุปกรณตาง ๆ  
4) ทําการทดลองระบบที่ออกแบบ 
5) ทดสอบและปรับปรุง 
6) สรุปผลและเรียบเรียงวิทยานิพนธ 

 

1.7 โครงสรางของวิทยานิพนธ 
 

วิทยานิพนธฉบับนี้ ประกอบดวยเนื้อหาดงัตอไปนี ้
บทที่ 1 กลาวถึงความเปนมา ความสําคัญของปญหา วัตถุประสงคของงานวิจยั ขอบเขต 
            ของงานวิจยั ขั้นตอนการทํางาน และโครงสรางของวิทยานพินธ 
บทที่ 2 ทฤษฎีที่เกี่ยวของ 
บทที่ 3 การออกแบบโครงสรางของหุนยนต 
บทที่ 4 การทดลองและผลการทดลอง 
บทที่ 5 สรุปวิเคราะหผลการทดลองและแนวทางในการวิจัยตอไป 


