
หุนยนตเลียนแบบพฤติกรรมนําทางของมด 
 

GUIDING PATH BEHAVIORS FOR ARTIFICIAL ANT ROBOTS 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

บุณยชนะ ภูระหงษ 
BOONCHANA PURAHONG  

 
 
 
 
 

 
 

 
 
 

วิทยานิพนธนีเ้ปนสวนหนึง่ของการศึกษาตามหลักสูตรปริญญาวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมสารสนเทศ 

บัณฑิตวิทยาลัย 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

พ.ศ. 2549 
ISBN 974-15-2654-7 



GUIDING PATH BEHAVIORS FOR ARTIFICIAL ANT ROBOTS 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

BOONCHANA PURAHONG  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

A THESIS SUMMITTED IN PARTIAL FULFILLMENT 
OF THE REQUIREMENT FOR THE DEGREE OF 

MASTER OF ENGINEERING IN INFORMATION TECHNOLOGY ENGINEERING 
SCHOOL OF GRADUATE STUDIES 

KING MONGKUT’S INSTITUTE OF TECHNOLOGY LADKRABANG 
2006 

ISBN 974-15-2654-7 
 



 
 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
COPYRIGHT 2006 
SCHOOL OF GRADUATE STUDIES 
KING MONGKUT’S INSTITUTE OF TECHNOLOGY LADKRABANG 
 


	GUIDING PATH BEHAVIORS FOR ARTIFICIAL ANT ROBOTS 
	BOONCHANA PURAHONG  
	วิทยานิพนธ์นี้เป็นส่วนหนึ่งของการศึกษาตามหลักสูตรปริญญาวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต 
	GUIDING PATH BEHAVIORS FOR ARTIFICIAL ANT ROBOTS 
	 
	BOONCHANA PURAHONG  
	MASTER OF ENGINEERING IN INFORMATION TECHNOLOGY ENGINEERING 



