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 งานวิจยันี้ไดพฒันาโครงขายประสาทเทียทท่ีสามารถปรับขนาดไดมาประมาณระบบการ
ผลิตแบบดึง ซ่ึงเปนระบบท่ีมีการเชื่อมตอกันของแตละสถานีงานและควบคุมปริมาณบัฟเฟอร
ดวยระบบคัมบัง การประมาณผลการดําเนนิงานของระบบการผลิตดวยโครงขายประสาทเทียมท่ี
สามารถปรับขนาดได ทําไดโดยแบงประเภทสถานีงานเปน 3 ประเภท ไดแก สถานีเร่ิมตน 
สถานีกลาง และสถานีสุดทาย แลวประมาณผลการดําเนนิงานเฉล่ียและความแปรปรวนของระบบ 
โดยประมาณคารอบระยะเวลาการผลิตเฉล่ียระหวางกระบวนการผลิต (cycle time), จํานวน
ช้ินงานท่ีคางในระบบ (work in process), จํานวนครั้งท่ีสามารถตอบสนองความตองการผลิตได 
(sale) และจํานวนคร้ังท่ีไมสามารถตอบสนองความตองการผลิต (lost sale) แลวศึกษาปจจยัท่ีมผีล
ตอประสิทธิภาพการประมาณคาของโครงขายประสาทเทียม 
 
 ผลการศึกษาแสดงใหเห็นวาโครงขายประสาทเทียมสามารถประมาณคา cycle time, 
work in process, sale และ lost sale ของระบบการผลิตแบบดึงไดท้ังคาเฉล่ียและคาความ
แปรปรวน การฝกสอนควรใชจํานวนขอมูลฝกสอน 50% ของสถานการณท่ีเปนไปไดท้ังหมด 
ฝกสอนโครงขายท่ีจะพัฒนาเปนโครงขายประสาทเทียมท่ีสามารถปรับขนาดได และจากผล
การศึกษา โครงขายประสาทเทียมไมสามารถประมาณคาความแปรปรวนโดยตรงไดแตสามารถ
ประมาณคาความแปรปรวนของระบบไดโดยการแบงชวงของความแปรปรวน ซ่ึงสามารถ
ประมาณความแปรปรวนของ cycle time และ sales ถูกตองประมาณ 99% คาความแปรรวนของ 
work in process ไดประมาณ 80% ซ่ึงประสิทธิภาพท่ีลดลงเน่ืองมาจากจํานวนสถานีงานท่ีเพิ่ม
สูงข้ึน และสามารถประมาณคา lost sale มีความถูกตองประมาณ 90% ประสิทธิภาพท่ีลดลงมา
จากคาความแปรปรวนมีคานอยมากและมีคาไมตอเนื่อง โดยสรุป โครงขายประสาทเทียมสามารถ
ประมาณระบบท่ีเปนสโตแคลติกสท่ีมีขนาดใหญได 

     /  /  
ลายมือช่ือนิสิต  ลายมือช่ืออาจารยท่ีปรึกษาวทิยานิพนธหลัก   

 


