
ภาคผนวก ข 
การเขารหัสแบบคอนโวลูชันกับการสื่อสารแบบโฟตอนสี่ระดับที่ใชงานรวมกับ

การผสมสัญญาณแบบไบนารี่พัลสโพสิชันมอดูเลชัน 
 

เนื่องมาจากรูปแบบของการผสมสัญญาณแบบการสื่อสารแบบโฟตอนสี่ระดับที่ใชงาน
รวมกับการผสมสัญญาณแบบไบนารี่พัลสโพสิชันมอดูเลชัน (4-level Photon Communication with 
BPPM) ที่มีรูปแบบของการผสมสัญญาณเพียง 6 รูปแบบ ซ่ึงไมเหมาะสมตอคา Output ของการ
เขารหัสแบบคอนโวลูชันซึ่งมีทั้งหมด 8 รูปแบบ ไดแก 000, 001, 010, 011, 100, 101, 110, 111 
ดังนั้นจึงมีการพิจารณานําการเขารหัสแบบคอนโวลูชันที่มีการตัดบิตบางสวนออก (Puncture) เพื่อ
ลดจํานวนบิตขอมูลในการสงผานชองสัญญาณใหลดลง มาใชงานรวมกับการเพิ่มบิตเพิ่มเขาไป
เพื่อใหมีรูปแบบของการสงสัญญาณสอดคลองกับการผสมสัญญาณแบบการสื่อสารแบบโฟตอนสี่
ระดับที่ใชงานรวมกับการผสมสัญญาณแบบไบนารี่พัลสโพสิชันมอดูเลชันซึ่งมีกระบวนการทํางาน
แสดงในรูปที่ ข.1 โดยมีหลักการทํางานดังนี้ 

1. การเขารหัสแบบคอนโวลูชันนั้นมีคาพารามิเตอรที่มีผลตอการเขารหัสไดแกอัตราการ
เขารหัส (R) คาเมตริกซตัวกําเนิด (Generator Matrix) และคา Constraint length ซ่ึงวิธีการที่นําเสนอ
นี้เลือกคาเมตริกซตัวกําเนิดเทากับ [1 1 1 1 0 0 1] [1 1 1 0 1 0 1] และ [1 0 1 1 0 1 1] ซ่ึงมีอัตราการ
เขารหัสเทากับ 1/3 และคา Constraint length เทากับ 7 ดังแสดงในรูปที่ ข.2 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
รูปท่ี ข.1 กระบวนการทํางานของการสื่อสารแบบโฟตอนสี่ระดับที่ใชงานรวมกับการผสมสัญญาณ 
                 แบบไบนารี่พัลสโพสิชันและรหัสแบบคอนโวลูชันที่มีการลดจํานวนบิต 
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รูปท่ี ข.2 โครงสรางการเขารหัสแบบคอนโวลูชันที่มี g = 1111001, 1110101 และ 1011011 
 

2. กระบวนการแมปปง (Mapping) เปนกระบวนการที่นําเสนอขึ้นเพื่อเปลี่ยนรูปแบบของ
ชุดขอมูลใหสามารถใชงานไดกับการผสมสัญญาณแบบการสื่อสารแบบโฟตอนสี่ระดับที่ใชงาน
รวมกับการผสมสัญญาณแบบไบนารี่พัลสโพสิชันมอดูเลชัน ซ่ึงมีขั้นตอนอยู 2 ขั้นตอนไดแก 

2.1 การเพิ่มบิตเขาไปเพื่อตรวจสอบคาที่ออกมาจากเอาทพุตของการเขารหัสแบบคอนโวลู
ชัน ซ่ึงไดนําแนวคิดของการเพิ่ม Parity bit check ที่ไดทําการตรวจสอบจํานวนบิต 0 หรือบิต 1 ใน
ชุดขอมูลจํานวน n บิตวาเปนจํานวนคูหรือเปนจํานวนคี่ มาเปลี่ยนเปนการตรวจสอบวาบิตที่ออก
จาก output ของการเขารหัสนั้นมีคาเหมือนกันหรือตางกันโดยจะทําการตรวจสอบทีละ 3 บิต 
เนื่องจากจํานวนบิตที่ตองการใชในการผสมสัญญาณเปน 3 บิตซึ่งตองการจํานวนสัญญาณที่เปนไป
ไดทั้งหมดถึง 8 สัญญาณ แตการผสมสัญญาณแบบการสื่อสารแบบโฟตอนสี่ระดับที่ใชงานรวมกับ
การผสมสัญญาณแบบไบนารี่พัลสโพสิชันมอดูเลชันนั้นมีรูปแบบของสัญญาณเพียง 6 รูปแบบ
เทานั้น ซ่ึงเมื่อพิจารณาคาเอาทพุตที่เปนไปไดคือ 000 , 001, 010, 011, 100, 101, 110, 111 จะพบวา
การที่จะทําใหสัญญาณเหลือเพียง 6 รูปแบบคือการเพิ่มเติมบิตเขาไปโดยใชคุณสมบัติที่สามารถ
แยกสัญญาณออกเปน 2 กลุมดังนี้ 

• กลุมที่ 1 ไดแก 000 และ 111 เปนกลุมที่มีคาเหมือนกนัทั้ง 3 บิต 

• กลุมที่ 2 ไดแก 001 , 010, 011, 100, 101 และ 110 เปนกลุมที่มีคาไมเหมือนกันทั้ง 3 บิต 
เมื่อทําการแบงสัญญาณเปน 2 กลุมทําการทดลองเพิ่มคาบิต 0 หรือ 1 เขาได โดยใหกลุมที่ 

1 นั้นเติมบิต 1 สวนกลุมที่ 2 นั้นเติมบิต 0 เขาไปดานทายของบิตที่ 3 ซ่ึงจะทําใหเอาทพุตของการ
เขารหัสแบบคอนโวลูชันเพิ่มเปน 4 บิต จะไดผลดังตารางที่ ข.1 และการเพิ่มเติมบิตนั้นจะพบวาบิต
ที่เพิ่มเติมนั้นจะอยูในตําแหนงที่มีคา 4 หารลงตัวทั้งหมด ดังตัวอยางในรูปที่ ข.3 

D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 
X 

y(1) 

y(2) 

y(3) 
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ตารางที่ ข.1 ผลของกระบวนการแมปปงโดยการเพิ่มเติมบิต 
ผลของการเขารหัสแบบคอนโวลูชัน ผลของการเพิ่มบิตเพิ่มเติม 

0 0 0 0 0 0 1  
0 0 1 0 0 1 0 
0 1 0 0 1 0 0 
0 1 1 0 1 1 0 
1 0 0 1 0 0 0 
1 0 1 1 0 1 0 
1 1 0 1 1 0 0  
1 1 1 1 1 1 1 

 
2.2 เมื่อทําการเพิ่มบิตเพิ่มเติมแลว จะเปนการนํากระบวนการลดจํานวนบิต (Puncture) เพื่อ

ลดจํานวนบิตที่เกิดขึ้นและใหไดรูปแบบที่เหมาะสมกับการผสมสัญญาณแบบการสื่อสารแบบโฟ
ตอนสี่ระดับที่ใชงานรวมกับการผสมสัญญาณแบบไบนารี่พัลสโพสิชันมอดูเลชัน ซ่ึงในวิธีการที่
นําเสนอไดใชรูปแบบการลดจํานวนบิตที่สอดคลองกับคาเมตริกซตัวกําเนิด (Generator Matrix) คือ 
[1 1 0 1] และ [1 0 1 1] หลักการทํางานของการลดจํานวนบิตแสดงในรูปที่ ข.4 ซ่ึงกระบวนการลด
จํานวนบิตนั้นจะทําใหอัตราการเขารหัสแบบคอนโวลูชันยังคงเทากับ 1/3 กําหนดให )1(

ky , )2(
ky

และ )3(
ky  เปนเอาทพุตของการเขารหัสแบบคอนโวลูชันและ )4(

mky  เมื่อพิจารณาจากตารางที่ ข.1 
พบวารูปแบบของความเปนไปไดของขอมูลทั้งหมด 8 รูปแบบ เมื่อทําการ Puncture แลวจะเกิด
รูปแบบที่เปนไปไดของขอมูลดังแสดงในตารางที่ ข.2 
 
 

รูปท่ี ข.3 ตัวอยางการเพิ่มบติ 
 

 
 
 
 
 
 

รูปท่ี ข.4 หลักการทํางานของแมปปง 
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ตารางที่ ข.2 ผลของกระบวนลดจํานวนบติ 
ผลของการเขารหัสแบบคอน

โวลูชันและแมปปง 
ผลของการตัดบิตที่ 3 ผลของการตัดบิตที่ 2 

0 0 0 1 0 0 1  0 0 1 
0 0 1 0 0 0 0 0 1 0 
0 1 0 0 0 1 0 0 0 0 
0 1 1 0 0 1 0 0 1 0 
1 0 0 0 1 0 0 1 0 0 
1 0 1 0 1 1 0 1 0 0 
1 1 0 0 1 0 0 1 1 0 
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 

 
เมื่อพิจารณาจากตารางทั้งหมดจะพบวามีรูปแบบที่เกิดขึ้นจํานวน 6 รูปแบบไดแก [0 0 0] 

[0 0 1] [0 1 0] [1 0 0] [1 1 0] และ [1 1 1] 
3. เมื่อไดรูปแบบที่เหมาะสมทั้ง 6 รูปแบบแลวจึงนํามาทําการจัดใหเหมาะสมกับรูปแบบ

รูปแบบการสื่อสารแบบโฟตอนสี่ระดับที่ใชงานรวมกับการผสมสัญญาณแบบไบนารี่พัลสโพสิชัน
มอดูเลชัน ดังแสดงในรูปที่ ข.5 

4. เมื่อทําการจัดรูปแบบที่เหมาะสมแลวจึงนําสัญญาณที่ไดจากการผสมสัญญาณสงผาน
ชองสัญญาณแบบปวสซองไปยังภาครับ โดยหลักการตัดสินใจของภาครับจะพิจารณาจากตําแหนง
ของพัลสแสงที่เกิดขึ้นและจํานวนโฟตอนที่เกิดขึ้นวาเหมาะสมในชวงใดของตําแหนงการตัดสินใจ  

5. กระบวนการกอนที่จะทําการถอดรหัสแบบวิธีไวเทอรบีนั้นคือกระบวนการดีแมปปง 
(Demapping) ซ่ึงมี 2 ขั้นตอนดังเชนกับกระบวนการแมปปงไดแก กระบวนการเพิ่มบิตที่ตัดออกไป
จากกระบวนการ Puncture ณ ตําแหนงที่ทําการตัดบิตออกไป ซ่ึงเปนคาที่ไมสามารถคาดเดาไดวา
คาบิต 0 หรือบิต 1 และกระบวนการตัดบิตที่เพิ่มเขามา ซ่ึงมีหลักการทํางานดังแสดงในรูปที่ ข.6 ให 

)1(r
ky , )2(r

ky และ )3(r
ky เปนคาที่ไดรับจากชองสัญญาณ และ C เปนคาที่เติมเขามาแทนที่บิตที่ไดทํา

การตัดออกไปจากกระบวนการดีแมปปงซึ่งเปนคาที่ไมสามารถคาดเดาไดวาเปน 0 หรือ 1 นั่นเอง 
ซ่ึงสามารถประมาณคาไดจากหลักการถอดรหัสแบบวิธีไวเทอรบีโดยอาศัยแผนภาพแบบทรีลิสทีใ่ช
วิธีการคนหาเสนทางที่เปนไปไดทั้งหมด ซ่ึงในแผนภาพแบบทรีลิสของการเขารหัสแบบคอนโวลู
ชันที่มีเมตริกซตัวกําเนิดเทากับ [1111001] [1110101] และ [1011011] มีจํานวนสถานะทั้งหมดถึง 
26 = 64 สถานะนั้นมีความยุงยากในการนําเสนอ ดังนั้นในที่นี้จึงยกตัวอยางของแผนภาพแบบทรีลิส 
ที่มีคา g = [1 1 1], [1 0 0] และ [1 1 0] เพื่อแสดงวิธีการหาเสนทางที่เปนไปไดทั้งหมด ดังรูปที่ ข.7 
ซ่ึงสมมติใหคาของที่ไดจากการดีแมปปง เปน 1 1 C 1 C 1 1 0 C 0 C  
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รูปท่ี ข.5 รูปแบบการสื่อสารแบบโฟตอนสี่ระดับที่ใชงานรวมกับการผสมสัญญาณแบบพัลสโพสิ 
                   ชันมอดูเลชันกบัรหัสแบบคอนโวลูชันที่มีการลดจํานวนบติขอมูล 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
รูปท่ี ข.6 หลักการทํางานของดีแมปปง 

 
 

 
 

รูปท่ี ข.7 ตัวอยางการถอดรหัสโดยใชแผนภาพแบบทรลิีส 
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สําหรับกระบวนการเปรียบเทียบเพื่อหาเสนทางที่เปนไปไดจะทําการพิจารณาเปรียบเทียบ
คร้ังละ 3 บิตตามจํานวนเอาทพุตที่ไดจากการเขารหัสแบบคอนโวลูชัน ซ่ึงตัวอยางของการถอดรหัส
โดยใชแผนภาพแบบทรีลิสแสดงในรูปที่ ข.7 การเปรียบเทียบเสนทางจะใชสมการการหาคา 
Hamming distance ดังนี้ 
 

CCd i −= '      (ข.1) 

 
โดยที ่ Ci คือบิตที่รับเขามา (Received data) 
 C’

i คือบิตที่อยูบนกิ่งของ Trellis Diagram 

ในคาบเวลา t = 0 จะได Ci′  = 00C เสนทางที่เปนไปได 2 เสนทางไดแก 
- สมมติใหคาขอมูลที่ใชในการเขารหัสเปน 0 คาที่ไดจากการเขารหัสคือ 000 
- สมมติใหคาขอมูลที่ใชในการเขารหัสเปน 1 คาที่ไดจากการเขารหัสคือ 111 

เมื่อนําคาบิตทีรั่บเขามามาเปรียบเทียบกับคา 000 จะไดวามีระยะ Hamming เทากับ 
 

Cd −+−+−= 000001     (ข.2) 
 

เมื่อนําคาบิตทีรั่บเขามามาเปรียบเทียบกับคา 111 จะไดวามีระยะ Hamming เทากับ 
 

Cd −+−+−= 101011     (ข.3) 
 

ซ่ึงพบวาทั้งสองสมการนั้นจะมีคาที่หาไมไดคือพจนที ่ 3 ซ่ึงคา C ที่เปนไปไดนัน้เปนคาที่ทําให
ความนาจะเปนของขอมูลเปน 0 และ 1 เทาๆ กันจึงสามารถหาไดจาก 
 

ii CC −=− 10      (ข.4) 
 

ความเปนนาจะเปน 0 หรือ 1 เทาๆ กันจะไดสมการที่นํามาเปรียบกัน 4 เงื่อนไข ดังนี ้
- เมื่อดานซายและดานขวาเปนบวกเหมือนกันจะได 

 

ii CC −=− 10      (ข.5) 
 
พบวาเงื่อนไขนี้หาคาไมได 

- เมื่อดานซายเปนลบและดานขวาเปนบวก 
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(ข.6) 
 

- เมื่อดานซายเปนบวกและดานขวาเปนลบ 
 

 
 

(ข.7) 
 

- เมื่อดานซายและดานขวาเปนลบเหมือนกนั 
 

( ) ( )ii CC −−=−− 10      (ข.8) 
 

พบวาเงื่อนไขนี้หาคาไมได 
 

 
 

รูปท่ี ข.8 อัตราความผิดพลาดตอบิตของการสื่อสารแบบโฟตอนสี่ระดับที่ใชงานรวมกับการผสม 
                สัญญาณแบบไบนารี่พัลสโพสิชันมอดูเลชัน เมื่อมีการเขารหัสและไมเขารหัส เมื่อ Kb = 1 
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6. สรุปไดวาคา C’
i ที่นํามาแทนในตําแหนงที่ทําการ Puncture ออกไปนั้นควรจะเปนคา 0.5 

เพื่อใหระยะของ Hamming distance มีคาเทากัน ดังนั้นคาที่จะนําไปถอดรหัสแบบวิธีไวเทอรบี ใน
ตัวอยางรูปที่ ข.7 คือ 1 1 0.5 1 0.5 1 1 0 0.5 0 0.5 0กระบวนสุดทายคือกระบวนการถอดรหัสแบบ
วิธีไวเทอรบีซ่ึงผลของกระบวนการทั้งหมดนั้นแสดงอยูในรูปกราฟระหวางจํานวนโฟตอนเฉลี่ยตอ
สลอตกับคาอัตราความผิดพลาดตอบิตแสดงดังรูปที่ ข.8 พบวากระบวนการเขารหัสแบบคอนโวลู
ชันที่นําเสนอสามารถลดอัตราความผิดพลาดตอบิตลงไดมากในชวงที่อัตราสวนระหวางจํานวนโฟ
ตอนเฉลี่ยตอสลอตกับจํานวนสัญญาณรบกวนเฉลี่ยตอสลอตมีคามากกวาหรือเทากับคาพลังงานใน
การสงเฉลี่ยซ่ึงมีคาเทากับ 3.5 สวนในชวงที่สูงกวานั้นอัตราความความผิดพลาดตอบิตจะเพิ่มขึ้น 
แตยังคงต่ํากวาคาที่ไมมีการเขารหัสซึ่งเปนผลอันเนื่องมาจากตําแหนงการตัดสินใจในกระบวนการ
แยกสัญญาณมีคาไมเหมาะสม 
 
 

 


