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         กิโลเมตร (40% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 2…………126 
6.23  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 75.44 
         กิโลเมตร (40% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2…………..127 
6.24  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 75.44 
         กิโลเมตร (40% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2…………..127 
6.25  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 94.3 
         กิโลเมตร (50% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1…………..131 



XIV  

สารบัญรปู(ตอ) 
 

รูปที่                                                                                                                                              หนา 
6.26  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 94.3 
         กิโลเมตร (50% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1…………..132 
6.27  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 94.3 
         กิโลเมตร (50% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1…………..132 
6.28  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 94.3 
         กิโลเมตร (50% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 2…………136 
6.29  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 94.3 
         กิโลเมตร (50% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2………..…137 
6.30  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 94.3 
         กิโลเมตร (50% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 2…………137 
6.31  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 113.16 
         กิโลเมตร (60% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 1…………141 
6.32  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 113.16 
         กิโลเมตร (60% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 1…………142 
6.33  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 113.16 
         กิโลเมตร (60% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 1…………142 
6.34  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 113.16 
         กิโลเมตร (60% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2…………..146 
6.35  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 113.16 
         กิโลเมตร (60% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 2………….147 
6.36  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 113.16 
         กิโลเมตร (60% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2…………..147 
6.37  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 132.02 
         กิโลเมตร (70% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1…………..151 
6.38  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 132.02        
         กิโลเมตร (70% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1………….152 
6.39  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 132.02 
         กิโลเมตร (70% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1…………..152 



XV  

สารบัญรปู(ตอ) 
 

รูปที่                                                                                                                                              หนา                 
6.40  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 132.02 
         กิโลเมตร (70% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2…………..156 
6.41  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 132.02 
         กิโลเมตร (70% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2…………..157 
6.42  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 132.02 
         กิโลเมตร (70% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2…………..157 
6.43  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 150.88 
         กิโลเมตร (80% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1…………..161 
6.44  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 150.88 
         กิโลเมตร (80% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1…………..162 
6.45  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 150.88 
         กิโลเมตร (80% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 1……….....162 
6.46  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 150.88 
         กิโลเมตร (80% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2……….….166 
6.47  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 150.88 
         กิโลเมตร (80% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2……..……167 
6.48  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 150.88 
         กิโลเมตร (80% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2…………..167 
6.49  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 169.74 
         กิโลเมตร (90% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1…………..171 
6.50  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 169.74 
         กิโลเมตร (90% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1…………..172 
6.51  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 169.74 
         กิโลเมตร (90% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 1…………..172 
6.52  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 169.74 
          กิโลเมตร (90% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 2…………175 
6.53  แสดงคาเฉลี่ยของตําแหนงที่เกิดฟอลตจากการคํานวณ  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 169.74 
         กิโลเมตร (90% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2…………..176 
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สารบัญรปู(ตอ) 
 

รูปที่                                                                                                                                              หนา       
6.54  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทฟอลต  เมื่อเกิดฟอลตที่ระยะทาง 169.74 
         กิโลเมตร (90% ของความยาวสายสง 188.6 กิโลเมตร) กรณีเกิดฟอลตวงจรที่ 2…………..176 
6.55  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลตในแตละระยะทาง 

ในกรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 1....................................................................................................178 
6.56  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุวงจรที่เกิดฟอลตในแตละระยะทาง 

ในกรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 2....................................................................................................179 
6.57  แสดงคาเฉลี่ยความคลาดเคลื่อนของคําแหนงฟอลตในแตละระยะทาง 
 ในกรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 1....................................................................................................180 
6.58  แสดงคาเฉลี่ยความคลาดเคลื่อนของคําแหนงฟอลตในแตละระยะทาง 
 ในกรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 2....................................................................................................180 
6.59  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทของฟอลตในแตละระยะทาง 

ในกรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 1....................................................................................................181 
6.60  แสดงคาเฉลี่ยความถูกตองในการระบุประเภทของฟอลตในแตละระยะทาง 

ในกรณีเกดิฟอลตวงจรที่ 2....................................................................................................182 
 
 


