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การวิจยัน้ีมีวตัถุประสงคเ์พ่ือจะศึกษาหลกัการประมวลผลภาพ ในการวิเคราะห์การ

สัน่สะเทือนของโครงสร้าง โดยจะมุ่งเนน้ในงานการวิเคราะห์การสั่นสะเทือนของโครงสร้างของ
อากาศยาน โดยทาํการวิเคราะห์การสัน่ของภาพวิดีทศัน์จากกลอ้งคุณภาพสูงท่ีติดตั้งกบัอุปกรณ์
จาํลองการสัน่สะเทือนของอากาศยาน และนาํอลักอริทึมท่ีไดจ้ากการทดลองวิเคราะห์จากภาพท่ี
ไดจ้ากกลอ้งท่ีสามารถบนัทึกภาพวีดีทศันด์ว้ยเฟรมเรตสูง  ท่ีติดตั้งกบัอากาศยานปีกหมุนแบบ 
UH-1H ของกองทพัอากาศ  

 
กระประมวลผลภาพจะใชว้ิธีการเปรียบเทียบกรอบภาพ (Block Matching) และ

กระบวนการคน้หา (Search Method) แบบกระบวนการคน้หาอยา่งละเอียด (Exhaustive search 
(ES)) กระบวนการคน้หาแบบ คน้หาสามขั้น (Tree Step Search(TSS)) และ กระบวนการคน้หาส่ี
ขั้นตอน (Four Step Search (4SS))    ตลอดจนทาํการดดัแปลงอลักอริทึม (Algorithm) ของ การ
เปรียบเทียบกรอบภาพ    เพ่ือใชใ้นการวิเคราะห์การสัน่สะเทือน ท่ีเกิดจากอุปกรณ์จาํลองการ
สัน่สะเทือนของอากาศยานตลอดจนวิเคราะห์การสัน่สะเทือนท่ีเกิดจากอากาศยาน    โดยการใช้
ผลลพัทท่ี์ไดจ้ากการประมาณการณ์การเคล่ือนท่ี (Motion Estimation) ดว้ยใชว้ิธี Modified Block 
Matching ใหอ้ยูใ่นรูปของเวคเตอร์การเคล่ือนท่ี (Motion Vector) ของจุดศูนยก์ลางของกรอบมา
โคร ในแต่ละเฟรมภาพวา่เคล่ือนท่ีมากนอ้ยเพียงใด ซ่ึงกระบวนการดงักล่าวสามารถวิเคราะห์การ
สัน่สะเทือนและการเคล่ือนท่ีของอุปกรณ์จาํลองการสัน่สะเทือนของอากาศยานและอากาศยานได ้  

 
จากผลการทดลอง อลักอริทึมท่ีพฒันาข้ึนสามารถนาํมาใชวิ้เคาระห์การสัน่สะเทือนของ

อุปกรณ์จาํลองการสัน่สะเทือนของอากาศยานไดอ้ยา่งแม่นยาํและมีค่าความผิดผลาดในส่วนของ
วิเคราะห์การสัน่สะเทือนของอากาศยาน โดยการนาํอลักอริทึมมาใชง้านมีขอ้จาํกดัในเร่ืองความ
ชดัเจนและขนาดของภาพวีดีทศันท่ี์นาํมาทาํการประมวลผล 
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