
บทที่ 1 
บทนํา 

 
1.1 ความเปนมาและความสําคัญของปญหา 

ในปจจุบนัการใชระบบกําลังไฟฟากระตรงไดมีการใชอยางแพรหลายเพราะมีคากําลังงาน
ที่คงที่ไมแปรเปลี่ยนไปตามเวลาทําใหมีความสามารถในการสงผานพลังงานไฟฟาสูงสุด[1][3] เมื่อ
เทียบกับระบบกําลังไฟฟากระแสสลับ และสามารถนําไปใชระบบการสงผานพลังงาน (HVDC), 
ในอุปกรณไฟฟา, ในโรงงานอุสาหกรรม เชนระบบควบคุมมอเตอร[4], ระบบการควบคุมความ
รอนเปนตน ซ่ึงการแปลงระบบไฟฟากระสลับใหเปนระบบไฟฟากระแสตรงนั้นมีอยูหลายวิธี
ดวยกันเชน วงจรเรียงกระแส 1 เฟสโดยใชไดโอดแบบเต็มคลื่น, วงจรเรียงกระแส 3 เฟสแบบมีการ
ควบคุมเฟส วงจรเรียงกระแสเหลานี้กอใหเกิดฮารมอนกิทางดานกับกระแสอินพุทของวงจร ยกตวั 
อยางเชนวงจรเรียงกระแส 3 เฟส 6 พัลสคอนเวอรเตอรที่ใชอุปกรณไทริสเตอรเรียงกระแส และ
กระแสไหลผานก็ตอเมื่อ  ขนาดของแรงดันทางดานอินพทุของวงจรเรียงกระแสมีคามากกวาแรงดัน
ดานเอาทพุทสงผลใหรูปคลื่นของกระแสอินพุทผิดเพีย้นไปจากรูปคลื่นไซน ฮารมอนิกที่เกดิขึน้นี้
เองจะเขาไปสรางปญหาโดยการเขาไปรบกวนการทํางานของอุปกรณอ่ืนๆ ในระบบและไดมี
งานวิจยัอยูหลายหลากวิธีที่ตองการลดคาฮารมอนิกทางดานกระแสอินพุท โดยใหรูปคลื่นของ
กระแสอินพุทใกลเคียงกับสัญญาณรูปคลื่นไซนมากที่สุด และลดขนาดริปเปลของแรงดันทางดาน
เอาทพุท 

ในงานวิจยันี้ไดเห็นถึงคณุลักษณะของการนําเอาวงจรเรยีงกระแสไฟฟา 3 เฟส 6 พัลส
คอนเวอรเตอรที่มีการเกิดฮารมอนิกสูง มาทําการปรับปรุงใหมเพื่อใหไดผลการทํางานที่ด ี

 
1.2 ความมุงหมายและวัตถุประสงค 

จุดมุงหมายในการทําวิทยานพินธนี้เพื่อจดัสรางชุดทดสอบ การทํางานของระบบ 3 เฟส 6 
พัลสคอนเวอรเตอรที่มีการปรับปรุงใหม ใหเปน 3 เฟส 12 พัลสคอนเวอรเตอรโดยเปรียบเทียบทาง
ทฤษฎี โดยมีวตัถุประสงคหลักดังตอไปนี ้

1.2.1  เพื่อศึกษาเทคนิคการทํางานของคอนเวอรเตอรแบบปรับปรุงใหม 
1.2.2  เพื่อศึกษาสัญญาณทางดานกระแสอนิพุท   และแรงดันเอาทพุทเมื่อกําหนดใหมีการ

ปรับเปลี่ยนมมุนาํกระแสใหกับคอนเวอรเตอร 
1.2.3  เพื่อศึกษาการทํางานระหวางวงจรไทรีสเตอรชวย    และหมอแปลงอินเตอรเฟส กับ

การออกแบบหาคาอัตราสวนของหมอแปลงอินเตอรเฟสและหมอแปลงวงจรชวยไทรีสเตอร 
1.2.4  เพื่อศึกษาผลกระทบของฮารมอนิกที่เกิดขึ้นกับกระแสอินพุทในระบบไฟฟากําลัง 
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1.2.5  เพื่อศึกษาความแตกตางและเปรียบเทียบกับการทาํงานที่ 12 พัลสคอนเวอรเตอร
แบบปรับปรุง และแบบที่มีอยูเดิม 

1.2.6  เพื่อเปนพื้นฐานในการวิจัยและพฒันาเทคนิคการเพิม่จํานวนพัลสแบบมีการปรบั 
ปรุงที่นําไปใชกับระบบไฟฟากระแสตรงใหดียิ่งขึน้ 
 
1.3 ทฤษฎีและแนวคิดที่ใชในการวิจัย 

โดยในวิทยานพินธเปนการนําเอาชุดจําลอง 6 พัลสคอนเวอรเตอรแบบดั้งเดิมทีย่ังไมไดมี
การปรับปรุงใหมีการปรับปรุงสัญญาณกระแสอินพุทและแรงดนัเอาทพุท โดยใชชุดอุปกรณไทรสิ 
เตอรเปนอุปกรณควบคุมมุมนํากระแส หลักการใหมที่จะนําเสนอนัน้คือเทคนิคการออกแบบการ
สรางชุดคอนเวอรเตอร โดยจะแบงออกเปน 2 สวนดวยกันคือ สวนที ่ 1 วงจรเรยีงกระแส 3 เฟส
แบบเต็มคลื่น ชนิด 6 พัลสคอนเวอรเตอร เชื่อมตอกับสวนที่  2 วงจรไทริสเตอรชวย โดยใชหมอ
แปลงอินเตอรเฟส[2][5] ชวยในการสวติชช่ิงเพื่อเพิ่มจาํนวนพัลส โดยใชไทรีสเตอร (SCR) ทํา
หนาที่ควบคุมมุมนํากระแส การออกแบบนั้นไมซับซอนมากนกั และสามารถที่จะลดฮารมอนิกทาง
ดานกระแสอนิพุท[2] และชวยใหการเกดิริปเปลที่แรงดันเอาทพุทนอยลง ในสวนของหมอแปลง
อินเตอรเฟสจะเปนตวัชวยในการแบงแรงดัน และดูดซบัแรงดันทีแ่ตกตางระหวางคอนเวอรเตอรทั้ง 
2 สวน ที่เกดิขึ้นอยางรวดเร็ว 

ในการวิจัยนี้ใชแหลงจายหมอแปลงไฟฟาเพียง 1 ชุดที่มกีารตอแบบ เดลตา/สตาร แตจะ
เพิ่มในสวนหมอแปลงอินเตอรเฟส และหมอแปลงวงจรชวยไทริสเตอรชวยในการทาํงาน ซ่ึงจะใช
อุปกรณสวิทชช่ิง 8 ตัวในขณะที่รูปคลื่นสญัญาณเอาทพทุจะมีลักษณะเปน 12 พัลสคอนเวอรเตอร 
และชวยลดฮารมอนิก ทางดานกระแสอนิพุทและชวยเพิ่มพัลสแรงดนัเอาทพุท และลดริปเปลของ
แรงดันเอาทพทุเชนกัน 

 
1.4 ขอบเขตการวิจัย 

1.4.1  สรางเครื่องตนแบบ  6  พัลสคอนเวอรเตอรแบบปรับปรุงโดยไดมีการออกแบบการ
ทํางานโดยใชโปรแกรม   MATLAB/SIMULINK   เพื่อยืนยนัการทํางานและความถูกตองของวงจร
พรอมดวยผลการทดลอง 

1.4.2  ทําการศึกษาการออกแบบหมอแปลงอินเตอรเฟส และวิเคราะหอัตราสวนของหมอ
แปลงอินเตอรเฟสและเมื่อเกดิสภาวะการเปลี่ยนมุมนํากระแสที่ชุดคอนเวอรเตอร 

1.4.3  เปรียบเทียบขอดี ขอเสียระหวาง 6 พัลสคอนเวอรเตอรแบบที่มกีารปรับปรุงใหมกับ 
12 พัลสคอนเวอรเตอรแบบที่มีอยูเดิม  
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1.4.4  ทําการวเิคราะหกระแสฮารมอนิกทางดานอินพุทที่เกิดขึ้นในระบบเมื่อมีการ
กําหนดใหมุมนํากระแสที่มีสภาวะแตกตางกัน 

 
1.5 ขั้นตอนการศึกษา 

วิทยานิพนธนี้เปนการวจิัยตอเนื่องจากงานวจิัยที่มีอยูเดิม ซ่ึงไดนําเอาการทํางานของ 6 
พัลสคอนเวอรเตอรแบบที่มอียูเดิมมาทําการปรับปรุงใหม เพื่อใหลดจํานวนฮารมอนิกทางดาน
กระแสอินพุทลงไดโดยใหรูปคลื่นสัญญาณของกระแสใกลเคียงรูปคลื่นสัญญาณไซนมากที่สุด และ
เพิ่มจํานวนแรงดันพัลสเอาทพุทคอนเวอรเตอร และสามารถลดขนาดแรงดันริปเปลลง โดยที่
สามารถจะลดอุปกรณการทาํงานลง โดยใชแหลงจายหมอแปลง 1 ชุดที่มีการตอแบบ เดลตา/สตาร 
แตจะเพิ่มในสวนหมอแปลงอินเตอรเฟส และวงจรไทรสิเตอรชวยในการทํางาน ซ่ึงจะใชอุปกรณ
สวิทชช่ิง 8 ตัว ในขณะทีรู่ปคลื่นสัญญาณเอาทพุทจะมีลักษณะเปน 12 พัลสคอนเวอรเตอร โดย
รายละเอียดที่จะกลาวถึงในวทิยานิพนธไดแบงออกเปน 6 บท ดังตอไปนี้ 

บทที่ 1 เปนการกลาวถึงความเปนมาและความสําคัญของปญหา จุดมุงหมายวัตถุประสงค
ของการศึกษา ทฤษฎีและแนวคดิที่ใชในการวจิัย ขอบเขตการวิจยั เนื้อหาโดยยอในแตละบท 
ตลอดจนประโยชนที่ไดจากการวิจยั 

บทที่  2  เปนการกลาวถึงทฤษฎีพื้นฐานการทํางานของคอนเวอรเตอร ชนิดของระบบ
ไฟฟากระแสตรงเปรียบเทียบการทํางานและออกแบบระบบไฟฟากระแสตรง ที่ 6 พัลสคอนเวอร
เตอรและชนิดของหมอแปลง 

บทที่  3  เปนการกลาวถึงทฤษฎีเกี่ยวกับ 6พัลสคอนเวอรเตอรในระบบไฟฟากระแสตรง
แบบปรับปรุงที่มีชุดหมอแปลงวงจรชวยไทรีสเตอร และชุดหมอแปลงอินเตอรเฟส 

บทที่  4  เปนการกลาวถึงระบบการควบคุมการทํางานการออกแบบหมอแปลง 
บทที่  5  เปนการกลาวถึงวิธีการทดสอบและผลการทดสอบกับเครื่องตนแบบซึ่งจะทําการ

เปรียบเทียบระหวางผลจากการทดสอบและการจําลอง  
บทที่  6  เปนการสรุปผลการทดสอบและสรุปความแตกตางที่เกิดขึ้นกับการทํางาน 6 

พัลสคอนเวอรเตอร ที่มีการปรับปรุงกับ 12 พัลสคอนเวอรเตอรที่มีอยูเดิม 
 
1.6 ประโยชนท่ีไดรับจากการวิจัย 

1.6.1  สามารถที่จะลดฮารมอนิกทางดานกระแสอินพุทและลดการเกดิริปเปลที่แรงดัน
เอาทพุท 
 1.6.2  สามารถเพิ่มจํานวนพัลสของแรงดันเอาทพุทมากขึน้เปน 12 พัลสคอนเวอรเตอร 

1.6.3  สามารถที่จะลดอุปกรณในการทํางาน 
1.6.4  การออกแบบชุดหมอแปลงวงจรชวยไทริสเตอรและหมอแปลงอินเตอรเฟส 


