
บทที่ 7 

สรุปและขอเสนอแนะ 
 

7.1 บทสรุป 
       วิทยานิพนธนี้นําเสนอวงจรตรวจจับคาสูงสุดและต่ําสุดที่มีหลายอินพุทซึ่งสามารถนํามา
ประยุกตใชในงานการประมวลผลสัญญาณภาพ  เครือขายประสาทเทียม  ระบบอัตโนมัติและ
ควบคุมไดเปนอยางดี  วงจรที่นําเสนอออกแบบโดยใชเทคโนโลยีซีมอสและเหมาะกับการนําไป
สรางเปนวงจรรวม  วงจรตรวจจับคาแรงดันสูงสุดที่นําเสนอจะอยูในบทที่ 4 สวนวงจรตรวจจับคา
แรงดันต่ําสุดที่นําเสนอจะอยูในบทที่ 5 ซ่ึงรายละเอียดของเนื้อหาทั้งสองบทมีดังนี้ 
       เนื้อหาในบทที่ 4 ของวิทยานิพนธไดนําเสนอวงจรตรวจจับคาแรงดันสูงสุดหลายอินพุทแบบ
อนาลอกโดยใชเทคโนโลยีซีมอส  วงจรสรางขึ้นจากวงจรเลื่อนระดับแรงดันและใชวิธีการ
ปอนกลับกระแสทําใหเอาทพุทอิมพีแดนซของวงจรมีคาต่ํา  วงจรเลื่อนระดับแรงดันที่ปอนกลับ
กระแสเพื่อชวยทําใหเอาทพุทอิมพีแดนซของวงจรมีคาต่ํานี้จะเรียกวา  “วงจรกันชนปอนกลับ
กระแส”  วงจรตรวจจับคาแรงดันสูงสุดที่นําเสนอมีคุณสมบัติดังนี้  มีความแมนย่ํา  โครงสรางไม
ซับซอน  มีเสถียรภาพทางอุณหภูมิดีมากและใชแรงดันต่ํา 
       จากหลักการในบทที่ 4 วงจรตรวจจับคาแรงดันต่ําสุดสามารถนําเสนอในบทที่ 5  วงจรที่
นําเสนอสรางขึ้นในแบบวงจร Winner Take All ดังนั้นจึงสามารถมีอินพุทได n อินพุทโดยไมทําให
เกิดการหนวงเวลาของสัญญาณ  วงจรสรางขึ้นจากวงจรเลื่อนระดับแรงดันและใชการปอนกลับ
กระแสทําใหเอาทพุทอิมพีแดนซของวงจรมีคาต่ําเหมือนกับบทที่ 4 แตจะปรับเปลี่ยนใหวงจร
สามารถเลือกคาแรงดันต่ําสุดที่ปอนเขามาทางอินพุท  วงจรที่นําเสนอมีคุณสมบัติคือ  มีความ
แมนยํา  โครงสรางไมซับซอน  มีเสถียรภาพทางอุณหภูมิดีมากและใชแรงดันต่ําเชนเดียวกับวงจร
ตรวจจับคาแรงดันสูงสุดที่ไดนําเสนอในบทที่ 5 
       วงจรตรวจจับคาแรงดันสูงสุดและต่ําสุดที่นําเสนอในบทที่ 4 และบทที่ 5 ไดตีพิมพลงใน
วารสารวิศวสารลาดกระบังสองบทความ 
 

7.2 ขอเสนอแนะ 
       วงจรตรวจจับคาแรงดันสูงสุดและต่ําสุดที่นําเสนอในวิทยานิพนธนี้เปนวงจรที่ไดออกแบบและ
มีคุณสมบัติเปนที่นาพอใจ  แตอยางไรก็ตามวงจรที่นําเสนอยังสามารถพัฒนาตอไปไดในอนาคต
เพื่อใหไดวงจรตรวจจับคาแรงดันสูงสุดและต่ําสุดที่ดีที่สุด  คุณสมบัติที่ใหความสําคัญสําหรับวงจร
ตรวจจับคาแรงดันสูงสุดและต่ําสุดคือ  มีความเที่ยวตรงสูง  มีความเร็ว  ใชอุปกรณนอยที่สุดเพื่อ
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นําไปสรางเปนวงจรรวมจะใชพื้นที่ชิปนอยที่สุด  แตปญหาที่มีมักจะพบคือวงจรไมคอยมีความ
เที่ยงตรง  ความผิดพลาดจะเกิดขึ้นที่บริเวณการเปลี่ยนชวงของสองอินพุทหรือมากกวา  ซ่ึงจะ
เรียกวา Corner error  การแกปญหาดังกลาวคือวงจรจะตองมีความเร็วสูง  การลดการหนวงเวลาของ
สัญญาณคือจะตองออกแบบใหวงจรใชอุปกรณนอยที่สุด  สําหรับแนวทางอื่นๆ ที่จะพัฒนาวงจร
ตรวจจับคาแรงดันสูงสุดและต่ําสุดใหดีที่สุดตอไปในอนาคตมีดังนี้ 

• ออกแบบวงจรใหมีความงายโดยใชอุปกรณใหนอยที่สุด 

• ใชกําลังงานนอยที่สุดเพราะในการประยุกตใชงานบางงานจะตองการวงจรตรวจจับ
แรงดันเปนจํานวนมากเพื่อสรางเปนโครงขาย 


