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สรุปผลการวจิัยและข้อเสนอแนะ 
  

6.1 สรุปผลการทดลอง 
 ในวทิยานิพนธ์ฉบบัน้ีไดด้ าเนินการบรรลุวตัถุประสงค ์ โดยงานวจิยัเป็นการออกแบบ
ควบคุมต าแหน่งดีซีมอเตอร์ ดว้ยเทคนิคการออกแบบตวัควบคุมคงทนชนิดติดตามการควบคุม
แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ ซ่ึงเป็นการควบคุมท่ีมีพื้นฐานมาจาก การควบคุมแบบท่ีปรับตวัได ้
จากการทดลอง พบวา่การออกแบบตวัควบคุมคงทนชนิดติดตามแบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ 
สามารถท่ีจะลดค่าความผดิพลาดทางพลวตัรของพลานตจ์ริงแรงดนัของตวัควบคุมแบบดั้งเดิม ท่ี
มีความไม่แน่นอนกรณีเลวท่ีสุด ไดม้าก และสามารถท่ีจะควบคุมต าแหน่งของดีซีมอเตอร์ไดเ้ป็น
อยา่งดี ซ่ึงมีความแตกต่างจากการป้อนกลบัโดยตวัควบคุมชนิดพีไอดีเพียงอยา่งเดียว เพราะวา่เม่ือ
เกิดกรณีความไม่แน่นอน ข้ึนในระบบนั้นระบบมีผลตอบสนองท่ีชา้ลงมาก ซ่ึงเป็นส่ิงท่ีไม่
ปรารถนาของการควบคุมแบบป้อนกลบั ดงันั้นการควบคุมโดยใชห้ลกัการน้ีจึงเหมาะสมท่ีจะ
น าไปใชค้วบคุมพลานตใ์นงานอุตสาหกรรม กรณีเกิดความไม่แน่นอนของค่าพารามิเตอร์ต่างๆ 
ไดเ้ป็นอยา่งดี เพราะมีการออกแบบท่ีง่าย โครงสร้างไม่ซบัซอ้น และยงัคงรักษาความมีเสถียรภาพ
ของระบบใหมี้ความคงทนต่อความไม่แน่นอนเชิงพารามิเตอร์ไดเ้ป็นอยา่งดี 
 

6.2 ปัญหาและอปุสรรค 
 การหาแบบจ าลองทางคณิตศาสตร์นั้นท าการทดสอบไดล้ าบาก เน่ืองจากตวัเพลาของ
มอเตอร์สามารถเปล่ียนแปลงต าแหน่งได ้ จึงท าใหก้ารหาพารามิเตอร์ของแบบจ าลองค่อนขา้งท่ีจะ
มีความคลาดเคล่ือนซ่ึงจะส่งผลต่อการควบคุม การควบคุมต าแหน่งควบคุมไดอ้ยูใ่นช่วงตั้งแต่ 0 
องศา ถึง  165 องศา เน่ืองมาจากโพเทนทิโอมิเตอร์มียา่นท่ีใชง้านจ ากดั และค่าของความ
ตา้นทานแบบปรับค่าไดมี้ค่าไม่ละเอียดพอ ค่าความตา้นอาจมีค่าผดิพลาดเม่ืออุณหภูมิสูง 
 

6.3 ข้อเสนอแนะส าหรับการพฒันา 
 1. การทดสอบหาพารามิเตอร์ตอ้งก าหนดระยะของเพลาใหค้งท่ีท่ีค่าหน่ึง หรือออกแบบ
ใหมี้การเช่ือมต่อระหวา่งตวัมอเตอร์กบัเคร่ืองมือวดัใหมี้ค่าความคลาดเคล่ือนนอ้ยท่ีสุด เท่าท่ีจะท า
ได ้
 2. การทดสอบหาแบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของพลานต ์ และการทดสอบพลานต ์ เม่ือ
เกิดความไม่แน่นอนจะตอ้งมีการท าซ ้ า ๆ  หลาย ๆ ค่าเน่ืองจากการหาค่าท่ีแน่นอนของพลานตน์ั้น
ท าไดล้  าบาก จึงตอ้งหาค่าใกลเ้คียงท่ีสุด 
  



 72 

 3. การออกแบบตวัควบคุมแบบจ าลองทางคณิตศาสตร์       และตวัปรับแกโ้ดยการใชโ้ปร  
แกรม MATLAB ในการออกแบบผลตอบสนองท่ีไดจ้ากการออกแบบ เม่ือท าการเปรียบเทียบ
ผลตอบสนองท่ีไดจ้ากการควบคุม จะไดผ้ลตอบสนองท่ีมีความแตกต่างกนัจึงมีการปรับจูน
ค่าพารามิเตอร์ของตวัควบคุม และตวัปรับแก ้ใหไ้ดผ้ลตอบสนองเป็นไปตามขอ้ก าหนด 
 4. ไม่ควรเปิดเคร่ืองทิ้งไวห้รือท าการทดลองติดต่อกนัเป็นเวลานานๆ 
 5. ค่าเปอร์เซ็นตค์วามผดิพลาดในตวัตา้นทาน     อาจมีผลต่อการทดลองควรเลือกค่าความ 
ตา้นทานท่ีมีค่าเปอร์เซ็นตค์วามผดิพลาดต ่าๆ 
 6. ค่าความตา้นทานแบบปรับค่าไดท่ี้มีค่าสูงๆ หากปรับค่าอาจไม่เป็นเชิงเส้น ดงันั้นควร
เลือกใชค้วามตา้นทานแบบปรับค่าไดท่ี้มีมาตรฐาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


