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+=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ    8 บัส 115 kV ของ กฟภ. ……....…152 
5.31 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
       ไฟฟากําลังแบบ 8 บัส 115 kV ของ กฟภ. ที่ใชสมการ Inverse Multi Quadric Functions 

       เปน 2
1

22 )5(na(n)
−

+=  ..................................................................................................... 154 
 



 XVI

สารบัญตาราง (ตอ) 
 

ตารางที่                       หนา 
5.32 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการMJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )5(na(n)
−

+= สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 8 บัส 115 kV ของ กฟภ. ..................... 155 
5.33 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
       ไฟฟากําลังแบบ 8 บัส 115 kV ของ กฟภ. ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions

เปน 2
1

22 )10(na(n)
−

+= ..................................................................................................... 157 
5.34 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )10(na(n)
−

+= สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 8 บัส 115 kV ของ กฟภ. ……........…158 
5.35 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 8 บัส 115 kV ของ กฟภ. ที่ใชสมการ Inverse Multi- Quadric Functions  

      เปน 2
1

22 )50(na(n)
−

+=  .................................................................................................... 160 
5.36 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการMJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )50(na(n)
−

+=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 8 บัส 115 kV ของ กฟภ. ................... 161 
5.37 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 8 บัส 115 kV ของ กฟภ. ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions 

       เปน 2
1

22 )100(na(n)
−

+= .................................................................................................. 163 
5.38 แสดงผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการMJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 
2
1

22 )100(na(n)
−

+=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 8 บัส 115 kV ของ กฟภ. ................ 164 
5.39 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
       ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Gaussian Functions 

เปน 2nea(n) −= ................................................................................................................ 169 
 
 



 XVII

สารบัญตาราง (ตอ) 
 

ตารางที่                       หนา 
5.40 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
     โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Gaussian Functions เปน  
     2nea(n) −=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ……...................…170 
5.41 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Gaussian Functions เปน 

20.5nea(n) −= .................................................................................................................. 172 
5.42 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุด ระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
     โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Gaussian Functions เปน  
     20.5nea(n) −= สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. .......................... 173 
5.43 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Gaussian Functions เปน 

20.5nea(n) −= .................................................................................................................. 175 
5.44 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Gaussian Functions เปน  
      21.5nea(n) −= สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ……..............…176 
5.45 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
       ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Gaussian Functions เปน 

22nea(n) −= ..................................................................................................................... 178 
5.46 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับ วิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Gaussian Functions เปน  
       22nea(n) −=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. .......................... 179 
5.47 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Thin Plat Spline Function เปน 

log(n)na(n) 2= .................................................................................................................... 183 
5.48 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการMJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Thin Plat Spline Function เปน 

)log(nna(n) 2= สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ….......…........…184 



 XVIII

สารบัญตาราง (ตอ) 
 

ตารางที่                       หนา 
5.49 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )0.05(na(n) +=  ........................................................................................................... 188 
5.50 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )0.05(na(n) +=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ................. 189 
5.51 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )0.5(na(n) += .............................................................................................................. 191 
5.52 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
       โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน  

       2
1

22 )0.5(na(n) +=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ……........…192 
5.53 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Multi Quadric Functions เปน 

2
1

22 )5(na(n) += ................................................................................................................. 194 
5.54 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับ วิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )5(na(n) += สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ....................... 195 
5.55 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )10(na(n) += ............................................................................................................... 197 
5.56 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )10(na(n) += สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ……..........…198 
 
 



 XIX

สารบัญตาราง (ตอ) 
 

ตารางที่                       หนา 
5.57 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
     ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Multi Quadric Functions เปน 

2
1

22 )50(na(n) +=  ............................................................................................................. 200 
5.58 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )50(na(n) +=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ................... 201 
5.59 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบไฟฟากําลัง

แบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 
2
1

22 )100(na(n) += ............................................................................................................ 203 
5.60 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )100(na(n) +=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. …….....… 204 
5.61 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ Generalized Regression  
      สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Inverse  

      Multi-Quadric Functions เปน 2
1

22 )0.05(na(n)
−

+= ........................................................ 210 
5.62 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับ วิธี 
     โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )0.05(na(n)
−

+=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ............. 211 
5.63 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions  

       เปน 2
1

22 )0.5(na(n)
−

+= ................................................................................................... 213 
5.64 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )0.5(na(n)
−

+=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ............... 214 

 



 XX

สารบัญตาราง (ตอ) 
 

ตารางที่                       หนา 
5.65 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบไฟฟากําลัง

แบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 
2
1

22 )5(na(n)
−

+= .............................................................................................................. 216 
5.66 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )5(na(n)
−

+= สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. .................... 217 
5.67 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Inverse  Multi-Quadric Functions 

       เปน 2
1

22 )10(na(n)
−

+= …….........................................................................................… 219 
5.68 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR ของคาวัดกับ 
       วิธีโครงขายประสาทเทยีมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions 

เปน 2
1

22 )10(na(n)
−

+= สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ............ 220 
5.69 ผลที่ไดจากการทดสอบดวยโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN สําหรับระบบ 
      ไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions  

       เปน 2
1

22 )50(na(n)
−

+= .................................................................................................... 222 
5.70 ผลเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )50(na(n)
−
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5.25 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Gaussian Functions เปน  
       22nea(n) −= สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ……......……..... 180 
5.26 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Thin Plat Spline Function เปน 
)log(nna(n) 2=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. …..........……... 185 

5.27 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี
โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )0.05(na(n) +=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. …......….. 190 
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5.28 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 
2
1

22 )0.5(na(n) += สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. …....……... 193 
5.29 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR ของ 
        คาวัดกับวิธีโครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions  

        เปน 2
1

22 )5(na(n) += สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ……..... 196 
5.30 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 
2
1

22 )10(na(n) +=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ….......….... 199 
5.31 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 
2
1

22 )50(na(n) +=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. …............... 202 
5.32 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 
2
1

22 )100(na(n) +=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ................. 205 
5.33 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi Quadric Functions เปน 
2
1

22 )0.05(na(n)
−

+=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV  ของ กฟผ. …...…. 212 
5.34 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi Quadric Functions เปน 
2
1

22 )0.5(na(n)
−

+= สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ….….….. 215 
5.35 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 
2
1

22 )5(na(n)
−

+= สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. …….....…... 218 
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5.36 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 
2
1

22 )10(na(n)
−

+=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. ….....……. 221 
5.37 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR วิธี 
      โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Inverse Multi-Quadric Functions เปน 

2
1

22 )50(na(n)
−

+=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. …............. 224 
5.38 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี

โครงขายประสาทเทียมแบบ GRNN ที่ใชสมการ Multi-Quadric Functions เปน 
2
1

22 )100(na(n) +=  สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. .................. 227 
5.39 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา Network Observability ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุด ระหวางวิธี 
       การ MJMR กับวิธีโครงขายประสาทเทียมทั้ง 5  แบบ (Back Prop., GRNN (Gaussian 

Function), GRNN (Thin Plate Spline Function), GRNN  (Multi-Quadric Functions),  
       GRNN (Inverse Multi-Quadric Functions) สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 8 บัส 115 kV  
       ของ กฟภ. …...................................................................................................................…. 230 
5.40 แผนภูมิเปรียบเทียบการหา NO ที่ชุดขอมูลทดสอบ 8 ชุดระหวางวิธีการ MJMR กับวิธี 
      โครงขายประสาทเทียมทั้ง 5  แบบ (Back Prop., GRNN (Gaussian Function), GRNN   
      (Thin Plate Spline Function), GRNN (Multi-Quadric Functions), GRNN (Inverse  
       Multi-Quadric Functions) สําหรับระบบไฟฟากําลังแบบ 14 บัส 230 kV ของ กฟผ. …..... 231 
 
 
 
 
 
 
 
 


