
บทที่ 6 
สรุปผลการวิจัยและขอเสนอแนะ 

 
6.1  สรุปผลการวิจัย 
       ในวิทยานิพนธฉบับนี้ไดนําเสนอวิธีการหาความเพียงพอของคาวัดในระบบไฟฟากําลัง 
(Network Observability) ของการไฟฟาสวนภูมิภาค (กฟภ.) และการไฟฟาฝายผลิตแหงประเทศ
ไทย (กฟผ.) โดยไดนําผลที่ไดจากวิธีการวิเคราะห Network Observability แบบการลดทอน 
Jacobian Matrix ของคาวัดมาเปรียบเทียบกับการวิเคราะหโดยการใชโครงขายประสาทเทียม 
(Artificial Neural network) ชนิดที่มีการแพรคายอนกลับ (back propagation learning) และชนิด 
Generalized Regression เพื่อหาวาโครงขายประสาทเทียมแบบใดที่จะใหผลลัพธที่ดีกวากัน 

จากผลการทดสอบนั้นสามารถสรุปไดวาการหาความเพียงพอของคาวัดในระบบไฟฟา 
(Network Observability) โดยการใชโครงขายประสาทเทียมนั้น การทดสอบดวยโครงขายประสาท
เทียมแบบ Generalized Regression นั้นยังใหผลลัพธไมดีเมื่อเทียบกับการใชโครงขายประสาทเทียม
แบบแพรคายอนกลับ คา MAPE ที่ไดจากการใชโครงขายประสาทเทียมแบบ Generalized 
Regression นั้นยังมีคาสูงอยู  จากผลการทดลองจะเห็นไดวาไมวาจะทําการปรับเพิ่มหรือลดความ
กวางของกราฟ หรือจะปรับเปลี่ยนสมการ Radial Basis Function อยางไรคา MAPE ที่ต่ําที่สุดของ
ชุดทดสอบก็ไมดีไปกวาการใชโครงขายประสาทเทียมแบบแพรคายอนกลับ แตการใชโครงขาย
ประสาทเทียมแบบ Generalized Regression นั้นจะมีขอดีกวาการใชโครงขายประสาทเทียมแบบ
แพรคายอนกลับคือเวลาที่ใชในการฝกสอนนั้นจะนอยกวา เนื่องจากโครงขายประสาทเทียมแบบ 
Generalized Regression นั้นไมไดทําการฝกสอนซ้ําไปซ้ํามาเหมือนกับโครงขายประสาทเทียมแบบ
แพรคายอนกลับ สาเหตุอีกประการหนึ่งที่ทําใหการใชโครงขายประสาทเทียมแบบ Generalized 
Regression ไดผลไมดีนั้นคือฟงกช่ันการถายโอนที่เปน Radial Basis Function นั้นไมเหมาะสมกับ
ขอมูลที่นํามาใหโครงขายประสาทเทียมทําการเรียนรู 

การใชโครงขายประสาทเทียมมาทําการหาความเพียงพอของคาวัดในระบบไฟฟานั้นก็เปนอีก
วิธีการหนึ่งที่สามารถทําได นอกเหนือจากวิธีการอื่น ๆ ที่ใชกันโดยทั่วไป ซ่ึงการใชโครงขาย
ประสาทเทียมมาทําการหาความเพียงพอของคาวัดในระบบไฟฟานั้นมีขอดีและขอเสียตางกันดังนี้ 
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ตารางที่ 6.1 แสดงการเปรียบเทียบขอดี-ขอเสีย ของการใชโครงขายประสาทเทียม 
ขอดี ขอเสีย 

1. ถาชุดคาวัดในระบบไฟฟามีการ  
    เปลี่ยนแปลงยังคงสามารถหาผลลัพธได 

  1. กรณีที่ระบบเปลี่ยนแปลงตองฝกสอนขอมูล 
       ใหม 

2. ไมตองทําการสรางแบบจําลองทางไฟฟา    
     และแบบจําลองทางคณิตศาสตร 

2. ความสามารถของโครงขายประสาทเทียม  
    นั้นจะขึ้นอยูกับความสัมพันธของขอมูลที่  
    นํามาใหโครงขายประสาทเทียมทําการ  
    เรียนรู 

3. ใชเวลาในการฝกสอนไมมาก 3. การทดสอบปญหาบางกรณีดวยโครงขาย
ประสาทเทียมนั้นตองใช เ วลาในการ
รวบรวมขอมูลเปนเวลานาน เพื่อใหมีขอมูล
ที่จะนํามาฝกสอนโครงขายประสาทเทียม 

 4. ไมสามารถระบุถึงจํานวนโหนดในชั้นซอน 
และฟงกช่ันการถายโอนที่ใชไดวา ตองใช
จํานวนโหนดในชั้นซอนเทาไร  และใช
ฟงกช่ันการถายโอนแบบใด ถึงจะใหผลดี
ที่ สุด  ซ่ึงตองใชวิ ธีการทดลองสุม  หรือ
ทดลองหลายรูปแบบ 

 
6.2 สิ่งที่ควรไดรับการพัฒนาตอไป 

1. พัฒนาใหสามารถเรียนรูสําหรับระบบไฟฟาที่มีขนาดใหญขึ้น 
2. พัฒนาใหใชวิธีการอื่น ๆ ในการหาชุดขอมูลสําหรับนํามาฝกสอนโดยโครงขายประสาท

เทียม 
3. ทดลองใชโครงขายประสาทเทียมชนิดอื่น ๆ ในการหาความเพียงพอของคาวัดในระบบ

ไฟฟา (network Observability)  
4. ทดลองใชขอมูลฝกสอนที่มากขึ้นกวาเดิม เพื่อนํามาเปรียบเทียบกับผลที่ไดในปจจุบัน 

 
 


