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แขนกลชนิดแบบขอ้ต่อยืดหยุ่น คือ แขนกลท่ีน าสปริงมาติดบริเวณขอ้ต่อ มีประโยชน์คือ

ลดความเสียหายท่ีเกิดจากการเฉ่ียวชน อย่างไรก็ตามถึงแม้จะเป็นแขนกลทัว่ไป การออกแบบ
ภายในโดยมากจะท าใหช้ิ้นส่วนภายในมีความยืดหยุน่ในการท างาน ซ่ึงปัญหาท่ีตามมาของแขนกล
แบบขอ้ต่อยดืหยุน่ คือ ความแม่นย  าในการท างานลดลงเน่ืองจากการสั่นสะเทือนท่ีเกิดข้ึนกบัแขนกล 
 
 การน าอนุกรมของแรงดลท่ีได้รับการอออกแบบมาใช้กับสัญญาณควบคุม โดยการน า
อนุกรมแรงดลใส่เขา้กบัสัญญาณควบคุมในช่วงเวลาท่ีเหมาะสม ผลท่ีไดคื้อการสั่นสะเทือนท่ีเหลือ
จากการเคล่ือนท่ีของแขนกลลดลง และการเคล่ือนท่ีของแขนกลมีความนุ่มนวลมากข้ึน เทคนิคการ
ออกแบบอนุกรมของแรงดลท่ีใส่กบัสัญญาณในช่วงเวลาท่ีเหมาะสม สามารถประยุกต์ใช้กบังาน
แบบ Real time ซ่ึงเหมาะสมกบักบังานท่ีมีมนุษยส์ั่งงานโดยตรง (Human operate) เช่น เครน
ก่อสร้าง (Construction crane) และ tele-operated boom เป็นตน้  

 
งานวจิยัน้ี ท าการประยกุตเ์ทคนิคน้ี กบัแขนกลแบบขอ้ต่อยืดหยุน่ การควบคุมการเคล่ือนท่ี

ของแขนกลทั้งหมดกระท าโดยมนุษย ์ผลการทดลองท่ีได ้คือ การสั่นสะเทือนท่ีเกิดข้ึนกบัแขนกล
แบบขอ้ต่อยดืหยุน่ลดลงอยา่งมาก และการเคล่ือนของแขนกลมีความนุ่มนวลข้ึน 
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