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Abstract 
Presently, developments of the garlic planter have been fabricated to the new prototype, which is the 10 

rows garlic planter. The working width is 1 m. The metering system is a bucket type made from plastic. Each 
bucket scoop cloves and deliver passing seed tube placed into soil furrow. The furrow opener is shovel type, 
placed in 2 lines, each line has 5 sets and spacing between lines is 270 mm. The covering device is rubber plate. 
Testing had been done in Fang district and Mae tang district. The result of the 10 rows garlic planter capacity is 
0.37-0.75 rai/hr at forward speed of 1.27-1.61 km/hr. Planting depth is 26-34 mm. with the percentage of soil 
covering is about 64-84. Turning time at the headland is about 5-30 seconds. Precision value for the 10 rows garlic 
planter was 27-28 %, planting spacing of 13-18 cm. The precision value of planter is lower than farmer planting 
about 22-28%. Yield production at Fang district and Mae Tang district is 2,969 and 4,307 kg/rai respectively. The 
production planting by the planter is lower than the farmer planting about 11-21%.             
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บทคัดยอ 
ในปจจุบันการพัฒนาเครื่องปลูกกระเทียมนั้นไดพัฒนาเปน เครื่องปลูกกระเทียมตนแบบใหม มีจํานวน 10 แถว  

ขนาดหนากวางในการทํางาน 1 เมตร  กลไกการหยอดกลีบกระเทียมเปนจานหยอดกระพอ ตักกระเทียมทีละกลีบ  จากนั้น
กะพอจะทําการเหวี่ยงกระเทียมลงสูทอนําเมล็ด แลววางกลีบกระเทียมลงสูรองปลูก อุปกรณเปดรองเปนแบบพลั่วจัดวางเปน 2  
แถว แถวละ 5 รอง แถวหนากับหลัง มีระยะหางระหวางแถว 270 มิลลิเมตร  ตัวกลบดินเปนแผนยาง เมื่อนําไปทดสอบในแปลง
เกษตรกรผูปลูกกระเทียม ที่อําเภอฝางและอําเภอแมแตงพบวา เครื่องปลูกมีความสามารถในการทํางาน 0.37- 0.75 ไร/ชั่วโมง 
ที่ความเร็วในการทํางาน 1.27-1.61 กิโลเมตร/ชั่วโมง ความลึกในการปลูก 26-33 มิลลิเมตร รอ

                                                       

ยละการกลบ 84-87  เวลาใน
การเลี้ยวที่หัวงาน 5-30  วินาที มีระยะระหวางตนกระเทียมเฉลี่ย 13 -18 เซนติเมตร เครื่องปลูกมีคาความแมนยํารอยละ 27-28  
โดยที่เครื่องปลูกมีคาความแมนยํานอยกวาเกษตรกรอยูในชวงรอยละ 22-28 ผลผลิตกระเทียมจากเครื่องปลูกในแปลง อําเภอ
ฝาง 2,969 กก./ไร และแปลงอําเภอแมแตง 4,307 กก./ไร ซึ่งผลผลิต ที่ปลูกดวยเครื่องปลูกนอยกวา แปลงเกษตรกร อยูในชวง
รอยละ 11 -21  
คําสําคัญ : กลไกการหยอด   คาความแมนยํา   
 

 
 
 
 
 

 
 

 
1 นักศึกษาปริญญาโท  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคณุทหารลาดกระบัง 
2 อาจารย  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 
3 รองศาสตราจารย  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคณุทหารลาดกระบัง 



 2 

คํานํา  
การศึกษาและพัฒนาเครื่องปลูกกระเทียม ไดเร่ิมดําเนินการตั้งแตป 2542 ซึ่งไดมีการสรางตนแบบมาแลว 6 แบบ

โดยที่ในการสราง ทดสอบและพัฒนาเครื่องตนแบบที่ผานมา ก็สามารถพัฒนาเครื่องปลูกจนสามารถปลูกกระเทียมในแปลง
เกษตรกรได เปนเครื่องปลูกกระเทียมแบบกะพอลําเลียง ขนาด 8 แถวป 2546 (จรัสชัย เย็นพยับ ,2547) และเกษตรกรมีความ
พอใจกับผลผลิตที่ไดจากเครื่องปลูก โดยจากผลการทดสอบในแปลงเกษตรกรป 2546 ไดผลวาความแมนยําในการปลูกของ  
เครื่องปลูกต่ํากวาการปลูกโดยเกษตรกร ดังนั้นจึงไดพัฒนา และสรางเครื่องใหมเปนเครื่องปลูกกระเทียม 10 แถว  ซึ่งได
ปรับเปล่ียนลักษณะถังบรรจุ อุปกรณลําเลียง อุปกรณเปดรอง อุปกรณกลบดิน ชุดใหม  แลวจึงนําไปทดสอบในแปลงเกษตรกร 
จ.เชียงใหม นําผลที่ไดมาวิเคราะหหาแนวทางในการเพิ่มความแมนยํา และสมรรถนะของเครื่องปลูก  

ในการออกแบบ สราง และทดสอบเครื่องปลูกกระเทียม สามารถพัฒนาเครื่องใหทําการปลูกไดในพื้นที่เกษตรกรจริง
และเก็บผลผลิตที่ได (ป2546) และในปถัดมาก็ไดมีการแยกศึกษา และวิเคราะหสวนประกอบที่สําคัญ แตละสวนเพื่อเพิ่มความ
แมนยําในการปลูก และความคลองตัวในการทํางานในพื้นที่ โดยศึกษาสวนประกอบตางๆ ของเครื่องปลูกกระเทียมสรุปผลได  
3 สวน ดังนี้ 

1 จานหยอดกลีบกระเทียมและถังบรรจุ  (นวัต สมานกุล และคณะ ,2547 ) 
        1. จานหยอดเปนจานวงกลมพลาสติกวางตัวในแนวตั้งมีกระพอลําเลียงอยู 6 ชุด ตอ 1 จานตามรูปที่ 1  

                      2.  มุมเอียงของกะพอ มีขนาดเทากับ 80 องศา เทียบกับแขนของกะพอ 
        3.  จํานวนชุดหยอดเพิ่มจาก 8 เปน 10 ชุด ถังบรรจุจึงมีความจุกระเทียมจาก 12  เปน 15 กิโลกรัม  
     4.  จุดติดตั้งถังบรรจุอยูใตแขนและมือจับของรถไถ เพื่อดึงเขาใกลจุดศูนยถวงของเครื่องยนต   

          
รูปที่ 1  ลักษณะกระเทียมที่วางตัวในกระพอ  และจานหยอดกระเทียม  

 
2 ชุดลําเลียงกระเทียมลงดิน  พิจารณาคาความแมนยําของขอมูลดีที่สุดมีความแปรปรวนขอมูลนอยที่สุด (พิทักษ  

ฆะวีวงศและคณะ , 2547) ไดผลดังนี้  
                       1. ความสูงของทอนํากลีบกระเทียมในแนวดิ่ง เทากับ 30 cm. 
                       2. ทอที่ใชไดดีเปนทอยางใสผิวเรียบ ขนาดทอนําเมล็ดที่เหมาะสม เทากับ 30 mm. 

         3. เนื่องจากตัวเปดรองมี 2 แถว แบงเปนแถวหนากับหลัง ทําใหมีมุมเอียงทอดานหนา ได 10 องศา สวนมุม
เอียงกับดานหลังเปน 15 องศา ตามรูปที่ 2 

 3 ตัวเปดรองและตัวกลบดิน (จงกล แจมกระจาง  และคณะ ,2547)   
ในการออกแบบตัวเปดรองและตัวกลบดินมีเงื่อนไขวา สามารถสรางและประกอบไดงาย  เปดรองไดแคบ มีความลึก

ในการปลูกสมํ่าเสมอและปรับความลึกในการปลูกได  โดยไดทดสอบเปรียบเทียบตัวเปดรอง 3 แบบ แสดงในรูปที่ 3 พบวา  ใน
การทดสอบรางดินอุปกรณเปดรองแบบจอบใหคาแรงฉุดลากต่ําสุด ประมาณ 0.84 kgf/แถว สวนอุปกรณเปดรองแบบพลั่วให
คา performance index สูงสุด (Tajuddin and Balasubramaian ,1995) ประมาณ 0.03 และใหคารอยละการงอกสูงสุดประมาณ 
83.3% ที่ระยะหางระหวางอุปกรณเปดรองแถวหนาและแถวหลัง 27 เซนติเมตรดังนั้น จึงเลือกใชตัวเปดรองแบบพลั่ว มา
ประกอบเปนเครื่องปลูกกระเทียมแบบใหม 
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รูปที่ 2 แสดงตําแหนงการติดตั้งชองปลอยและทอลําเลียง 

 

                                
        (ก) ตัวเปดรองแบบรองเทา(Shoe type)         (ข) ตัวเปดรองแบบจอบ (Hoe type)        (ค) ตัวเปดรองแบบพลั่ว (Shovel type) 

รูปที่ 3  ตัวเปดรองทั้ง 3แบบ ที่ใชในการทดสอบ 
 

สวนตัวกลบดินนั้น จากการศึกษาในป 46 เปนเครื่องปลูกกระเทียมขนาด 8 แถวไดเปนตัวเปดรองแบบทุนลาก แตใน
การทํางานจริงยังไมสามารถกลบดินไดโดยเฉพาะกอนดินขนาดใหญ จึงเปลี่ยนเปนแผนยางแบบหนาแทน ไดติดตั้งดานหลัง
แลวสรางเครื่องปลูกกระเทียมขนาด 10 แถว ขึ้นในป 2548 แสดงในรูปที่ 4 

 

         
 

         
 

รูปที่ 4 เครื่องปลูกกระเทียมขนาด 10 แถวป2548 (จิราภรณ เบญจประกายรัตนและคณะ, 2548) 
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อุปกรณและวิธีการ  
 
1.การทดสอบและปรับปรุงเครื่องปลูก 10 แถวในหองปฏิบัติการ 

ในการทดสอบประสิทธิภาพเครื่องปลูกนั้น โดยทั่วไปจะทดสอบเปรียบเทียบ จากความสามารถทางทฤษฎีกับ
ความสามารถทางไรจริง แตในที่นี้ตองการเครื่องปลูกที่มีระยะหางสม่ําเสมอ จึงตองมีการทดสอบและพัฒนาความแมนยําของ
เครื่องปลูกควบคูไปดวย โดยจะอางอิงกับสํานักงานมาตรฐานอุตสาหกรรม และมาตรฐาน ISO และเนื่องจากกลไกการหยอด
ของเครื่องปลูกกระเทียมที่เหมาะสมสําหรับเทคโนโลยีการผลิตของประเทศเปนแบบจานกะพอ ดังนั้นจากงานวิจัยที่ผานมา 
(จรัสชัย เย็นพยับ, 2547) จึงกําหนดเปนขนาดกระพอ 3 ขนาด ตามตารางที่ 1  สวนขนาดกระเทียมที่ใชทดสอบแสดงตาม
ตารางที่ 2 
ตารางที่ 1 สรุปขนาดกระพอทั้ง 3 ขนาดที่ออกแบบตามรูปที่ 5 (จรัสชัย เย็นพยับ ,2547) 

Small size(mm.) Medium size(mm.) Large size(mm.) 

Bucket  Length  Depth  Width/Upper Length  Depth  Width/Upper Length  Depth  Width/Upper 

size 25 15 18/8 29 18 21/12 35 20 26/20 

 
ตารางที่ 2  ขนาดกระเทียมพันธุไทยเฉลี่ย 2 ขนาดป 2548  (สุมวัดขนาดจํานวน 100 กลีบ) 

Thai ,small Thai, medium 

  Length Thickness  Width Length Thickness  Width 

Max 19.88 8.61 9.73 28.40 12.30 13.90 

Min 9.17 3.85 4.76 13.10 5.50 6.80 

Average 13.57 6.23 7.67 19.38 8.89 10.95 

GMD 8.66 12.36 
 

 
รูปที่ 5 ลักษณะกระพอตามตารางที่ 2 

 

ในการทดสอบในรางดินหองปฏิบัติการนี้ เพื่อหาระยะหางกลีบกระเทียมพันธุไทยขนาดเล็ก และขนาดกลาง กับกระ
พอขนาดเล็ก คํานวณหาคาตางๆ ดังนี้  ระยะกลีบกระเทียมเฉลี่ย  คารอยละระยะหางที่ตองการชวง 8-13 ซม. สวนเบี่ยงเบน
มาตรฐาน ดัชนีการลงหลายเมล็ด (Multiple Index)  ดัชนีการเวน(Miss Index)  ดัชนีคุณภาพการหยอด(Quality of Feed 
Index) และ คาความแมนยําในการปลูก (Precision) จากผลการทดลองที่ได และหาความสัมพันธของความเร็วรอบเครื่องยนต
กับระยะหางกลีบกระเทียมเปนเงื่อนไขในการใชงานเครื่องปลูก  มีวิธีทดสอบคือ  ติดตั้งกระพอขนาดเล็ก  แลวบรรจุกระเทียม
พันธุไทยตามตารางที่ 2 เต็มถัง (ประมาณ 15 กิโลกรัม)  ใชระยะหางของตัวเปดรองแถวหนาและแถวหลังเปน 27 cm  โดย
ทดสอบที่ความเร็วรอบชุดหยอด 5 ระดับไดแก 30-70 rpm และแตละเงื่อนไขทดสอบ 3 ซ้ํา บันทึกระยะหางระหวางกลีบ
กระเทียม และความเร็วทางตรงที่เกิดขึ้น แลวจึงคํานวณหาคาตาง ๆ ตามที่กลาวมาแลว 
2.การทดสอบเครื่องปลูกในแปลงเกษตรกร ที่ จ. เชียงใหม 

ในการทดสอบนี้มีจุดประสงคเพื่อที่ จะหาความสามารถทางไรของเครื่องปลูกในแปลงเกษตรกรที่มีชนิดดิน และขนาด
พื้นที่แตกตางกัน 2 แปลง โดยมีรายละเอียดการเก็บขอมูลดังนี้ 

1. สภาพพื้นที่ทดสอบ  ไดแกขนาดรองปลูก รอยละความชื้นดิน (%Moisture Content :MC)  ขนาดกอนดิน (Mean 
Mass Diameter : MMD) และคาความแข็งของดิน (Cone Index :CI)   
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2. ความสามารถ ของเครื่องปลูกกระเทียม ไดแก ปริมาณกระเทียมที่ใช  ความเร็วทางตรงในการทํางาน ความลึกใน
การปลูก  รอยละการกลบดินของตัวกลบรองปลูก  รอยละการลื่นไถล(%slip)  เวลาในการเลี้ยวและความสามารถของเครื่อง
ปลูกโดยเปรียบเทียบกับการปลูกโดยเกษตรกร   

3. ขอมูลระยะหางตนกระเทียมหลังจากปลูกไปแลวประมาณ 120 วัน แลวคํานวณเปนคา precision และคาอื่น ๆ 
เชนเดียวกับการทดสอบในหองปฏิบัติการ  แลวหลังจากนั้นในการเก็บผลผลิตกระเทียมมีการเก็บขอมูล โดยมีการวัดคาตางๆ  
ไดแก ความลึกของหัวกระเทียมที่อยูภายในดิน  ขนาดเสนผานศูนยกลางเฉลี่ยเชิงเรขาคณิต (Geometric Mean Diameter: 
GMD)  น้ําหนักเฉลี่ยตอตน และผลผลิตเปนกิโลกรัมตอไร  
 

ผลการทดลอง 
1.ผลการทดลองในหองปฏิบัติการ 

ในการทดสอบความแมนยําของกระเทียมขนาดเล็กในรางดินหองปฏิบัติการไดผลตามตารางที่ 3 ซึ่งพบวา ระยะเฉลี่ย
ดีที่สุดเทากับ 8.82 ซม. คา precision ดีที่สุดเทากับ 24.4% ไดที่ความเร็วรอบชุดหยอด 32 rpm  แตรอยละของระยะหางกลีบ 
8-13 ซม.มากที่สุด และคา Quality of feed index มากที่สุด ที่ความเร็วรอบชุดหยอด 51 rpm  กลาวคือในชวง 1.16 -1.86 
km/h  คารอยละระยะที่ตองการ และคา Quality of feed index จะมีคาสูง หลังจากนั้นจะลดต่ําลง สวนคา Multiple Index  จะ
ไมคงที่ แลวหลังจากนั้นจะเพิ่มขึ้น ในขณะเดียวกันกับคา Miss Index จะลดลง  

ตอมาจึงไดพิจารณา ผลการทดสอบกระเทียมพันธุไทยขนาดกลาง ใชกะพอเล็ก จากตารางที่ 4 ไดวา ระยะเฉลี่ยดี
ที่สุดเทากับ 10.85 ซม.และคา precision ดีที่สุดเทากับ 25.9%  ที่ความเร็วรอบชุดหยอด 31 rpm  สวนรอยละของระยะหาง
กลีบ 8-13 cm มากที่สุด  และคา Quality of feed index มากที่สุด ที่ความเร็วรอบชุดหยอด 45 rpm กลาวคือเม่ือใหความเร็ว
ทางตรงเพิ่มขึ้นจาก 1.12  km/h   คาระยะหางกลีบเฉล่ียมีแนวโนมลดลง  คารอยละระยะที่ตองการก็จะลดลง แตใกลเคียงกัน
ในชวงความเร็ว 1.12-2.22 km/h  สวนคา Quality of feed index จะมีคาสูงอยูประมาณ 51-56%  จากนั้นจะลดต่ําลงอยาง
รวดเร็ว  สวนคา Multiple Index  จะเพิ่มขึ้น ขณะเดียวกันคา  Miss Index จะลดลง  
ตารางที่ 3 แสดงสมรรถนะเครื่องขณะทดสอบ และผลการวิเคราะหคาความแมนยําตามมาตรฐาน ISO (กระเทียมขนาดเล็ก) 

Working 

velocity Revolution Quantity 

 Average Clove 

spacing Percentage of  Standard Multiple Miss Quality of feed   

(km/h) (rpm) N (cm) 8-13 cm. deviation Index Index Index Precision 

1.162 32 153 8.82 32.03 6.40 34.64% 16.34% 49.02% 24.40% 

1.597 44 166 8.59 25.30 5.92 36.75% 13.86% 49.40% 29.00% 

1.857 51 170 8.49 37.06 5.28 32.94% 12.94% 54.12% 25.20% 

2.381 66 196 6.92 29.59 4.76 46.43% 5.61% 47.96% 26.00% 

2.715 75 160 5.92 22.50 4.34 55.00% 2.50% 42.50% 27.00% 
 
ตารางที่ 4 แสดงสมรรถนะเครื่องขณะทดสอบ และผลการวิเคราะหคาความแมนยําตามมาตรฐาน ISO (กระเทียมขนาดกลาง) 

Working 

velocity Revolution Quantity 

Average Clove 

spacing Percentage of Standard Multiple Miss Quality of feed  

(km/h) (rpm) N (cm) 8-13 cm. deviation Index Index Index Precision 

1.123 31 153 10.85 36.75 6.74 24.79% 23.93% 51.28% 25.90% 

1.634 45 166 8.61 37.11 5.12 29.01% 14.81% 56.17% 26.20% 

1.804 50 170 8.18 36.59 5.58 36.59% 8.54% 54.88% 27.70% 

2.224 61 196 7.87 36.56 5.31 39.25% 8.06% 52.69% 25.90% 

2.517 69 160 6.27 23.21 5.00 52.23% 5.80% 41.96% 26.70% 
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จากการทดสอบทั้ง 2 ครั้ง ที่ผานมาคารอยละระยะหางกลีบที่ตองการ และคาดัชนีคุณภาพการหยอด มีคาที่ดีขึ้น
ตามลําดับ ไดความสัมพันธของกระพอกับกระเทียม เปนขนาด GMDกระพอ จะโตกวากระเทียมประมาณ 20-30% และสรุป
เปนเงื่อนไขการใชงานตามตารางที่ 5 แลวใชความเร็วทางตรงที่ได เปนตัวกําหนดชวงความเร็วที่ใชงานที่เหมาะสม แตใน
ขณะเดียวกันคาความแมนยําที่ไดยังต่ํากวาคาที่ไดเกษตรกรในป 46  จึงมีการปรับความชันของถังใหมากขึ้น เพื่อใหเหมาะสม
กับขนาดกระพอที่เปล่ียนไปดวย 
 
ตารางที่ 5  สรุปผลการปรับตั้งความเร็วรอบเครื่องยนตที่เหมาะสม สําหรับเคร่ืองปลูกกระเทียมขนาด 10 แถว เมื่อใชกระเทียม
พันธุไทยขนาดตางๆ  
 

Type and size 

GMD 

(mm) Bucket size 

Machine 

Revolution(rpm) 

Metering 

Revolution (rpm) 

Working velocity 

(km/h) 

Avg. clove 

spacing (cm) 

Thai ,small 8.70 Very small* G1 ,800 30 1.16 8.8 

      g1 ,1200 45 1.60 8.6 

Thai ,medium 12.4 small G1 ,800 30 1.12 10.8 

      g1 ,1100 40 1.46 9.4 

      g1 ,1400 50 1.85 8.2 

หมายเหตุ * Very smal  คือ  ขนาดกะพอที่ออกแบบใหม เปนขนาด  ยาว22, ลึก12 ,ฐาน15 ,ยอด8mm 

 
2.ผลการทดลองในแปลงเกษตรกร จังหวดัเชียงใหม 

จากการทดสอบในแปลงเกษตรกร อ.ฝางและ อ.แมแตง จ.เชียงใหมไดเก็บขอมูลพื้นที่ทดสอบตามตารางที่ 6   แลว
บันทึกผลความสามารถในการทํางานของเครื่องปลูกกระเทียมขนาด 10 แถว ตามตารางที่ 7  หลังจากนั้นเปนผลของคา
precision  และคาอื่น ๆ ตามตารางที่ 8 และสุดทายเปนขอมูลผลผลิต ตามตารางที่ 9 
 
ตารางที่ 6  สรุปลักษณะของพื้นที่ทดสอบ 

Location property Soil type  Soil Tillage  
Plot size(WxL)= m2

(number travel per plot) 
%MC 
(db) 

MMD 
(mm) 

CI 
(N/cm2) 

Fang district 

sandy 

1 time Rotary cultivator   

(50 Hp tractor) 

1.2x54.4=65.4 

(1) 23.87 10.35 24-178.2 

Mae Tang district 

 sandy 

1 time Rotary cultivator 

(5Hp power tiller) 

2.75x36.74=101.03 

(3) 26.52 * 30.6-146.4 

หมายเหตุ * พื้นที่เปนดินทรายเปยก ไมสามารถหาคา MMD ได และดินรวน ซุยมาก  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 7 

ตารางที่ 7  แสดงผลการทดลองปลูกกระเทียมในแปลงเกษตรกรโดยใชเครื่องปลูกกระเทียมขนาด 10 แถว 

    
Metering 

revolution,  Planting data Capacity 

    
(gear, 

machine) Garlic Type kg/ clove/     velocity covering planting capacity slip 

D/M/Y Location rpm 
 rai meter SD %CV km/h % Depth 

(mm.) 
rai/h  

(turning,sec) 
% 

3/11/2548 Mae Tang * 40, (1,1100) 

Chinese,  no 

grading 134 14 18.12 13.28 1.27 87 31-33     

    45, (1,1300) 

Chinese,  no 

grading 134 16 26.43 16.24 1.43     0.37(5) 6.28 

             

21/11/2548 Fang  ** 45,(1,1300) Chinese , medium 141 9 14.89 8.43 1.61 84 26-29 0.75 (29.7) 2.54 

21/11/2548 fix 40, (1,1150) Chinese , medium 221 13 4.46 9.45           

21/11/2548 fix 42, (1,1200) Chinese , medium 251 14 5.55 9.29           

21/11/2548 2 person   Chinese , medium 143 8           0.04(-)   

หมายเหตุ:  *แปลงอ.แมแตง ใชกระเทียมที่เก็บไว และใชคนแกะ ไมมกีารคัดขนาดกอนใชเครื่อง            

             **แปลงใน อ.ฝาง ใชกระเทียมที่แกะและคัดขนาดโดยเครื่องคดักระเทยีม, (-) ไมมีขอมูล        
 

ตารางที่ 8  แสดงผลความแมนยําของระยะหางระหวางตนระหวางเครื่องปลูกกับเกษตรกร 

  quantity Average spacing Percentage of Standard Multiple Miss Quality of feed   

Data  N (cm.) 8-13 cm. deviation Index Index Index Precision 

Farmer, Fang district 120 17.27 34.98 8.66 2.08% 36.44% 61.48% 19.50% 

Planter, Fang district 113 17.59 23.08 12.67 19.39% 44.39% 36.23% 27.24% 

Farmer, Mae Tang district 193 12.27 58.35 6.67 9.69% 17.26% 73.05% 21.61% 

Planter, Mae Tang district 198 12.61 24.69 10.93 29.91% 28.96% 41.59% 27.64% 
 

ตารางที่ 9  แสดงผลผลิตกระเทียมที่ไดจากเครื่องปลูกเปรียบเทียบกับคนปลูก  

  planting depth 
Yield 

production GMD 
number of 

seeding per 
Weight of 

seeding per 
seeding 
Weight  

Data  (mm) kg/rai (mm) 1 m2 1 m2 (g) 

Farmer, Fang district 26.7 3,760 33.1 47 2.35 51 

Planter, Fang district 24.6 2,969 29.3 51 1.86 36.47 

Farmer, Mae Tang district 24.9 4,867 30.9 73 3.04 41.94 

Planter, Mae Tang district 25.2 4,307 30.5 72 2.69 38.57 

 
วิจารณผลการทดลอง  

จากผลการทดลองไดวา เครื่องปลูกกระเทียมทํางานที่เกียร 1 ความเร็วรอบเครื่องยนต 1,100-1,300 รอบตอนาที(40-
45 rpm) มีความเร็วในการทํางานตั้งแต 1.27-1.61 กม./ชม. มีความสามารถในการทํางาน 0.37-0.75  ไร/ชม. แปลงที่ อ.ฝางมี
ความสามารถสูงสุดที่ 0.75 ไร/ชม. ความเร็วทางตรงที่ 1.61 กม./ชม. เนื่องจากสภาพเปนดินรวนปนทราย และมีความชื้นนอย
กวาอีกแปลง สามารถทํางานไดคลองตัว เนื่องจากแปลงมีความยาวมากทําใหมีความเร็วทางตรงคอนขางจะคงที่ ประกอบกับ
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รองขนาดเล็ก ความกวางแตละรองเพียง 1.2 ม. สามารถวิ่งปลูกไดเพียงเที่ยวเดียวและมีจํานวนรองปลูกถึง 6 รอง แตละรองจะ
มีรองน้ํากั้น เปนพื้นที่คอนขางใหญ สามารถทํางานไดสะดวก ทําใหมีพื้นที่ทํางานไดมากกวาแปลงอ. แมแตง 

ความสามารถของเครื่องปลูก จะขึ้นอยูกับ ความเร็วทางตรงและความคลองตัวในการทํางาน ซึ่งจะเปนสืบเนื่องจาก 
สภาพดิน ไดแก ชนิดดิน ความชื้นดิน ขนาดกอนดินที่ไดจากการไถเตรียมดิน ดังนั้น ถาดินเปนดินทราย มีความชื้นพอเหมาะ 
(ไมแฉะ) ไดรับการไถเตรียมดินที่ดีทําใหมีขนาด MMD เล็กเครื่องปลูกก็สามารถทํางานไดดี  และมีการกลบดินคอนขางสมบูรณ 
เมื่อเปรียบเทียบความสามารถของเครื่องปลูกกับเกษตรกรนั้น เครื่องปลูกทํางานเร็วกวาเกษตรกรปลูกประมาณ 10-15เทา โดย
ที่เครื่องปลูกใชคนควบคุมเพียง 1 คน ทํางานเต็มพื้นที่ แตคนปลูกใชคน 2 คน ตอ 1 รองปลูก 

ความคลองตัวในการทํางาน หรือเวลาในการเลี้ยวหัวงาน  จากทั้ง 3 แปลงพบวา  เวลาที่ใชในการเลี้ยวหัวแปลงตอ 1 
ครั้ง มีคาตั้งแต 5-30 วินาที  โดยที่แปลงอ.แมแตงใชเวลานอยที่สุดที่ 5 วินาที เนื่องจากบริเวณหัวแปลงมีพื้นที่สําหรับเล้ียวพอดี  
แปลง สวนแปลงอ.ฝางนั้นการเลี้ยวหัวแปลงแตละครั้งคือการกลับรถเพื่อไปเริ่มตนรองใหม จึงทําใหใชเวลาไปถึง 30 วินาที 
เพราะฉะนั้น ปจจัยหลักที่มีผลตอเวลาในการเลี้ยวคือ ลักษณะดิน และหัวแปลง และตัวกําหนดระยะ (marker) 

ปริมาณกระเทียมที่ใช  พบวา เครื่องปลูกจะใชกระเทียมมากกวาเกษตรกร  ประมาณ 20%  สวนอัตราการหยอด (กลีบ
ตอเมตร) เมื่อเทียบกับการใชเครื่องปลูก จะใชกระเทียมกลีบเล็กมากกวากลีบขนาดกลางประมาณ  20 -55  % ตามตารางที่ 8 

สวนอัตราการหยอด (กลีบตอเมตร) ไดคาเฉลี่ยในชวง 9-20 กลีบตอเมตร โดยที่ อ.ฝางมีคาดีที่สุดคือ 9 กลีบตอเมตร 
เนื่องจากใชกระเทียมที่คัดขนาดแลวมีคาใกลเคียงกับกระเทียมพันธุไทย ขนาดกลางที่ใชทดสอบในหองปฏิบัติการ ในแปลงอ.
แมแตงเนื่องจากใชกระเทียมที่ยังไมคัดขนาดแตมีขนาดใกลเคียงกันและเล็กกวาที่ทดสอบที่ อ.ฝาง ได 14-16 กลีบตอเมตร สวน
ที่ อ.แมคะใชกระเทียมมากที่สุดถึง 20 กลีบตอเมตร เนื่องจากใชกระเทียมขนาดเล็ก 

 การกลบดิน ขึ้นอยูกับชนิดของดิน และวิธีการเตรียมดิน โดยจากตารางที่ 7 รอยละการกลบในแปลงปลูกที่อําเภอแม
แตง และอําเภอฝาง มีคามากกวา 80%  ทั้งนี้เนื่องจากดินเปนดินทราย และกอนดินมีขนาดเล็ก มีการเตรียมดินอยางดี และที่
อําเภอแมแตง สภาพดินเปนดินทราย พื้นที่มีการไถเตรียมดินอยางดี กอนดินมีขนาดเล็ก และมีความชื้นในขณะที่ทําการทดลอง 
จึงไมมีการหาคา MMD  จากการประมาณคาจากสภาพพื้นที่ที่พบเห็น คา MMD มีคานอยกวา 8 มม.    
ความแมนยําในการปลูกของเครื่องปลูก 

จากตารางที่ 8 พบวา เมื่อพิจารณา  ระยะหางตนกระเทียมเฉลี่ยดีที่สุดเทากับ 12.27 เซนติเมตร รอยละของระยะหาง
กลีบ 8-13 เซนติเมตรจํานวนมากที่สุดเทากับ 58.35%   และคา Quality of feed index มากที่สุดที่ 73.05% เกิดขึ้นในแปลง
เกษตรกรที่ อ.แมแตง สวนคาPrecision ที่ดีที่สุดเกิดขึ้นในแปลงเกษตรกรที่  อ.ฝาง แตก็ใกลเคียงกับแปลงเกษตรกรที่ อ.แมแตง   
สวนในการใชเครื่องปลูกเมื่อเปรียบเทียบคาตาง ๆ กับผลที่ไดจากเกษตรกรแลวยังไมดีเทาที่ควร  

ระยะหางตนเฉล่ีย อยูในชวง 12-17 cm  เมื่อเปรียบเทียบกันในแตละพื้นที่ ระหวางเกษตรกรกับเคร่ืองปลูก มีคา
ใกลเคียงกัน แตสังเกตวาแปลง อ.ฝาง มีระยะหางตนมากทั้งเกษตรกรและเครื่องแสดงวามีความสามารถในการงอกต่ํา ทั้งนี้
เนื่องจาก พันธุกระเทียมที่ใชไมคอยสมบูรณนัก  เปรียบเทียบกับในแปลงที่ อ.แมแตง ไดระยะเพียง 12cm ซึ่งเปนพันธุกระเทียม
ที่เกษตรกรเก็บไวขยายพันธุ   

รอยละระยะปลูกที่ตองการ ในชวง 8-13 cm ตามมาตรฐานสํานักงานอุตสาหกรรมของไทย แลวพบวา แปลง
เกษตรกรมีคาสูงกวาเครื่องประมาณ 34-58% แสดงวาเครื่องปลูกยังใหระยะที่ตองการนอยอยู  นอกจากนี้เมื่อพิจารณารอยละ
ของระยะตนที่ตองการ โดยเปรียบเทียบกันระหวาง อ.ฝาง กับ อ. แมแตง ของเกษตรกรปลูกจะสังเกตไดวามีคาตางกันประมาณ 
40%  ทั้งนี้เนื่องจากพันธุกระเทียมที่ใชและการบํารุงดูแลรักษาของเกษตรกรดวย 

คาMultiple Index หรือคาดัชนีบงบอกลักษณะการปลูกที่ชิดติดกัน โดยที่แปลงของเครื่องปลูกนั้นมีมากกวาประมาณ 
68-89% เมื่อเทียบกับแปลงเกษตรกร แสดงใหเห็นวา แปลงของเครื่องปลูกมีตนที่ชิดติดกันมาก ตามอัตราการหยอด และ
ปริมาณกระเทียมที่มาก และเมื่อพิจารณาเปรียบเทียบทั้ง 2 แปลงพบวา แปลงที่ อ.แมแตงมีคา Multiple Index สูงกวา 
เนื่องจากมีความสามารถในการงอกสูงกวา 

คา Miss Index  หรือคาดัชนีบงบอกการเวนวาง เปนระยะตนหางกัน โดยเครื่องปลูกมีมากกวาเกษตรกรประมาณ 18-
40% แสดงใหเห็นวา  เครื่องปลูกยังใหระยะตนที่มากไปอีกดวย  และเมื่อเปรียบเทียบกัน 2 พื้นที่  พบวา แปลงที่ อ.แมแตงมีคา 
Miss Index นอยกวามาก แสดงวา ความสมบูรณพันธุกระเทียมที่ใชในการปลูกมีผลสําคัญตอความสามารถในการงอก  

คา Quality of feed index  หรือคาดัชนีแสดงคุณภาพการหยอด   โดยเครื่องปลูกมีคานอยกวาเกษตรกรประมาณ 
41-43% แสดงใหเห็นวา  เครื่องปลูกยังใหระยะตนที่เหมาะสมนอยเกินไป และเมื่อเปรียบเทียบกัน 2 พื้นที่  พบวา แปลงที่ อ.แม
แตงมีคา Quality of feed index  มากกวาทั้งนี้เปนผลจาก ความสมบูรณของพันธุกระเทียมที่ใชในการปลูก 
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คา Precision หรือ คาความแมนยําของเครื่องปลูกที่ อ.ฝางและอ.แมแตงไดประมาณ 27% ซึ่งเครื่องปลูกมี
ประสิทธิภาพความแมนยําในการปลูกแตกตางจากเกษตรกรอยูประมาณ 21.8-28.4% แสดงใหเห็นวา ลักษณะการปลูกที่
ตองการความแมนยํา ตองมีการศึกษากลไกการหยอดของเครื่องปลูกอยางละเอียด 
เปรียบเทียบผลผลิตที่ไดกับเกษตรกร 

ในขั้นตอนสุดทายจะเปนการเก็บผลผลิตกระเทียมที่ไดจากเครื่องปลูกเปรียบเทียบกับเกษตรกรปลูก ตามตารางที่ 9 
จะเห็นวา เมื่อพิจารณาผลผลิตที่ไดจากแปลงเกษตรกรสูงกวาผลผลิตที่ไดจากเครื่องปลูก คิดเปนรอยละอยูในชวง 11-21% 
โดยที่แปลงเกษตรกร มีน้ําหนักตอตนมากกวา ในขณะที่ขนาด GMD มีคาใกลเคียงกัน และเมื่อเปรียบเทียบกัน 2 พื้นที่  พบวา 
แปลงที่ อ.แมแตงไดผลผลิตมากกวา ทั้งนี้เปนผลจาก ความสมบูรณของพันธุกระเทียมที่ใชในการปลูก และการบํารุงดูแลรักษา
ของเกษตรกร 
 

สรุปผลการทดสอบ  
จากการทดสอบและปรับปรุงเครื่องในหองปฏิบัติการแลวนําไปทดสอบใชจริงในแปลงเกษตรกร ผลลัพธที่ไดออกมา มี

หลายประการดังนี้ 
1. สามารถนําเครื่องปลูกกระเทียมขนาด 10 แถวมีหนากวางในการทํางาน 1 เมตร ลงใชในพื้นที่เกษตรกรที่ตางกัน 

ไดแก แปลงขนาด 1.2 เมตร เปนดินทราย  และแปลงขนาด 2.75 เมตรเปนดินทรายชื้น   
 2.เครื่องปลูกมีความเร็วในการทํางาน ที่เหมาะสมคือ 1.6 กิโลเมตรตอชั่วโมง จะใหความสามารถของเครื่องปลูกมาก

ที่สุดที่ 0.75 ไรตอชั่วโมง และเมื่อเปรียบเทียบความสามารถของเครื่องปลูกกับเกษตรกรนั้น การใชเครื่องปลูกเร็วกวาเกษตรกร
ประมาณ 10 -15 เทา  

3. เครื่องปลูกมีความแมนยํา แตกตางกับเกษตรกร ประมาณ 25 %   รอยละของระยะตนที่ตองการนอยกวาเกษตรกร
ปลูกประมาณ 46%  สวนในการวิเคราะหคาตาง ๆ ตามที่ไดกลาวนั้น แสดงใหเห็นวา คาที่ไดยังไมเปนที่นาพอใจ  

4. ผลผลิตที่ไดจากเกษตรกรปลูกมีมากกวาจากเครื่องปลูก โดยที่ผลผลิตที่ไดจากแปลงอ.แมแตง มีมากกวา แปลง อ.
ฝาง ทั้งนี้ขึ้นอยูกับหลาย ๆ ปจจัยไดแก พันธุกระเทียมที่ใชปลูกตองสมบูรณ เก็บรักษาอยางดี ไมมีเชื้อรา อายุพอเหมาะในการ
ทําพันธุประมาณ 8-10 เดือน  ตอมาเปนปจจัยของสภาพดินที่ตองมีความสมบูรณพอประมาณ   สภาวะอากาศที่ตองหนาวเปน
ชวงเวลานานก็มีผลทําใหขนาดหัวกระเทียมโต และมีน้ําหนักตอหัวมาก นอกจากนี้ยังรวมถึงการดูแลรักษาที่ดีเปนสวนประกอบ
ดวย   

จากผลการสรุปการทดสอบพบวา เครื่องปลูกกระเทียมขนาด 10 แถวนั้น ยังมีปญหาระยะตนกระเทียมยังไดไม
สมํ่าเสมอในชวง 8-13 cm เกิดจากปญหาที่สําคัญดังนี้ 

1. ความไมแนนอนในตักกระเทียมของกะพอ จากถังบรรจุวาตักไดครั้งละ 1 กลีบหรือไม 
2. ปญหาจานหยอดกะพอ กับถังบรรจุที่ยังไมเหมาะสมกัน ทําใหไมไดระยะกระเทียมที่ตองการ เนื่องจากเมื่อเปลี่ยน

ขนาดกะพอใหเหมาะกับขนาดกระเทียมแลว แตลักษณะถังยังคงเดิม 
3. ในการเหวี่ยงกระเทียมสูรองปลูกนั้น  กลีบกระเทียมไปชนกับขอบถังที่ชองทางออก  
4. เนื่องจากตองการระยะหางระหวางแถวเพียง 10 cm  ดังนั้น ถาตัวเปดรอง  เปดรองขนาดกวางเกินไป ทําใหเมื่อ

กลีบกระเทียม ลงมาอาจมีระยะใกลกันจนทําใหมีความคลาดเคลื่อนระหวางแถวได 
5. ความลึกในการปลูก ที่มาจากการเปดรองไมจําเปนตองมาก แตตองลึกสม่ําเสมอ เนื่องจากจะทําใหกระเทียมโตชา 

แนวทางการปรับปรุง 
1.  เนื่องจากเครื่องปลูกมีกลไกในการทํางานไมซับซอน ควรมีการคัดขนาดกลีบกระเทียมกอนการใชงานเครื่องปลูก 
2. ตองปรับปรุงกลไกการหยอด หรือลําเลียงกลีบกระเทียมใหสามารถหยอดไดทีละกลีบ โดยตองปรับปรุงถังบรรจุ ที่

ทําใหการไหลของกระเทียมจากถังสวนบนใหนอยลง โดยปรับชองที่กระเทียมไหลลงมาใหเล็กลง สามารถปรับไดตามขนาด
กระเทียม ปรับความเอียงของถังใหกระเทียมสามารถ ไหลไดพอดีกับที่กระพอสามารถตักกลีบกระเทียมไดทีละ 1 กลีบ 

3. สวนชองปลอยควรปรับระดับขอบถังบรรจุลงแลวมีแผนยางกั้นขณะปลอยลงสู ชองรับที่ขนาดพอดีที่ไมใหกระเทียม
ตกคืนถัง  ชองรับควรเปนกรวย ตอกับทอ และทอลําเลียงควรรบกวนเสนการเดินทางของกระเทียมนอยที่สุด 

4. ชุดเปดรองไมจําเปนตองมีความกวางในการเปดรองมาก และไมจําเปนจะตอง ใหรองลึกดวย 
5.  ควรมีตัวปรับระดับดินไวดานหนาชุดเปดรองดวยเพื่อใหดินเรียบสามารถทํางานไดงาย 
6.  ควรมีชองถายกระเทียมออกดวย เพื่อความสะดวกในการทําความสะอาด 
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