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บทคัดยอ 
                  วิทยานิพนธนี้ไดนําเสนอหลักการทํางานของวงจรเอซีชอปเปอรความถี่สูงซึ่งมีความถี่
ในการชอปหรือในการสับเทากับ 20 kHz เอซีชอปเปอรดังกลาวจะใชทําหนาที่ในการเปลี่ยนหรือ
สับคลื่นไซนของแรงดังแหลงจายไฟการไฟฟา 50 Hz เปนคล่ืนตัวใหมในลักษณะของแรงดันเอซีที่
ถูกสับเปนสวนยอยๆหรือเปนแทงๆที่มีพัลลแตละแทงกวางเทากัน และสามารถปรับความกวางพลัล
ไดโดยการปรับควบคุมคาดิวตี้ไซเคิล แรงดันเอซีที่ถูกสับเปนสวนยอยๆ และสามารถปรับความ
กวางพัลลไดนี้ยังไดนําไปวิเคราะหเพื่อคํานวณหาองคประกอบฟนดาเมนทอลและฮารโมนิกสตางๆ 
ซ่ึงจําเปนตองใชในการออกแบบวงจรฟลเตอรเพื่อกรองใหไดความถี่ 50 Hz ออกมาทางดาน
เอาทพุทของวงจรที่นําเสนอ   ในสวนของวงจรฟลเตอรก็ไดทําการออกแบบเพื่อใหมีผลในการ
กําจัดองคประกอบของฮารโมนิกสทั้งหมดโดยเริ่มตั้งแตฮารโมนิกสต่ําสุดตัวแรกในลําดับที่ 399 
นอกจากนั้นยังไดทําการวิเคราะหอยางละเอียดเกี่ยวกับการทํางานของวงจร RC สนับเบอรซ่ึงไดตอ
เพิ่มเขาไปในวงจรเอซีชอปเปอรเพื่อชวยในการจํากัดแรงดันสไปคไมใหมีระดับเกินคาพิกัดของ
แรงดันระหวางเดรน-ซอรสของอุปกรณสวิตชแตละตัวซ่ึงผลปรากฏวาวงจรสนับเบอรสามารถ
ทํางานรวมกับวงจรเอซีชอปเปอรไดเปนอยางดี และวงจรรวมทั้งหมดก็ยังสามารถทํางานไดดี
เชนกันโดยสามารถสรางแรงดันคล่ืนไซน 50 Hz ทางดานเอาตพุตที่สามารถปรับระดับแรงดันได
ตั้งแต 0-200 V ภายใตพิกัดโหลดสูงสุดเทากับ 500 วัตต 
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ABSTRACT 
                  This thesis presents an operating principle of a high-frequency ac chopper circuit with 
the chopping frequency of 20 kHz. The chopper is used to change or chop the sinusoidal 
waveform of 50 Hz utility supply voltage into another waveform of ac chopped voltage with each 
pulse width being equal and variable by duty cycle control. The ac chopped voltage with variable 
pulse width will be analyzed in the next step for its fundamental and harmonic content which is 
again necessary for use in LC-filter circuit design for 50 Hz sinusoidal filtering on the output side 
of the proposed circuit. The filter circuit is designed to be effective for eliminating all the 
harmonics content starting from the first lowest harmonic of the order of 399.In addition, the 
circuit operation of the RC-Snubber circuit, which is added in the ac chopper circuit to help 
limiting the voltage spike not to exceed the rated value of voltage across the drain-source of each 
switching device, will be also analyzed in details. As a result, the snubber circuit can co-operate 
very well with the ac chopper circuit and the whole circuit can operate successfully with a 50 Hz 
sinusoidal voltage obtained on the output side. The voltage is variable from 0-200 V under a 
maximum load of 500 watts.  
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