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บทคดัย่อ 

 
        โครงงานวิจยัน้ีนาํเสนอวิธีการวดัปริมาตรผกัและผลไมท่ี้มีรูปทรงต่างๆ และมีลกัษณะสมมาตรไดแ้ก่ 
แครอท มะม่วง ฝร่ัง และส้ม (อตัราส่วนความยาวแกนสั้นและแกนยาวเฉล่ียตั้งแต่ 0.210  ถึง 0.916) โดยใช้
ระบบวิเคราะห์ภาพดว้ยคอมพิวเตอร์ (Computer Vision System) ดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพสองมิติ 
เทคนิคการวิเคราะห์ภาพสามมิติ และเทคนิคการวดัขนาดวตัถุสามมิติโดยการใชแ้สงเลเซอร์แบ่งส่วน และ
เปรียบเทียบกบัปริมาตรจริงซ่ึงหาไดจ้ากวิธีการแทนท่ีดว้ยนํ้ า  จากการวดัปริมาตรดว้ยเทคนิคต่าง ๆ พบว่า
เทคนิคการวิเคราะห์ภาพสองมิติมีค่าความคลาดเคล่ือนเท่ากบั 4.893  7.201 8.069 และ 5.302% สาํหรับแค
รอท มะม่วง ฝร่ังและส้มโดย ตามลาํดบั เทคนิคการวิเคราะห์ภาพสามมิติโดยคาํนวณปริมาตรจากเส้นผ่าน
ศูนยก์ลางสมมูล มีค่าความคลาดเคล่ือนเท่ากบั 12.265 และ 4.323% สาํหรับฝร่ังและส้มและเทคนิคการวดั
ขนาดวตัถุสามมิติโดยการใชแ้สงเลเซอร์แบ่งส่วนใหค่้าความคลาดเคล่ือนนอ้ยท่ีสุดเท่ากบั 0.709 0.799 0.570 
และ 0.521% สาํหรับแครอท มะม่วง ฝร่ัง และสม้ ตามลาํดบั  
 
คาํสําคญั :  การวดัปริมาตร ระบบวเิคราะห์ภาพดว้ยคอมพิวเตอร์ ผกัและผลไม ้
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ABSTRACT 

 
        This research proposes volume measurement of selected fruit and vegetables such as carrot, mango, 
guava and orange (ratio of minor and major axes: 0.21 to 0.92) by computer vision system with two 
dimensional object (2D), three dimensional object (3D) and 3D-laser light sectioning (3D-LLS) techniques. 
The obtained volumes have been compared with measurements obtained from the water displacement 
method. Results showed that the 2D technique measured carrots, mangoes, guavas and oranges at error of 
4.893, 7.201, 8.069 and 5.302%, respectively, the 3D technique with volumes calculated from equivalent 
diameter measured guavas and oranges at error of 12.265 and 4.323%, respectively, and 3D-LLS measured 
carrots, mangoes, guavas and oranges at the least error of 0.709, 0.799, 0.570 and 0.521%, respectively. 
 
Keywords:  Volume Measurement, Computer Vision System, Fruit and Vegetables 
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