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บทคดัย่อ 
 
รายงานฉบบัน้ีน าเสนอเทคนิคการรู้จ  าภาษามือไทยแบบต่อเน่ืองโดย ใช้แบบจ าลองฮิดเดนมาร์คอฟ 
(Hidden Markov Model) ปัญหาหน่ึงท่ีพบในการรู้จ าภาษามือไทยแบบต่อเน่ือง เกิดจากการ
เคล่ือนไหวของมือในช่วงการเปล่ียนผา่นจากท่ามือหน่ึงไปสู่อีกท่ามือหน่ึง ซ่ึงท่ามือเคล่ือนไหวน้ี
เป็นท่ามือท่ีไม่มีความหมายเรียกวา่ท่าเคล่ือนไหวระหวา่งมือ แต่มีความจ าเป็นตอ้งมีการโมเดลท่า
เคล่ือนไหวระหวา่งมือ เพื่อใหป้ระสิทธิภาพในการรู้จ าดีข้ึน ในงานวจิยัน้ีไดน้ าเสนอเทคนิคการ
สร้างโมเดลของท่าเคล่ือนไหวระหวา่งมือดว้ยวธีิการเชิงอลักอริทึม เพื่อหลีกเล่ียงความจ าเป็นท่ี
จะตอ้งจดัเก็บขอ้มูลท่าเคล่ือนไหวระหวา่งมือในการน ามาใชเ้พื่อท าการสอนใหก้บัฮิดเดนมาร์คอฟ
โมเดล ซ่ึงวธีิการสร้างโมเดลท่าเคล่ือนไหวระหวา่งมือดว้ยวธีิการเชิงอลักอริทึมน้ีจะถูกน าไปใช้
ร่วมกบัฮิดเดนมาร์คอฟโมเดลของขอ้มูลในระดบัค า นอกจากจะลดความจ าเป็นท่ีตอ้งท าการสอน
ท่าเคล่ือนไหวระหวา่งมือใหแ้ก่ระบบแลว้ ยงัเป็นการลดปริมาณพารามิเตอร์ของฮิดเดนมาร์คอฟ
โมเดลท่ีตอ้งจดัเก็บอยูใ่นระบบ ซ่ึงไดมี้การทดสอบความถูกตอ้งในการรู้จ าเปรียบเทียบกนัระหวา่ง
การใชโ้มเดลท่าเคล่ือนไหวระหวา่งมือท่ีไดจ้ากวธีิการเชิงอลักอริทึม , การใชโ้มเดลท่าเคล่ือนไหว
ระหวา่งมือท่ีสร้างจากการท าท่ามือและการไม่ใชโ้มเดลท่าเคล่ือนไหวระหวา่งมือในการรู้จ า ผล
ความถูกตอ้งคือ 89.04%, 94.04% และ 62.69%  ตามล าดบั 
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Abstract 
 
This report presents a method for continuous thai sign language translation. One of the problems 
found in sign language translation is on segmenting a hand movement that is part of a 
transitional movement from one hand gesture to another. This transitional gesture conveys no 
meaning, but serves as a connecting period between two consecutive gestures. This research 
introduces an algorithmic hand movement modeling technique to avoid the necessity of 
collecting hand movement data for HMM training process in word level. This technique also 
decreases the number of collected HMM's parameter. The experiment was performed to compare 
the accuracy of recognition process between an algorithmic-based modeling method, a hand 
gesture-collected modeling method and a method without hand movement model. The accuracy 
result is 89.04%, 94.04% and 62.69% respectively. 
 
 


