
 

บทที่ 5 
 

สรุปผลการศกึษา วิเคราะห และงานวจิัยในอนาคต 
 

5.1 สรุปผลการศกึษา 
 จากผลการทดลองพบวาในกรณีการหมุนของหุนจําลองมนุษยผูหญิง แบบทีละ 10 

องศา ผลการทดลองที่ใหคาเฉลี่ยความถูกตองมากที่สุดเทากับรอยละ 72 โดยเปนภาพถายที่ระยะ 

2.0 เมตร การหมุนแบบทีละ 15 องศา ผลการทดลองที่ใหคาเฉลี่ยความถูกตองมากที่สุดเทากับ

รอยละ 100 โดยเปนภาพถายที่ระยะ 1.0 เมตร และกรณีการหมุนของหุนจําลองมนุษยผูชาย แบบ

ทีละ 10 องศา ผลการทดลองที่ใหคาเฉล่ียความถูกตองมากที่สุดเทากับรอยละ 88 โดยเปน

ภาพถายที่ระยะ 1.0 เมตร การหมุนแบบทีละ 15 องศา ผลการทดลองที่ใหคาเฉล่ียความถูกตอง

มากที่สุดเทากับรอยละ 100 โดยเปนภาพถายที่ระยะ 1.0 เมตร 

 ซึ่งจากวิธีการทํานายองศาการหมุนตัวดวยนิวรอลเน็ตเวิรกที่เสนอในงานวิจัยนี้พบวา

ใหผลความแมนยําในการบอกองศาการหมุนตัวของมนุษยอยูในระดับที่นาพอใจในกรณีของงานที่

ไมตองการความละเอียดในการติดตามการหมุนตัวของมนุษยที่สูงมากโดยวิธีการนี้เปนวิธีการที่

งาย มีความซับซอนและคาใชจายที่ ตํ่ากวาวิธีการที่นิยมใชอยูในปจจุบัน ซึ่งสามารถนําไป

ประยุกตใชในงานอ่ืนๆ ไดตอไป 

 
5.2 วิเคราะหผลการทดลอง 

 

 จากผลการทดลองพบวาการบอกองศาท่ีผิดพลาดสวนใหญของนิวรอลเน็ตเวิรก อยู

ในชวงตนๆ ขององศาการหมุนตัว เนื่องจากลักษณะของเครื่องหมายในชวงองศาการหมุนตัวตนๆ 

มีการเปลี่ยนแปลงคอนขางนอย นิวรอลเน็ตเวิรกจึงไมสามารถจําแนกลักษณะความแตกตางของ

เคร่ืองหมายออกมาไดอยางชัดเจนเทาที่ควร จากผลการทดลองยังพบอีกวาภาพถายที่ระยะ 1.0 

เมตร มีแนวโนมที่จะใหผลความแมนยําในการทํานายองศาการหมุนตัวมากกวาที่ระยะอ่ืนๆ 

สาเหตุเนื่องจากสัญลักษณที่ระยะ 1.0 เมตร จะมีขนาดสัญลักษณที่ถายไดใหญกวาที่ระยะอ่ืนๆ 

ทําใหสามารถวางจํานวนโทเคนไดมาก ซึ่งสงผลใหนิวรอลเน็ตเวิรกมีขอมูลที่สามารถนําไปใชใน

การเรียนรูไดมากกวาที่ระยะอ่ืนๆ 

 ในกรณีขนาดของภาพ สําหรับงานวิจัยนี้ไดทําการเก็บภาพที่ขนาดความละเอียด

เทากับ 1,024 x 768 พิกเซล ซึ่งถาปรับขนาดความละเอียดของภาพใหสูงข้ึน ขนาดของ
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เคร่ืองหมายก็จะใหญข้ึนดวย ทําใหจํานวนโทเคนสําหรับนําไปใชในการฝกสอนนิวรอลเน็ตเวิรก 

มากข้ึนเชนกัน ดังนั้นการเพิ่มขนาดความละเอียดของภาพใหสูงข้ึนจึงมีแนวโนมใหผลการทํานาย

องศาการหมุนตัวที่แมนยําข้ึน 

 
5.3 ขอจํากัด 

 
 ขอจํากัดของการนํางานวิจัยนี้ไปใชงานจริงคือกระบวนการยังไมเปนการตอบสนอง

แบบทันทีทันใด (Real-time) ซึ่งจะตองนําตัวโปรแกรมไปพัฒนาตอไป และเพื่อใหผลการทํานาย

องศาการหมุนตัวที่แมนยําที่สุด ระยะที่เหมาะสมสําหรับการนําไปใชงานจริงจะอยูที่ระยะ 1 เมตร 

แตอยางไรก็ตามถาเพิ่มขนาดความละเอียดของภาพใหสูงข้ึนระยะหางที่เหมาะสมก็สามารถที่จะ

เพิ่มข้ึนไดโดยที่ยังคงใหความแมนยําอยูในระดับที่นาพอใจ 

 
5.4 งานวจิัยในอนาคต 

 

 สําหรับงานวิจัยที่จะทําตอไปในอนาคตจะทําใหนิวรอลเน็ตเวิรกสามารถรูจําลักษณะ

เดนของรางกายมนุษย และเรียนรูลักษณะเดนที่เปล่ียนไปเมื่อมีการหมุนตัว เชน ลักษณะของชวง

ไหล ระยะหางของชวงไหลที่เปล่ียนไป เปนตน โดยไมจําเปนตองติดสัญลักษณบนรางกายของ

มนุษย  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


