
 

บทที่ 4 
 

ผลการทดลอง 
 
 ในบทนี้จะกลาวถึง ผลการทดลองบอกองศาการหมุนตัวของมนุษยดวยนิวรอล

เน็ตเวิรกที่ผานการฝกสอน โดยแบงเปนการบอกองศาการหมุนตัวของหุนจําลองมนุษยผูหญิง 

แบบทีละ 10 องศา และแบบทีละ 15 องศา ที่ระยะ 1.0 เมตร 1.5 เมตร และ 2.0 เมตร และการ

บอกองศาการหมุนตัวของหุนจําลองมนุษยผูชาย แบบทีละ 10 องศา และแบบทีละ 15 องศา ที่

ระยะ 1.0 เมตร 1.5 เมตร และ 2.0 เมตร  
 

4.1 สรุปผลการทดลอง 
 

 ตัวอยางลักษณะของสัญลักษณที่ผานกระบวนการประมวลผลภาพ ในชวง 0 ถึง 90 

องศา แสดงไดดังตอไปนี้  

 ตัวอยางสัญลักษณที่ผานการประมวลผลภาพของกลองที่ระยะ 1.0 เมตร แบบหมนุ

ทีละ 10 องศา ในชวง 0 ถึง 90 องศา แสดงไดดังภาพที่ 4.1 

 ตัวอยางสัญลักษณที่ผานการประมวลผลภาพของหุนจําลองมนุษยผูหญิงที่ระยะ 1.0 

เมตร แบบหมนุทีละ 10 องศา ในชวง 0 ถึง 90 องศา แสดงไดดังภาพที่ 4.2 

 ตัวอยางสัญลักษณที่ผานการประมวลผลภาพของหุนจําลองมนุษยผูชายที่ระยะ 1.0 

เมตร แบบหมนุทีละ 10 องศา ในชวง 0 ถึง 90 องศา แสดงไดดังภาพที่ 4.3 

 

ภาพที ่4.1 

สัญลักษณที่ผานการประมวลผลภาพของกลองที่ระยะ 1.0 เมตร  

แบบหมุนทีละ 10 องศา ในชวง 0 ถึง 90 องศา  

 

 

 

 

 

ภาพที ่4.2 
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ภาพที ่4.2 

สัญลักษณที่ผานการประมวลผลภาพของหุนจําลองมนษุยผูหญิงที่ระยะ 1.0 เมตร  

แบบหมุนทีละ 10 องศา ในชวง 0 ถึง 90 องศา  

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที ่4.3 

สัญลักษณที่ผานการประมวลผลภาพของหุนจําลองมนษุยผูชายที่ระยะ 1.0 เมตร  

แบบหมุนทีละ 10 องศา ในชวง 0 ถึง 90 องศา  

 

 

 

 

 

 

 

 ผลการทดลองบอกองศาการหมุนตัวของมนุษย โดยใชหุนจําลองมนุษยผูหญิง แบบ

หมุนตัวทีละ 10 องศา สามารถแสดงไดดังตารางที่ 4.1 ซึ่งพบวา 

 ที่ระยะ 1.0 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

คือ คาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 360 โหนด (สองเทาของจํานวนอินพุต) จํานวนรอบที่ใชใน

การฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ โดยใหคาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 70  

 ที่ระยะ 1.5 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

พบวามีรูปแบบของพารามิเตอรที่ใหผลเทากัน 3 ชุด คือ ชุดที่หนึ่งคาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 

20 โหนด จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ ชุดที่สองคาจํานวนโหนดในชั้นแฝง

เทากับ 120 โหนด (เทากับจํานวนโหนดในช้ันอินพุต) จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 
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10,000 รอบ ชุดที่สามคาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 240 โหนด (สองเทาของจํานวนอินพุต) 

จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 10,000 รอบ โดยใหคาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 68 

 ที่ระยะ 2.0 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

คือ คาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 172 โหนด (สองเทาของจํานวนอินพุต) จํานวนรอบที่ใชใน

การฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ โดยใหคาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 72 

  

 ผลการทดลองบอกองศาการหมุนตัวของมนุษย โดยใชหุนจําลองมนุษยผูหญิง แบบ

หมุนตัวทีละ 15 องศา สามารถแสดงไดดังตารางที่ 4.2 ซึ่งพบวา 

 ที่ระยะ 1.0 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

คือ คาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 356 โหนด (สองเทาของจํานวนอินพุต) จํานวนรอบที่ใชใน

การฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ โดยใหคาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 100  

 ที่ระยะ 1.5 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

พบวามีรูปแบบของพารามิเตอรที่ใหผลเทากัน 3 ชุด คือ ชุดที่หนึ่งคาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 

256 โหนด (สองเทาของจํานวนอินพุต)  จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ ชุดที่

สองคาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 20 โหนด จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 10,000 รอบ 

ชุดที่สามคาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 256 โหนด (สองเทาของจํานวนอินพุต) จํานวนรอบที่ใช

ในการฝกสอนเทากับ 10,000 รอบ โดยใหคาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 85.7 

 ที่ระยะ 2.0 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

คือ คาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 86 โหนด (เทากับจํานวนอินพุต) จํานวนรอบที่ใชในการ

ฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ โดยใหคาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 94.3 

 

 ผลการทดลองบอกองศาการหมุนตัวของมนุษย โดยใชหุนจําลองมนุษยผูชาย แบบ

หมุนตัวทีละ 10 องศา สามารถแสดงไดดังตารางที่ 4.3 ซึ่งพบวา 

 ที่ระยะ 1.0 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

พบวามีรูปแบบของพารามิเตอรที่ใหผลเทากัน 2 ชุด คือ ชุดที่หนึ่งคาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 

180 โหนด (เทากับจํานวนอินพุต) จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ ชุดที่สองคา

จํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 20 โหนด จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 10,000 รอบ โดยให

คาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 88 
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 ที่ระยะ 1.5 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

คือ คาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 120 โหนด (เทากับจํานวนอินพุต) จํานวนรอบที่ใชในการ

ฝกสอนเทากับ 10,000 รอบ โดยใหคาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 86 

 ที่ระยะ 2.0 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

พบวามีรูปแบบของพารามิเตอรที่ใหผลเทากัน 2 ชุด คือ ชุดที่หนึ่งคาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 

20 โหนด จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ ชุดที่สองคาจํานวนโหนดในชั้นแฝง

เทากับ 172 โหนด (สองเทาของจํานวนอินพุต) จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ 

โดยใหคาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 82 

 

 ผลการทดลองบอกองศาการหมุนตัวของมนุษย โดยใชหุนจําลองมนุษยผูชาย แบบ

หมุนตัวทีละ 15 องศา สามารถแสดงไดดังตารางที่ 4.4 ซึ่งพบวา 

 ที่ระยะ 1.0 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

พบวามีรูปแบบของพารามิเตอรที่ใหผลเทากัน 2 ชุด คือ ชุดที่หนึ่งคาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 

178 โหนด (เทากับจํานวนอินพุต) จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ ชุดที่สองคา

จํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 20 โหนด จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 10,000 รอบ โดยให

คาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 100 

 ที่ระยะ 1.5 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

พบวามีรูปแบบของพารามิเตอรที่ใหผลเทากัน 2 ชุด คือ ชุดที่หนึ่งคาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 

256 โหนด (สองเทาของจํานวนอินพุต) จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 5,000 รอบ ชุดที่สอง

คาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 20 จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 10,000 รอบ โดยใหคา

ความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 85.7 

 ที่ระยะ 2.0 เมตร คาพารามิเตอรที่ใหผลการทํานายองศาการหมุนตัวแมนยําที่สุด 

คือ คาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากับ 20 โหนด จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอนเทากับ 10,000 รอบ 

โดยใหคาความถูกตองเฉล่ียเทากับรอยละ 94.3 
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ตารางที่ 4.1  

ผลการบอกองศาการหมุนตัวของมนุษย โดยใชหุนจําลองมนษุยผูหญิง  

หมุนทีละ 10 องศา ที่ระยะตางๆ 

 

 N=5,000 N=10,000 

ระยะ(เมตร) H1 H2 H3 H1 H2 H3 

1.0 0.58 0.62 0.70 0.6 0.62 0.66 

1.5 0.68 0.56 0.58 0.6 0.68 0.68 

2.0 0.64 0.68 0.72 0.6 0.68 0.70 

 

ตารางที่ 4.2  

ผลการบอกองศาการหมุนตัวของมนุษย โดยใชหุนจําลองมนษุยผูหญิง  

หมุนทีละ 15 องศา ที่ระยะตางๆ 

 

 N=5,000 N=10,000 

ระยะ(เมตร) H1 H2 H3 H1 H2 H3 

1.0 0.77 0.857 1 0.8 0.97 0.8 

1.5 0.8 0.8286 0.8571 0.8571 0.7429 0.8571 

2.0 0.857 0.943 0.886 0.886 0.857 0.914 

 

ตารางที่ 4.3  

ผลการบอกองศาการหมุนตัวของมนุษย โดยใชหุนจําลองมนษุยผูชาย  

หมุนทีละ 10 องศา ที่ระยะตางๆ 

 

 N=5,000 N=10,000 

ระยะ(เมตร) H1 H2 H3 H1 H2 H3 

1.0 0.84 0.88 0.80 0.88 0.78 0.66 

1.5 0.82 0.65 0.84 0.82 0.86 0.76 

2.0 0.82 0.78 0.82 0.72 0.72 0.74 
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ตารางที่ 4.4  

ผลการบอกองศาการหมุนตัวของมนุษย โดยใชหุนจําลองมนษุยผูชาย  

หมุนทีละ 15 องศา ที่ระยะตางๆ 

 

 N=5,000 N=10,000 

ระยะ(เมตร) H1 H2 H3 H1 H2 H3 

1.0 0.971 1 0.66 1 0.66 0.971 

1.5 0.77 0.77 0.857 0.857 0.829 0.714 

2.0 0.914 0.886 0.857 0.943 0.914 0.857 

 

 โดยที ่

 N คือ จํานวนรอบที่ใชในการฝกสอน 

 H1 คือ คาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากบั 20 โหนด 

 H2 คือ คาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากบัจาํนวนโหนดในช้ันอินพุต 

 H3 คือ คาจํานวนโหนดในช้ันแฝงเทากบัสองเทาของจํานวนโหนดในช้ันอินพุต 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


