
บทที่ 1 
 

บทนํา 
 

1.1 ความเปนมาและความสําคัญของงานวจิัย 
 

 การติดตามลักษณะการเคล่ือนไหวของมนุษย ( Human Motion Capture) 

โดยทั่วไปมีเทคนิคการทําอยู 2 รูปแบบดวยกัน ไดแก การติดตามแบบมารกเกอร (Marker) เชน 

งานวิจัยของ Boulic (1998) Zordan (2005) Bevilacqua (2002) และ Sand (2003) และแบบ

ปราศจากมารกเกอร ( Markerless) เชน งานวิจัยของ Azad (2006) Deutscher (2001) และ 

Cheung (2004) โดยวิธีการติดตามแบบมารกเกอรเปนวิธีที่ตองใชคาดําเนินการที่สูงเนื่องจากตอง

ใชอุปกรณ เชน ตัวเซ็นเซอร ติดตามสวนตางๆ ของรางกายมนุษย และตองมีอุปกรณฮารดแวร

แบบพิเศษซึ่งมีราคาสูงสําหรับประมวลผล และวิธีการนี้สามารถทําไดเฉพาะในสถานที่ที่จัดข้ึนมา

เปนพิเศษเทานั้น สําหรับวิธีการติดตามแบบปราศจากมารกเกอรเปนวิธีการที่มีคาใชจายในการ

ดําเนินการตํ่ากวาวิธีการแบบมารกเกอร เนื่องจากสามารถทําไดโดยใชกลองแบบธรรมดา ไม

จําเปนตองใชอุปกรณพิเศษเพิ่มเติม แตจําเปนตองใชกลองจํานวนหลายตัว และใชการคํานวณ

ทางคอมพิวเตอรที่คอนขางสูง ซึ่งในงานที่ไมตองการความละเอียดในการติดตามการเคลื่อนไหว

ของมนุษยมากนัก วิธีการทั้งสองดังกลาวจะทําใหส้ินเปลืองคาใชจายในการดําเนินการมากเกินไป 

 นิวรอลเน็ตเวิรก (Neural Networks) เปนศาสตรแขนงหนึ่งของปญญาประดิษฐ 

(Artificial Intelligence) ซึ่งถูกนํามาใชในงานวิจัยหลายๆ ดาน โดยความสามารถหนึ่งของนิวรอล

เน็ตเวิรกที่เกี่ยวของกับรูปภาพ คือความสามารถในการนํานิวรอลเน็ตเวิรกมาใชในการรูจําภาพ 

(Image Recognition) เชน การอานตัวอักษรเขียน หรือการสแกนลายนิ้วมือ เปนตน  

 สําหรับงานวิจัยนี้ไดเสนอวิธีการติดตามลักษณะการเคล่ือนไหวแบบหมุนตัวของ

มนุษยโดยใชกลองแบบธรรมดาเพียงตัวเดียว และใชเคร่ืองหมายติดที่บริเวณอกของมนุษยเพื่อทํา

การติดตามลักษณะของเคร่ืองหมายที่เปล่ียนไปเม่ือมนุษยหมุนตัวที่องศาตางๆ โดยใชนิวรอล

เน็ตเวิรก ในการรูจําลักษณะของเคร่ืองหมายที่เปล่ียนไป เพื่อนํามาใชบอกองศาการหมุนตัวของ

มนุษย ซึ่งวิธีการนี้เปนวิธีการที่งาย มีความซับซอนนอย และมีคาใชจายที่ตํ่ากวาวธิกีารติดตามการ

เคล่ือนไหวของมนุษยแบบมารกเกอร และแบบปราศจากมารกเกอร 
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1.2 วัตถุประสงค 
 

 1.2.1 เพื่อเสนอการติดตามลักษณะการเคล่ือนไหวของมนุษยแบบหมุนตัวโดยใช

นิวรอลเน็ตเวิรก 

 1.2.2 เพื่อหารูปแบบการทดลองและรูปแบบของนิวรอลเน็ตเวิรกที่ใชในการบอก

องศาการหมุนตัวของมนุษยที่แมนยําที่สุด 

 
1.3 ขอบเขตของงานวิจัย 

 

 งานวิจัยนี้เปนการนํานิวรอลเน็ตเวิรกมาใชในการบอกองศาการหมุนตัวของมนุษย 

โดยนําเคร่ืองหมายที่มีลักษณะไมสมมาตรติดไวที่กลองและทําการเก็บภาพการหมุนของกลองเพื่อ

นํามาใชในการฝกสอนนิวรอลเน็ตเวิรกใหเกิดการรูจําเคร่ืองหมายที่เปล่ียนไปในแตละชวงองศา

การหมุน จากนั้นนําเคร่ืองหมายติดที่บริเวณอกของหุนจําลองมนุษยหญิงและชาย แลวทําการเก็บ

ภาพการหมุนของหุนจําลอง เพื่อนําไปทํานายองศาการหมุนโดยใชนิวรอลเน็ตเวิรกที่ผานการ

ฝกสอน งานวิจัยนี้ไดเลือกชวงองศาการหมุนแบบทีละ 10 องศา และ 15 องศา ที่ระยะหางจาก

กลอง 1.0 เมตร 1.5 เมตร และ 2.0 เมตร 
 

1.4 ผลท่ีคาดวาจะไดรับ 
 

 1.4.1 ไดวิธีในการบอกองศาการหมุนตัวของมนุษยที่มีคาใชจายตํ่า มีความซับซอน

นอยกวาวิธีการในปจจุบัน และใหผลการบอกองศาที่แมนยําในระดับที่นาพอใจ 

 1.4.2 ไดคาของตัวแปรที่เหมาะสมสําหรับนิวรอลเน็ตเวิรกที่ใหผลการบอกคาองศา

การหมุนตัวที่แมนยําที่สุด 

 
1.5 รายละเอียดของวิทยานิพนธ 

 

 บทที่ 1 บทนํา ประกอบดวย ความเปนมาและความสําคัญของงานวิจัย วัตถุประสงค 

ขอบเขตของงานวิจัย ผลที่คาดวาจะไดรับ และรายละเอียดของวิทยานิพนธ  

 บทที่ 2 ทฤษฎี และงานวิจัยที่เกี่ยวของ ประกอบดวย ความรูพื้นฐานที่เกี่ยวของกับ

วิทยานิพนธฉบับนี้ การประมวลผลภาพ ทฤษฎีนิวรอลเน็ตเวิรก และงานวิจัยที่เกี่ยวของ 
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 บทที่ 3 แนวทางการทดลอง ประกอบไปดวย การฝกสอนนิวรอลเน็ตเวิรก และการ

บอกองศาการหมุนตัวของมนุษย 

 บทที่ 4 ผลการทดลอง ประกอบดวย สรุปผลการทดลองการบอกองศาการหมุนตัว

ของหุนจําลองมนุษยผูหญิงและหุนจําลองมนุษยผูชายดวยนิวรอลเน็ตเวิรกเปรียบเทียบกันในแต

ละวิธี 

 บทที่ 5 สรุปผลการศึกษา วิเคราะห และขอเสนอแนะ ประกอบไปดวย สรุปผล

การศึกษา วิเคราะหผลการทดลอง ขอจํากัด และงานวิจัยในอนาคต 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


