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บทคัดย่อ 
บทความนี้น าเสนอระบบจ าลองการควบคุมการส่งน ้าประปาระยะไกลสั่งงานผ่าน SMS เหมาะส าหรับงานประปาระยะไกล เพื่อ
ช่วยสนับสนุนการพัฒนาระบบประปาสมัยใหม่ให้มีประสิทธิภาพ และไม่เสียเวลาในการ ปิด-เปิด ระบบส่งจ่ายน ้าแต่ละครั้ง โดยใช้
เทคโนโลยี Arduino, Module Sim 900 และ PLC มาประยุกต์ใช้ในการ ปิด-เปิด น ้าประปาระยะไกล เพื่อให้สามารถควบคุมการ
ท างานของระบบส่งน ้า ให้มีประสิทธิภาพ ซึ่งจะท าการออกแบบเป็นชุดจ าลอง โดยการออกแบบการท างานจะมี 2 ส่วนหลัก ๆ คือ
ส่วนที่เป็นภาครับ SMS ติดตั้งอยู่บ่อประปาหลัก และส่วนที่เป็นภาคส่ง SMS ติดตั้งอยู่บ่อพักน ้า เมื่อภาครับ SMS ได้รับข้อความ 
“L” จากภาคส่ง SMS ระบบส่งน ้าของบ่อประปาหลักก็จะส่งจ่ายน ้าให้บ่อพักน ้า และเมื่อภาครับ SMS ได้รับข้อความ “H” จาก
ภาคส่ง SMS ระบบส่งน ้าบ่อประปาหลักจะหยุดส่งจ่ายน ้าให้บ่อพักน ้าทันที ซึ่งจากการออกแบบจะใช้เวลาในการส่งข้อความ “L” 
ประมาณ 7.55 วินาที เมื่อบ่อพักน ้ามีระดับน ้าต ่า และการส่งข้อความ “H” ประมาณ 7.35 วินาที เมื่อบ่อพักน ้ามีระดับน ้าสูง และ
บ่อประปาหลักก็จะใช้เวลาในการเปิดระบบประมาณ 3.79 วินาที และปิดระบบประมาณ 3.68 วินาที เมื่อได้รับข้อความ SMS  
ค ำส ำคัญ  SMS  PLC  ระบบควบคุม  น ้าประปาระยะไกล  

Abstract  
This article presents to build remote water supply control simulation system via SMS suitable for water supply 
work remotely to help support the development of a modern water supply system to be effective and to 
speed up opening and closing of water supply system each time.  The system adopted Arduino technology, 
Module Sim 900 and PLC to apply in the off-open water supply remote.  In order to control the work of the 
water supply system to be effective, it is designed as a replica by design. There are 2 main sections: the first 
part is the SMS receiver in the main water supply, and the second part is sending SMS in the reservoir.  When 
receiving an SMS message " L"  the main water supply will open water to the reservoir and when receiving an 
SMS message "H" water supply system will stop open water immediately. From the design, it takes time to send 
" L"  about 7. 55 seconds when the pond has low water level and sending "H"  about 7. 35 seconds when the 
reservoir water level is high and the main plumbing will take about 3.79 seconds to open the system and takes 
about 3.68 seconds off when receiving an SMS message.  
Keywords: SMS, PLC, Control system, Remote water supply
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1. บทน ำ
       ปัจจุบันการน าเทคโนโลยีสื่อสารไร้สาย โดยเฉพาะ

อย ่ า งย ิ ่ งการ ใช ้บร ิ ก ารส ่ ง ส ัญญาณ Short Message 
Service (SMS) ได้มีการพัฒนาใช้ในชีวิตประจ าวันอย่าง
มากมาย ซึ่งข้อดีของการใช้งานบริการส่งข่าวสารสั้นหรือ 
SMS นั้น สัญญาณจะมีความเชื่อถือสูงเนื่องจากข้อมูลที่ถูก
ส่งออกไปจะไม่ส ูญหายจนกว่าจะถึงปลายทางในช่วง
ระยะเวลาหนึ่ง ความสามารถในการคลอบคลุมพื้นที่บริการ
ได้กว้างซึ่งสามารถท างานได้ทุกพื้นที่ที่มีโครงข่ายของระบบ
ที่ใช้บริการอยู่ และค่าใช้จ่ายค่อนข้างถูก มีการลงทุนน้อย
และค่าบริการไม่แพง เช่น การประยุกต์ใช้ในการป้องกัน
การโจรกรรมทรัพย์สินภายในบ้านหรือการใช้ เปิด/ปิด 
เครื่องใช้ไฟฟ้าภายในบ้าน [1] เป็นต้น จากหลักการของ
การส่งส ัญญาณแบบ SMS สามารถน ามาประยุกต ์ ใช ้
เกี่ยวกับการจัดการน ้าและการเกษตรได้ โดยที่น ้าเป็นสิ ่ง
ส าคัญและจ าเป็นส าหรับสิ่งมีชีวิตทุกชนิด สามารถน ามาใช้
ในการอุปโภคและบริโภครวมถึงสามารถน ามาใช้ประโยชน์
ได้อย่างมากมาย [2–4]  เช่น ใช้ส าหรับการดื ่มกิน การ
ประกอบอาหาร ช าระร่างกาย ใช้ในการเพาะปลูก เป็นที่อยู่
อาศ ัยของส ัตว ์น  ้ า  ใช ้ เป ็นแหล ่ งพล ั งงาน ใช ้ ในงาน
อุตสาหกรรมเป ็นต ้น ป ัจจ ุบ ันการผลิตน ้ามาท า เป ็น
น ้าประปาเพื่อใช้ในชุมชนได้มีการผลิตอย่างแพร่หลาย โดย
ข้อดีของการใช้ระบบน ้าประปาหมู่บ้านจะท าให้ลดปัญหา
ในการขาดแคลนน ้ามาใช้ในชุมชนหรือหมู่บ้าน จึงมีความ
จ าเป็นที่จะต้องวางระบบน ้าประปาใช้ในอาคารบ้านเรือน
เพื่อสะดวกในการใช้งานและง่ายต่อการบ ารุงรักษาระบบ
ท่อประปา ในการด าเนินการระบบน ้าประปาหมู่บ้านเพื่อใช้
ในชุมชนมีความจ าเป็นจะต้องมีบ่อพักน ้าก่อนที่จะจ่ายน ้า
ออกไปตามอาคารบ้านเรือน โดยที่บ่อพักน ้าต้องได้รับน ้า
จากบ่อประปาหลัก ที่ผ่านการบ าบัดและกรองน ้าให้น ้ามี
ความสะอาดและมีคุณภาพที่ดี การส่งน ้าระหว่างบ่อประปา
หลักกับบ่อพักน ้าจะใช้แรงงานคนในการเปิด-ปิดวาล์วน ้า 
โดยทุกๆ พื้นที่บ่อประปาหลักกับบ่อพักน ้าจะอยู่ห่างไกลกัน
หลายกิโลเมตร จึงสร้างความล าบากให้กับเจ้าหน้าที่ในการ 
ปิด-เปิด วาล์วน ้าเพราะเวลาปล่อยน ้าเข้าในระบบเจ้าหน้าที่
จะต้องคอยตรวจเช็คตลอดเวลาว่าน ้าเต็มหรือไม่ ในการ
ปล่อยน ้าแต่ละครั้งจะใช้เวลานานเป็นชั่วโมงท าให้เสียเวลา

มากในการรอจากปัญหาข้างต้นผู้วิจัยเห็นถึงความส าคัญ  
ในการส่งน ้าทางไกล จึงน าเทคโนโลยี Arduino UNO R3 
และเทคโนโลย ี  PLC (Program Logic Controller)  มา
ประยุกต์ใช้ในการจ่ายน ้าระหว่างบ่อประปาหลักกับบ่อพักน ้า 
โดยได้ศึกษาเกี่ยวกับโครงสร้างการจ่ายน ้าจากบ่อประปาหลัก
ไปยังบ่อพักน ้า เพื ่อว ิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการน  า
เทคโนโลยี Arduino UNO R3 และเทคโนโลยี PLC (Program 
Logic Controller) มาอ านวยความสะดวกแก่เจ้าหน้าทีผู่้ดูแล
ระบบน ้าประปา และเพิ ่มคุณภาพในระบบประปาชุมชน 
ระบบจ าลองควบคุมการส่งน ้าประปาระยะไกลสั่งงานผ่าน 
SMS [5-6] ที ่น าเสนอในบทความนี้เป็นระบบที่สนับสนุน
ระบบประปาสมัยใหม่ซึ่งสามารถน าไปพัฒนาและประยุกตใ์ช้
ในชุมชนต่อไป 

2. ทฤษฎีและวิธีกำรด ำเนินวิจัย
     ระบบจ าลองควบคุมการส่งน ้าประปาระยะไกลผ่าน SMS 
ประกอบด้วยส่วนของฮาร์แวร์และส่วนของซอฟท์แวร์ที่ใช้ใน
การควบคุมการส่งน ้าทางไกลสั่งการท างานผ่าน SMS ซึ่งจะใช้
ควบคุมโซลินอยด์วาลว์ ปั้มน ้า และ Flow switch ในส่วนของ
การควบคุมการท างานระบบส่งน ้าจะใช้ PLC เป็นตัวควบคุม
โดยใช้โปรแกรม Quick II และใช้บอร์ด Arduino Uno R3 ใน
การรับส่ง SMS โดยที่การท างานของโปรแกรมควบคุมการส่ง 
SMS จะมีการท างานโดยระบบจะรับค่าระดับน ้ามาประมวลผล
แล้วท าการส่งข้อความ นั่นคือเมื่อระบบท าการประมวลผลรับ
ค่าระดับน ้าว่ามีระดับน ้าที่ต ่า ระบบจะส่ง SMS เป็นอักษรตัว L 
ไปยังภาครับ SMS และในกรณีที่ระบบประมวลผลรับค่าระดับ
น ้าที่สูง ระบบก็จะส่ง SMS เป็นอักษรตัว H ไปยังภาครับ SMS 
ส าหรับโปรแกรมการควบคุมการรับ SMS จะมีการท างานโดย
ระบบจะรับค่าข้อความ SMS จากตัวส่ง SMS น ามาประมวลผล
และส ่งต ่อให้  PLC ส ั ่ งการท  างานของระบบ เม ื ่อระบบ
ประมวลผลได้ว่าข้อความที่ได้รับคือตัวอักษร “L” PLC ก็จะสั่ง
เปิดระบบ และเมื่อระบบประมวลผลได้ว่าข้อความที่ได้รับคือ
ตัวอักษร “H” PLC ก็จะสั่งปิดระบบ ระบบที่น าเสนอจะช่วยลด
ระยะเวลาในการปิด-เปิดน ้า และช่วยอ านวยความสะดวกให้แก่
เจ้าหน้าที่ผู้ใช้งาน รูปที่ 1 จะแสดงรูปแบบและส่วนประกอบ
ต่าง ๆ ของบอร์ด Arduino รูปที ่ 2 แสดง Modul SIM 900 
และรูปที่ 3 แสดง PLC ARRY รุ่น AF-20MR-A ตามล าดับ 
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รูปที่ 1 บอร์ด Arduino 

รูปที่ 2 Modul SIM 900 

รูปที่ 3 PLC ARRY รุ่น AF-20MR-A 

2.1 การท างานภาครับ SMS ของระบบ 
     รูปที่ 4 แสดงบล็อกไดอะแกรมการท างานของภาครับ 
SMS โดยที่บอร์ด Arduino Uno R3 จะรับค่าจาก Module 
SIM 900 โดยจะมี Flow Switch ท างานร่วมกับก้านวัด
ระดับน ้าซึ ่ งม ีหน้าที ่ ในการว ัดระดับน ้าที ่ต ้องการ ใน
ขณะเดียวกันระบบจะสั่งงานให้ Module Relay ให้จ่ายไฟ
ควบคุมไปยังอินพุทของ PLC เพื่อประมวลผลสั่งงานให้ปั้ม
และโซลินอยด์วาล์ว เพื่อจ่ายน ้าไปยังบ่อพักน ้าของหมู่บ้าน 
เช่น กรณี Module Sim 900 ได้รับข้อความ SMS=L  

อุปกรณ์ PLC ก็จะสั่งให้ปั้มและโซลินอยด์วาล์วเปิด และ
ในทางกลับกัน  กรณี  Module  Sim  900  ได้รับข้อความ 
SMS=H อุปกรณ์ PLC ก็จะสั่งให้ปั้มและโซลินอยด์วาล์วปิด 
โดยมีการท างานตามโฟล์ชาร์ตในรูปที่ 5 ส าหรับตู้ควบคุม
ภาครับ SMS แสดงได้ดังรูปที่ 6 

      รูปที่ 4 บล็อกไดอะแกรมการท างานภาครับ SMS 

              

                

           SMS

          SMS

Relay 1 Relay 2

PLC

    

   

SMS =L SMS =H

              

        

                 

           

            
      

   

 รูปที่ 5 แผนผังการท างานภาครับ SMS 
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(ก) การจัดวางอุปกรณ์หน้าตู้ควบคุมภาครับ SMS 

(ข) การจัดวางอุปกรณ์หน้าตู้ควบคุมภาครับ SMS 
รูปที่ 6 ตู้ควบคุมภาครับ SMS 

     รูปที ่ 6 (ก) จะประกอบด้วย Pilot Lamp Power ท า
หน้าที ่ แสดงสถานะไฟฟ้าจ่ายให้กับระบบมีค่า 220 VAC, 
Pilot Lamp Low Water ท าหน้าที่แสดงสถานะบ่อประปา
หลักมีระดับน ้าต ่า, Pilot Lamp Run ท าหน้าที่แสดงสถานะ
ขณะระบบท างาน, Pilot Lamp Stop ท าหน้าท่ี แสดงสถานะ
ขณะระบบหย ุดท  างาน , Pilot Lamp Buzzer Aram ท  า
หน้าท่ีแสดงสถานะขณะระบบท างานผิดพลาด, Push Button 
Start ปุ่มกดเริ่มการส่งน ้าในโหมดการท างานแบบ Manual, 
Push Button Stop ปุ่มกดหยุดการส่งน ้าในโหมดการท างาน
แบบ Manual, Push Button Reset ปุ ่มกดรีเซ็ตเมื ่อมีการ
ท างานผิดพลาดและ Selector Manual off Auto  เล ือก
โหมดการท างานระหว่าง Auto และ Manual 
     รูปที่ 6 (ข) จะประกอบด้วย Breaker ท าหน้าท่ีเป็นสวิตซ์
เปิด-ปิดไฟฟ้าของระบบและตัดระบบไฟเมื่อเกิดการช็อตของ
อุปกรณ์ในตู้, Floatless Switch ท าหน้าท่ี ตรวจเช็คระดับน ้า
ของบ่อประปาหลักโดยใช้ก ้านอิเล ็กโทรดจุ ่มลงในน  ้า , 
Module Sim 900 ท าหน้าที ่ร ับ SMS และส่งข้อมูลไปยัง 
Arduino Uno R3, Arduino Uno R3 ท าหน้าที่ประมวลผล

ข ้อม ูลจาก Module Sim 900 และส่งเอาท์พ ุตไปสั ่งให้  
Module Relay 4 Channel ท  า ง าน , Module Relay 4 
Channel ท าหน้าที่ตัดต่อไฟอินพุตของ PLC โดยที่ Arduino 
Uno R3 จะเป ็นต ัวควบคุม Module Relay 4 Channel, 
Terminal เป็นอุปกรณ์พักสายเพื่อต่อไปยังอุปกรณ์อื่นหรือ
รับมาจากอุปกรณ์อื ่น Receptacle ท าหน้าที ่เป็นอุปกรณ์
ส าหรับเป็นที ่รองรับการเสียบของหัวเสียบ  Adapter ของ 
Arduino Uno R3 และ PLC ท าหน้าที่ประมวลผลและสั่ง
ควบคุมอุปกรณ์ส่งน ้า 
2.2 การท างานภาคส่ง SMS ของระบบ 

              

                

    SMS=L     SMS=H

           

       

รูปที่ 7 โฟล์ชาร์ตการท างานภาคส่ง SMS 

รูปที่ 8 บล็อกไดอะแกรมการท างานภาคส่ง SMS 

     การท างานของภาคส่ง SMS ของระบบควบคุมการเช็ค
ระดับน ้าจากบ่อพักน ้า โดยรูปที ่ 7 และรูปที ่ 8 จะแสดง
บล็อกไดอะแกรมและแผนผังการท างานของภาคส่ง SMS ซึ่ง
จะท าการตรวจเช็คระดับน ้าแล้วท าการส่ง SMS ไปยังภาครับ 
SMS  เพื่อให้บ่อประปาหลักส่งน ้ามาให้บ่อพักน ้า   อุปกรณ์ใน 



RMUTL. Eng. J 
วารสารวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

78 ปีที่ 9 ฉบับที่ 1 มกราคม - มิถุนายน 2567 

ต ู ้ควบค ุมประกอบด ้วย PLC, บอร ์ด Arduino Uno R3, 
Module  Sim 900,  Floatless  Switch  และ Pilot  Lamp      
โดยที่ Floatless Switch จะส่งข้อมูลค่าระดับน ้าให้กับ PLC 
เพื ่อท าการประมวลผลและส่งต่อไปยัง Arduino Uno R3 
ประมวลผลสั่งให้ Module Sim 900 ส่งข้อความ SMS เช่น 
เมื่อ Floatless Switch ส่งค่าแสดงบ่อพักน ้ามีระดับน ้าต ่า 
Module Sim 900 จะส่ง SMS=L และเมื่อ Floatless Switch 
ส่งแสดงค่าบ่อพักน ้ามีระดับน ้าสูง Module Sim 900 จะส่ง 
SMS=H  
     รูปที่ 9 (ก) แสดง Pilot Lamp Power ท าหน้าที่แสดง
สถานะของไฟฟ้าที่จ่ายให้กับระบบมีค่า 220 VAC และในรูป
ที ่  9 (ข) จะเป็นการวางอุปกรณ์ภายในตู ้ประกอบด้วย 
Breaker ท าหน้าที่เป็นสวิตซ์เปิด-ปิดไฟฟ้าของระบบและตัด
ระบบไฟฟ้าเมื ่อเกิดการช็อตของอุปกรณ์ในตู้   Floatless 
Switch ท าหน้าที่ตรวจเช็คระดับน ้าของบ่อพักน ้าโดยใช้ก้าน
อ ิ เล ็ก โทรดจ ุ ่ มลงในน  ้ า   Arduino Uno R3 ท  าหน ้ าที่
ประมวลผลข้อมูลจาก PLC  และส่งเอาท์พุตไปส่ังให้ Module 
Sim 900 ส่ง SMS, PLC ท าหน้าท่ีประมวลผลระดับน ้าและส่ง
เอาท์พุตไปยัง Arduino Uno R3 และ Pull-Down Circuit 
ท าหน้าที่ให้สภาวะของอินพุต Aduino เป็น “0” และเมื่อ
ได้รับค าส่ังจาก PLC จะท าให้สภาวะของอินพุต Aduino มีค่า
เป็น “1” 

(ก) การจัดวางอุปกรณ์หน้าตู้ควบคุมภาคส่ง SMS 

(ข) การจัดวางอุปกรณ์หน้าตู้ควบคุมภาคส่ง SMS 
รูปที่ 9 ตู้ควบคุมภาคส่ง SMS 

2.3 การออกแบบและติตั้งระบบการส่งน ้า 
การออกแบบการท างาน ก าหนดให้ตู้ควบคุมภาครับ 

SMS เป็นตู้ที่ควบคุมอุปกรณ์ทางด้านบ่อหลัก โดยจะควบคุม
การท างานของโซลินอยด์วาวล์ปั้มน ้าและ Floatless Switch 
ในการส่งน ้าให้กับบ่อพักน ้าเมื ่อได้รับค าสั ่งจากตู ้ควบคุม
ภ าคส ่ ง  SMS ท ี ่ อ ย ู ่ ท า ง ด ้ า นบ ่ อพ ั ก น  ้ า  แ ละจ า ก
บล็อกไดอะแกรมในรูปที ่ 10 แสดงการท างานของระบบ
ควบคุมการส่งน ้าทางไกลสั่งงานผ่าน SMS โดยจะเริ่มจากการ
วัดน ้าบ่อพักน ้า เมื่อบ่อพักน ้ามีระดับน ้าต ่าตู้ควบคุมภาคส่ง 
SMS จะส่ง SMS=L ให้กับตู ้ควบคุมภาครับ ตู ้ควบคุมคุม
ภาครับก็จะวัดน ้าบ่อประปาหลัก ถ้าหากบ่อประปาหลักมีน ้า
เต็มก็จะสั่งเปิดระบบส่งน ้า แต่ถ้าหากบ่อประปาหลักมีระดับ
น ้าต ่าก็จะไม่สั่งเปิดระบบจนกว่าบ่อประปาหลักมีน ้าเต็ม และ
เมื่อบ่อพักน ้ามีระดับน ้าเต็มแล้วตู้ควบคุมภาคส่ง SMS จะส่ง 
SMS=H ให้กับตู้ควบคุมภาครับ ตู้ควบคุมภาครับก็จะหยุด
จ่ายน ้าทันที การจ าลองการท างานของระบบควบคุมการส่ง
น ้าประปาทางไกลผ่าน SMS แสดงได้ดังรูปที่ 11 

รูปที่ 10 ระบบควบคุมการส่งน ้าทางไกลผ่าน SMS 

รูปที่ 11 ระบบจ าลองการส่งน ้าประปาทางไกลผ่าน SMS 
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3. ผลกำรวิจัยและอภิปรำย
การทดสอบการท างานเพื่อหาขีดความสามารถที่ดีที่สุด

ของระบบต่าง ๆ ประกอบไปด้วย ผลการทดสอบภาคส่ง 
SMS  ตามระดับน ้าบ่อพักน ้า ผลการทดสอบภาครับ SMS 
เปิด-ปิด ระบบส่งน ้าประปาหลัก ผลการทดสอบหาค่าเฉลี่ย
ระยะเวลาเปิด-ปิดระบบส่งน ้า เมื ่อได้รับ SMS ผลการ
ทดสอบหาค่าเฉลี่ยระยะเวลาการส่ง SMS ตามระดับน ้า 
และผลลักษณะไฟโชว์สถานะการท างาน และ  Alarm 
3.1 การทดสอบภาคส่ง SMS ตามระดับน ้าบ่อพัก 

การทดสอบระบบการส่ง SMS เมื่อระดับน ้าต ่า SMS 
จะท าการส่งเป็นตัวอักษร “L” และเมื่อมีระดับน ้าเต็ม SMS 
จะท าการส่งเป็นตัวอักษร “H” โดยการทดสอบส่ง SMS 
อย่างละ 10 ครั้ง สลับกัน แสดงดังตารางที่ 1 
3.2 การทดสอบภาครับ SMS เปิด-ปิด ระบบส่งน ้าหลัก 
     การทดสอบระบบการรับ SMS เมื ่อตู ้รับ SMS ได้รับ
ข้อความที่เป็นตัวอักษร “L”  ก็จะท าการเปิดระบบส่งน ้า 
และเมื่อตู้รับ SMS ได้รับข้อความที่เป็นตัวอักษร “H” ก็จะ
ท าการปิดระบบส่งน ้า โดยการทดสอบรับ SMS อย่างละ 
10 ครั้ง สลับกัน แสดงดังตารางที่ 2 
3.3 การทดสอบหาค่าเฉลี่ยระยะเวลาเปิด-ปิดระบบส่งน ้าเมื่อ
ได้รับ SMS 
     การทดสอบหาค่าเฉล่ียระยะเวลาเปิด-ปิดระบบส่งน ้า เมื่อ
ได้รับข้อความ SMS ท าการทดสอบจ านวน 10 ครั้งของการ

ส่งข้อความ สามารถค านวณหาค่าเฉลี่ยโดยใช้สูตร 
n

x
x


=

โดยที่ x  คือ ค่าเฉลี่ยระยะเวลา  x  ผลบวกของข้อมูลทุก
ค่า และ n  คือ จ านวนข้อมูลทั ้งหมด ท าการทดสอบหา
ค่าเฉลี่ยระยะเวลาเปิดระบบเมื่อได้รับข้อความ SMS=L โดยมี
ค่าเฉลี่ยระยะเวลาเปิดระบบมีค่าเท่ากับ 3.79 วินาทีแสดงดัง
ตารางที่ 3 และท าการทดสอบหาค่าเฉลี่ยระยะเวลาปิดระบบ
เมื่อได้รับข้อความ SMS=H โดยมีค่าเฉลี่ยระยะเวลาปิดระบบ
มีค่าเท่ากับ 3.68 วินาทีแสดงดังตารางที่ 4 ตามล าดับ 
3.4 การทดสอบหาค่าเฉลี่ยระยะเวลาการส่ง SMS ตามระดับ
น ้า 
     การทดสอบหาค่าเฉลี่ยระยะเวลาการส่ง SMS ตามระดับ
น ้าเมื่อได้รับข้อความ SMS ท าการทดสอบจ านวน 10 ครั้ง
ของการส่งข้อความ สามารถค านวณหาค่าเฉลี่ยโดยใช้สูตร 

n

x
x


=   โดยที่ x  คือ ค่าเฉลี ่ยระยะเวลา  x  ผลบวก

ของข้อมูลทุกค่า และ n  คือ จ านวนข้อมูลท าการทดสอบหา
ค่าเฉลี่ยระยะเวลาการส่งข้อความ SMS=L เมื่อมีระดับน ้าต ่า
โดยมีค่าเฉลี่ยระยะเวลาส่งข้อความมีค่าเท่ากับ 7.55 วินาที 
และท าการทดสอบหาค่าเฉลี ่ยระยะเวลาการส่งข้อความ 
SMS=H เมื่อมีระดับน ้าสูงโดยมีค่าเฉลี่ยระยะเวลาส่งข้อความ
มีค่าเท่ากับ 7.35 วินาทีแสดงดังตารางที่ 5 

ตารางที่ 1 ผลการท างานของระบบส่ง SMS 
จ านวน 

การส่ง SMS 
ระดับน ้า 

ข้อความ 
ที่ได้รับ 

ผลการทดสอบ 

1 ต ่า L ได้ผลตามที่ต้องการ 

2 สูง H ได้ผลตามที่ต้องการ 

3 ต ่า L ได้ผลตามที่ต้องการ 

4 สูง H ได้ผลตามที่ต้องการ 

5 ต ่า L ได้ผลตามที่ต้องการ 

6 สูง H ได้ผลตามที่ต้องการ 

7 ต ่า L ได้ผลตามที่ต้องการ 

8 สูง H ได้ผลตามที่ต้องการ 

9 ต ่า L ได้ผลตามที่ต้องการ 

10 สูง H ได้ผลตามที่ต้องการ 

11 ต ่า L ได้ผลตามที่ต้องการ 

12 สูง H ได้ผลตามที่ต้องการ 

13 ต ่า L ได้ผลตามที่ต้องการ 

14 สูง H ได้ผลตามที่ต้องการ 

15 ต ่า L ได้ผลตามที่ต้องการ 

16 สูง H ได้ผลตามที่ต้องการ 

17 ต ่า L ได้ผลตามที่ต้องการ 

18 สูง H ได้ผลตามที่ต้องการ 

19 ต ่า L ได้ผลตามที่ต้องการ 

20 สูง H ได้ผลตามที่ต้องการ 
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ตารางที่ 2 ผลการท างานของระบบรับ SMS 
จ านวน 

การส่ง SMS 
ข้อความ 
ที่ได้รับ 

ผลการท างาน ผลการทดสอบ 

1 L เปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

2 H ปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

3 L เปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 
4 H ปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

5 L เปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

6 H ปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

7 L เปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 
8 H ปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

9 L เปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

10 H ปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 
11 L เปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

12 H ปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

13 L เปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

14 H ปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 
15 L เปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

16 H ปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

17 L เปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 
18 H ปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

19 L เปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

20 H ปิดระบบส่งน ้า ได้ผลตามที่ต้องการ 

ตารางที่ 3 ระยะเวลาเปิดระบบเมื่อได้รับข้อความ SMS 
จ านวน 

การส่ง SMS 
ข้อความ 
ที่ได้รับ 

ผลการท างาน 
ระยะเวลาเปิดระบบ 

(วินาที) 
1 L เปิดระบบส่งน ้า 3.74 

2 L เปิดระบบส่งน ้า 3.63 

3 L เปิดระบบส่งน ้า 3.53 

4 L เปิดระบบส่งน ้า 4.23 

5 L เปิดระบบส่งน ้า 3.56 

6 L เปิดระบบส่งน ้า 3.77 
7 L เปิดระบบส่งน ้า 3.65 

8 L เปิดระบบส่งน ้า 4.31 

9 L เปิดระบบส่งน ้า 3.64 

10 L เปิดระบบส่งน ้า 3.87 
ค่าเฉลี่ย SMS=L 3.79 

ตารางที่ 4 ระยะเวลาปิดระบบเมื่อได้รับข้อความ SMS 
จ านวน 

การส่ง SMS 
ข้อความ 
ที่ได้รับ 

ผลการท างาน 
ระยะเวลาเปิดระบบ 

(วินาที) 
1 H ปิดระบบส่งน ้า 3.70 

2 H ปิดระบบส่งน ้า 3.89 

3 H ปิดระบบส่งน ้า 4.19 
4 H ปิดระบบส่งน ้า 3.99 

5 H ปิดระบบส่งน ้า 3.86 

6 H ปิดระบบส่งน ้า 3.53 

7 H ปิดระบบส่งน ้า 3.12 
8 H ปิดระบบส่งน ้า 3.34 

9 H ปิดระบบส่งน ้า 3.30 

10 H ปิดระบบส่งน ้า 3.96 
ค่าเฉลี่ย SMS=H 3.68 

ตารางที่ 5 ระยะเวลาส่งข้อความเมื่อระดับน ้าต ่า/สูง 
จ านวน 
การส่ง 
SMS

ระดับน ้าต ่า 
(SMS=L)

ระยะเวลา 
การส่ง 
(วินาที) 

ระดับน ้าสูง 
(SMS=H)

ระยะเวลา
การส่ง 
(วินาที) 

1 L 7.56 H 7.12 

2 L 7.34 H 7.36 
3 L 7.09 H 7.99 

4 L 7.68 H 7.83 

5 L 7.90 H 7.11 

6 L 7.77 H 7.62 
7 L 7.86 H 7.02 

8 L 7.33 H 7.06 

9 L 7.45 H 7.17 
10 L 7.62 H 7.25 

เฉลี่ย L 7.55 H 7.35 

4. สรุป
     ระบบจ าลองควบคุมการส่งน ้าประปาระยะไกลสั่งงาน
ผ่าน SMS เป็นระบบที่ช่วยสนับสนุนการพัฒนาระบบประปา
สมัยใหม่ให้มีประสิทธิภาพโดยการน าเทคโนโลยี PLC และ
การใช้งาน Module Sim 900 ท างานร่วมกับ Arduino Uno 
R3 เพื่อให้สามรถสั่งงานระบบส่งน ้าจากบ่อประปาหลักไปยัง
บ ่อพ ักน  ้าด ้วยข ้อความ SMS เหมาะส าหร ับการน  าไป
ประยุกต์ใช้งานระบบประปาชุมชน 
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5. กิตติกรรมประกำศ
 ขอขอบคุณนายสุขแก้ว เนื้อนุ้ย นายศักดิ์ชัย กังแฮและ
นายเทวราช ฟุกล่อย นักศึกษาสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 
คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยี มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
ราชมงคลศร ีว ิ ช ัย  ว ิทยาเขตตร ัง  ในการด  า เน ินการ
กระบวนการวิจ ัยการสร้างระบบจ าลองควบคุมการส่ง
น ้าประปาระยะไกลส่ังงานผ่าน SMS 
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