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สรุปผลการทดลอง 
 

  

การทดลองการควบคุมความต าแหน่งและความเร็วของเซอร์โวไฮดรอลิกส์แบบไฮบริดจ์ 

ด้วยระบบพีไอดี ( Proportional Intergral Derivative) และระบบฟัซซ่ีลอจิก (Fuzzy Logic) ด้วย

ระบบไมโครคอนโทรลเลอร์ (Microcontroller) เพ่ือให้การเคลื่อนที่ระยะต้นของลูกสูบไฮดรอลิกส์มี

ความเร็วสูงและเข้าต าแหน่งเซทพอยท์ (Set Point) ได้เร็วขึ้น 

จากผลการทดลองโดยเปรียบเทียบระหว่างการทดลอง (Experimental) กับทดสอบ

จ าลองโปรแกรม ด้วยคอมพิวเตอร์ (MATLAB Simulink) โดยแบ่งเป็นการทดลองดังนี้ 
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โดยผลการทดลองเม่ือน ามาเปรียบเทียบระหว่างผลการทดลอง (Experimental) กับ 

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ (MATLAB Simulink) ได้ผลเป็นที่น่าพอใจส าหรับระบบไฮบริดจ์ Fuzzy PID 

นั้น การควบคุมด้วย Fuzzy ช่วงแรกมีผลท าให้การเคลื่อนท่ีของลูกสูบระต้นนั้นมีความเร็วสูง หลังจาก

นั้นการควบคุมด้วย PID จะวิ่งเข้าหา set point ได้ดียิ่งขึ้น  

ดังนั้นการควบคุมด้วยระบบไฮบริดจ์ Fuzzy PID จะสามารถควบคุมการท างานของ

ลูกสูบไฮดรอลิกส์ได้ความแม่นย า เที่ยงตรงสูง ตลอดจนเพิ่มประสิทธิภาพในการท างานด้วย  


