
 

 ชชัวาล  โรจนประทีป  2555: การทาํนายผลตอบสนองเชิงพลศาสตร์ของชุดโต๊ะกดัชิÊนงาน
แบบหมุน 2 แกนโดยระเบียบวิธีทางไฟไนตอิ์ลิเมนต ์ ปริญญาวิศวกรรมศาสตรมหาบณัฑิต 
(วิศวกรรมเครืÉองกล) สาขาวศิวกรรมเครืÉองกล ภาควิชาวศิวกรรมเครืÉองกล   
อาจารยที์Éปรึกษาวิทยานิพนธ์หลกั: ผูช่้วยศาสตราจารยศ์ุภสิทธิÍ   รอดขวญั, Ph.D.  81 หนา้ 

 
 

ชุดโต๊ะกดัชิÊนงานแบบหมุน 2 แกน เป็นส่วนประกอบหลกัของเครืÉองจกัซีเอน็ซี 5 แกน 
โดยชุดโต๊ะกดัชิÊนงานแบบหมุน 2 แกนจะถูกติดตัÊงบนเครืÉองจกัรซีเอน็ซี 3 แกน ซึÉ งในระหว่างทีÉ
เครืÉองซีเอน็ซีทาํงาน โต๊ะกดัชิÊนงานแบบหมุน 2 แกนจะเคลืÉอนทีÉตามคาํสัÉงจากโปรแกรม NC และ
แรงตดัเฉือนทีÉเกิดขึÊนจะกระทาํกบัโครงสร้างของชุดโต๊ะกดัชิÊนงานแบบหมุน โดยพฤติกรรมทีÉเกิด
ขึÊนกบัโต๊ะกดัชิÊนงานแบบหมุน 2 แกนคือ การตอบสนองเชิงพลศาสตร์ทางโครงสร้าง จึงมีความ
จาํเป็นตอ้งออกแบบโครงสร้างทางกลของชุดโต๊ะกดัชิÊนงานแบบหมุน 2 แกนขึÊน วตัถุประสงคข์อง
งานวิจยันีÊ ใชก้ารวิเคราะห์เชิงตวัเลขแบบไม่เชิงเส้นดว้ยวิธีฮอยโบ (Houbolt Method) ในทาํนาย
ผลตอบสนองเชิงพลศาสตร์ การกระจดั ความเร็ว และ ความเร่งของโหนดของชุดโต๊ะกดัชิÊนงาน
แบบหมุน 2 แกน วิธีฮอยโบ ใชใ้นการอธิบายถึงผลตอบสนองเชิงพลศาสตร์ของโครงสร้างชุดโต๊ะ
กดัชิÊนงานแบบหมุน 2 แกน โดยสามารถตรวจสอบผลตอบสนองทีÉเกิดขึÊนจากวิธีฮอยโบโดย
อุปกรณ์สร้างแรงกระตุน้โครงสร้าง (Hammer)  และ เซนเซอร์หวัวดัความเร่ง (Accelerometer 
sensor) ผลการเปรียบเทียบความเร่งสูงสุดทีÉเกิดจากกราฟของอุปกรณ์สร้างแรงกระตุน้โครงสร้าง
ระหว่างระเบียบวิธีไฟไนตอิ์ลิเมนตแ์ละผลการทดสอบโดยอุปกรณ์สร้างแรงกระตุน้โครงสร้างพบ
ค่าความผิดพลาด 8.021 เปอร์เซ็นต ์ทีÉตาํแหน่งความเร่งสูงสุด ซึÉ งเป็นค่าทีÉยอมรับไดส้าํหรับการ
ทาํนายผลตอบสนองเชิงพลศาสตร์ของชุดโต๊ะกดัชิÊนงานแบบหมุน 2 แกน 
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