
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

ภาคผนวก ง 
วิธีการใชเคร่ืองวัดอุณหภูมิและเครื่องวัดความเร็วรอบ 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 



 
 

1.การตั้งคาเครื่องวัดอุณหภมิูระบบดิจิตอล 
 

 
รูปท่ี จ.1 รูปเคร่ืองวัดอุณหภมิูระบบดิจิตอล 

 
 

 
ปุม set OUT1  เอาทพุท 1, สีเขียว AL3 Alarm3,สีแดง 

 
อัตโนมัติ OUT2 เอาทพุท 2, สีเขียว MAN Manual, สีเหลือง 

 ปุม Shift AT 
Auto Tuning, สี
เหลือง 

PRO โปรแกรม, สีเหลือง 

 
ปุม Down AL1 Alarm 1,สีแดง OUT% เปอรเซ็นเอาทพุท 

 ปุม Up AL2 Alarm 2,สีแดง   

 
ตารางท่ี จ.2 ตารางแสดงปุมกดและการแสดงผล 

 

 
 

รูปท่ี จ.2 รูปแสดงคาเปอรเซ็นตเอาทพุท 
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รูปท่ี จ.3 รูปแสดงการเปดเคร่ือง (อินพุท/หนวยการวัด/ยานอินพุท) 
 
 

 
 

รูปท่ี จ.4 การเปล่ียนคา SV จาก 0.0-100.0 
 

 
 

รูปท่ี จ.5 ใชฟงกช่ัน AT เพื่อคํานวณโดยอัตโนมัติและปรับต้ังคา PID ใหเหมาะสมสําหรับระบบ 
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2. การตั้งคาเครื่องวัดความเร็วรอบ 
 
 

 
 

รูปท่ี จ.6 เคร่ืองวัดความเร็วรอบ 
 

 
 

รูปท่ี จ.7 การประยุกตการใชงาน 
 
ระบบ F1 (ความถ่ี, จํานวนรอบและความเร็ว)  
 โดยในระบบนี้ จะใชสําหรับแสดงคาความถ่ีท่ีคํานวณไดหรือจํานวนรอบ หรือความเร็ว
โดยใชความถี่วัดไดจากอินพุท A 

1) ความถ่ี (Frequency)=f×α (α=1วินาที) 
2) จํานวนอบ(rpm) = f×α ( α=60×1/N วินาที) 
3) ความเร็ว(เมตร/นาที) = f×α ( α=60Lวินาที) 
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คาท่ีแสดง หนวยการวัด α (คาตัวคูณสเกล) 

ความถ่ี 
Hz 1 
kHz 0.001 

จํานวนรอบ 
RPS 1 
rpm 60 

ความเร็ว 

mm / sec 1000L 
cm / sec 100L 
m / sec L 
m /min 60L 

Km / hour 3.6L 
**L= ความยาวเสนรอบวง (เมตร) = (6.28× รัศมี) 
    N= จํานวนPulse input ตอ 1 รอบ 

ตารางท่ี จ.2 ตารางคาท่ีแสดงและหนวยสําหรับการวัด 
 
 

 
 

รูปท่ี จ.8 การตั้งคาพารามิเตอรกลุม 0 
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รูปท่ี จ.9 การตั้งคาพารามิเตอรกลุม 1 
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รูปท่ี จ.10 การตั้งคาพารามิเตอรกลุม 2 
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รูปท่ี จ.11 การตั้งคาพารามิเตอรกลุม 3 
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