
บทที ่ 4 

การออกแบบและพฒันาระบบ 

 
 

การวจิยัในคร้ังน้ีเป็นการวิจยัเชิงพฒันา เพื่อพฒันาระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการ
เคร่ืองมือผา่ตดั: กรณีศึกษาหอ้งผา่ตดั โรงพยาบาลปทุมธานี ซ่ึงด าเนินการตามขั้นตอนของวงจรการ
พฒันาระบบ หลงัจากด าเนินการในขั้นตอนการศึกษาความเป็นไปได ้และขั้นตอนการวเิคราะห์
ระบบแลว้ ในบทน้ีจะกล่าวถึงรายละเอียดของการออกแบบและพฒันาระบบซ่ึงเป็นขั้นตอนท่ีจะ
แปลงจากแนวคิดมาสู่การท าใหร้ะบบเกิดข้ึนจริง มีการปฏิบติังานไดจ้ริง  

 

1. การออกแบบฐานข้อมูล 
 
หลงัจากท่ีเก็บรวบรวมขอ้มูลท่ีใชใ้นระบบงานปัจจุบนัและท่ีตอ้งการใชใ้นอนาคต

แลว้ ตอ้งน าขอ้มูลท่ีเก็บไดใ้นขั้นตอนแรกมาท าการวิเคราะห์และออกแบบเป็นโมเดลขอ้มูลเชิง
แนวความคิด โมเดลท่ีนิยมใชใ้นการออกแบบโมเดลขอ้มูลเชิงแนวความคิด ไดแ้ก่ โมเดลแบบ E-R 
(Entity – Relation model) ซ่ึงเป็นโมเดลของ Peter Chen ในปี 1976 เพื่อน าเสนอโครงสร้าง
ฐานขอ้มูลในระดบัแนวความคิดในลกัษณะของแผนภาพ (diagram) ท าใหส้ามารถมองเห็น
ภาพรวมของเอนทิตีทั้งหมดท่ีมีในระบบ รวมทั้งความสัมพนัธ์ของเอนทิตีเหล่านั้นโดยไม่อิงกบั
ระบบจดัการฐานขอ้มูล ฮาร์ดแวร์หรือซอฟตแ์วร์ใดๆ 
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ภาพท่ี  4.1 แสดงการเขียนโมเดลแบบ E-R 
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1.1 องค์ประกอบของโมเดลแบบ E-R 
โมเดลแบบ E-R มีองคป์ระกอบท่ีส าคญั 3 ส่วนคือ 

1.1.1 เอนทตีิ (Entity) หมายถึง ส่ิงต่างๆ หรือวตัถุ ท่ีถูกรวบรวมเป็นขอ้มูล 
แบ่งเป็นสามกลุ่ม ดงัน้ี เอนทิตีเชิงรูปธรรม เอนทิตีเชิงแนวความคิด เอนทิตีเชิงเหตุการณ์ สัญลกัษณ์
ท่ีใชใ้นการเขียนแผนภาพคือส่ีเหล่ียมผนืผา้ 

1.1.2 แอตทริบิวต์ (Attribute) คือ ขอ้มูลท่ีใชอ้ธิบายคุณสมบติัหรือคุณลกัษณะ
ของเอนทิตีสัญลกัษณ์ท่ีใชใ้นการเขียนแผนภาพคือรูปวงรี 

1.1.3 ความสัมพนัธ์ (Relationships) เป็นความสัมพนัธ์ระหวา่งสมาชิกของเอนทิ
ตีทั้งสอง ซ่ึงเป็นความสัมพนัธ์ของสมาชิกของเอนทิตีหน่ึง สัมพนัธ์กบัสมาชิกของเอนทิตีหน่ึง 
สัญลกัษณ์ท่ีใชใ้นการเขียนแผนภาพคือส่ีเหล่ียมขา้วหลามตดั  แบ่งออกเป็นสามประเภทดงัน้ี 

1)  ความสัมพนัธ์แบบ หน่ึงต่อหน่ึง (one to one) 
2)  ความสัมพนัธ์แบบหน่ึงต่อหลาย (one to many) 
3)  ความสัมพนัธ์แบบหลายต่อหลาย (many to many) 

 

  1              1
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                           M N
 

 
ภาพท่ี  4.2 แสดงรูปแบบความสัมพนัธ์ระหวา่งเอนทิตี 

 
1.2 การวเิคราะห์เอนทติี 
จากการวเิคราะห์ระบบการจดัการเคร่ืองมือผา่ตดัเพื่อน ามาพฒันาระบบสารสนเทศเพื่อ

การจดัการเคร่ืองมือผา่ตดัพบวา่ประกอบดว้ยเอนทิตีต่างๆดงัน้ี 
1.2.1 เอนทตีิผู้ใช้ 
1.2.2 เอนทตีิวัสดุหีบห่อ 

1.2.3  เอนทตีิประเภทการท าปราศจากเช้ือ 
1.2.4 เอนทตีิสถานทีเ่กบ็ 
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1.2.5 เอนทตีิรอบการท าปราศจากเช้ือ 

1.2.6 เอนทตีิเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ 
1.2.7 เอนทตีิสาเหตุของการท าปราศจากเช้ือ 

1.2.8 เอนทตีิกลุ่มชุดเคร่ืองมือ 
1.2.9 เอนทตีิชุดเคร่ืองมือ 

1.2.10 เอนทตีิอุปกรณ์ 
1.2.11 เอนทตีิใบซ่อม 

1.2.12 เอนทตีีประเภทการซ่อม      
1.2.13  เอนทตีิประเภทอุปกรณ์ 

1.2.14 เอนทตีิประเภทใบเบิก 
1.2.15 เอนทตีิใบเบิก 

1.2.16 เอนทตีิสถานทีใ่ช้ชุดเคร่ืองมือ 
โดยแต่ละเอนทิตีประกอบดว้ยแอตทริบิวตด์งัแสดงต่อไปน้ี 
เอนทิตีผูใ้ชป้ระกอบดว้ยแอตทริบิวต ์เลขประจ าตวัประชาชน ช่ือ นามสกุล ช่ือผูใ้ช ้

รหสัผา่น ผูดู้แลระบบ ผูบ้ริหาร แผนกจดัเตรียม แผนกจดัหาอุปกรณ์ สิทธ์ิการใช ้รหสัสีพื้นหลงั 
แสดงดงัภาพท่ี 4.3 

 

                   

    

          

        

       
             

            

      

           

         

                

              

 
 

ภาพท่ี  4.3 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีผูใ้ช ้
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เอนทิตีวสัดุหีบห่อ ประกอบดว้ยแอตทริบิวต ์รหสัวสัดุหีบห่อ ช่ือวสัดุ ค  าอธิบาย  แสดง
ดงัภาพท่ี  4.4 

 

           

               

         

         

 
 

ภาพท่ี  4.4 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีวสัดุหีบห่อ 
 

เอนทิตีประเภทการท าปราศจากเช้ือ ประกอบดว้ย แอตทริบิวต ์รหสัประเภทการท า
ปราศจากเช้ือ ประเภทการท าปราศจากเช้ือ หมายเหตุ แสดงดงัภาพท่ี  4.5 

 

                        

                            

                                

 
 

ภาพท่ี  4.5 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีประเภทการท าใหป้ราศจากเช้ือ 
 
 
 
 
 



 56 

เอนทิตีสถานท่ีเก็บ ประกอบดว้ยแอตทริบิวต ์รหสัสถานท่ีเก็บ ช่ือสถานท่ีเก็บ ชั้นสถานท่ี
เก็บ หมายเหตุ แสดงดงัภาพท่ี  4.6 

 

           

               

                              

        

 
 

ภาพท่ี  4.6 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีสถานท่ีเก็บ 

 
เอนทิตีรอบการท าปราศจากเช้ือ ประกอบดว้ย แอตทริบิวต ์รหสัรอบ ช่ือรอบ หมายเหตุ   

แสดงดงัภาพท่ี  4.7 
 

                     

       

               

 
 

ภาพท่ี  4.7 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีรอบการท าปราศจากเช้ือ 
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เอนทิตีเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ ประกอบดว้ยแอตทริบิวต ์รหสัเคร่ือง ช่ือเคร่ือง หมายเหตุ 
แสดงดงัภาพท่ี 4.8 

 

                      

           

           

        

 
 

ภาพท่ี  4.8 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ 
 

เอนทิตีสาเหตุของการท าปราศจากเช้ือ ประกอบดว้ย แอตทริบิวตร์หสัสาเหตุ สาเหตุ 
หมายเหตุ  แสดงดงัภาพท่ี 4.9 

 

                        

          

      

        

 
 

ภาพท่ี  4.9 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีสาเหตุของการท าใหป้ราศจากเช้ือ 
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เอนทิตีกลุ่มชุดเคร่ืองมือ ประกอบดว้ย แอตทริบิวตร์หสักลุ่มชุดเคร่ืองมือ ช่ือกลุ่มชุด
เคร่ืองมือ ช่ือมาตรฐานกลุ่มชุดเคร่ืองมือ หมายเหตุ  แสดงดงัภาพท่ี 4.10 

 

                  

                      

                                 
                  

        

 
 

ภาพท่ี  4.10 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีกลุ่มชุดเคร่ืองมือ 
 

เอนทิตีชุดเคร่ืองมือ ประกอบดว้ยแอตทริบิวต ์รหสัชุดเคร่ืองมือ ช่ือชุดเคร่ืองมือ 
สถานะการใชง้าน สถานการณ์พิมพ ์หมายเหตุ  แสดงดงัภาพท่ี 4.11 

 

             

                 

                 

              

        

             

 
 

ภาพท่ี  4.11 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีชุดเคร่ืองมือ 
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เอนทิตีอุปกรณ์ ประกอบดว้ยแอตทริบิวตร์หสัอุปกรณ์ ช่ืออุปกรณ์ ช่ือมาตรฐาน
อุปกรณ์  ขนาด  หมายเหตุ   แสดงดงัภาพท่ี 4.12 

 

       

                  

           

               

        

 
 

ภาพท่ี  4.12 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีอุปกรณ์ 
 

เอนทิตีใบซ่อม ประกอบดว้ยแอตทริบิวตเ์ลขท่ีใบซ่อม วนัท่ีแจง้ซ่อม หมายเหตุ แสดง
ดงัภาพท่ี 4.13 

 

      

              

                    

 
 

ภาพท่ี  4.13 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีใบซ่อม 
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เอนทิตีประเภทการซ่อม ประกอบดว้ยแอตทริบิวตร์หสัประเภทการซ่อม ประเภทการ
ซ่อม หมายเหตุ   แสดงดงัภาพท่ี 4.14 

 

             

                 

             

        

 
 

ภาพท่ี  4.14 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีประเภทการซ่อม 
เอนทิตีประเภทอุปกรณ์ ประกอบดว้ย แอตทริบิวตร์หสัประเภทอุปกรณ์ ช่ือประเภท

อุปกรณ์ หมายเหตุ  แสดงดงัภาพท่ี 4.15 
 

             

                 

                 

        

 
 

ภาพท่ี  4.15 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีประเภทอุปกรณ์ 
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เอนทิตีประเภทใบเบิก ประกอบดว้ย แอตทริบิวต์รหสัประเภทใบเบิก ประเภทใบเบิก  
แสดงดงัภาพท่ี 4.16 
 

            

                            

 
 

ภาพท่ี  4.16 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีประเภทใบเบิก 
 

เอนทิตีใบเบิก ประกอบดว้ยแอตทริบิวต์เลขท่ีใบเบิก ทะเบียนเอกสาร วนัท่ีเบิก 
หมายเหตุ  แสดงดงัภาพท่ี 4.17 

 

      

                       

                    

 
 

ภาพท่ี  4.17 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีใบเบิก 
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เอนทิตีสถานท่ีใชชุ้ดเคร่ืองมือ ประกอบดว้ยแอตทริบิวตร์หัสสถานท่ีใช ้ช่ือสถานท่ี
ใช้ หมายเหตุ  แสดงดงัภาพท่ี 4.18 

 

                       

              

              

        

 
 

ภาพท่ี  4.18 แสดงแอตทริบิวตข์องเอนทิตีสถานท่ีใชชุ้ดเคร่ืองมือ 
 

1.3 การวเิคราะห์ความสัมพนัธ์ระหว่างเอนทติี 
เม่ือน าเอนทิตีของระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการเคร่ืองมือผา่ตดัมาวเิคราะห์พบวา่ แต่

ละเอนทิตีมีความสัมพนัธ์กนัไดด้งัน้ี  
1.3.1 เอนทตีิใบซ่อมกบัเอนทตีิประเภทการซ่อม มีความสัมพนัธ์กนัคือ ใบซ่อม 1 

ใบ มีหลายประเภทการซ่อม และประเภทการซ่อม 1 ประเภทมีไดห้ลายใบซ่อม สรุปไดว้า่ เอนทิตี
ประเภทการซ่อมและเอนทิตีใบซ่อมมีความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ได้
ดงัภาพท่ี 4.19 
 

  M                   N
 

 
ภาพท่ี 4.19 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีใบซ่อมกบัเอนทิตีประเภทการซ่อม 
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1.3.2 เอนทตีิประเภทใบเบิกกบัเอนทตีิใบเบิก มีความสัมพนัธ์กนัคือ ประเภทใบ
เบิก 1 ประเภท มีใบเบิกไดห้ลายใบ แต่ใบเบิก 1 ใบมีประเภทการเบิกไดป้ระเภทเดียว สรุปไดว้า่ 
เอนทิตีประเภทใบเบิกกบัเอนทิตีใบเบิกมีความสัมพนัธ์กนัแบบหน่ึงต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์
ไดด้งัภาพท่ี 4.20 
 

                    1 N
 

 
ภาพท่ี 4.20 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีประเภทใบเบิกกบัเอนทิตีใบเบิก 

 
1.3.3 เอนทตีิใบเบิกกบัเอนทตีิอุปกรณ์ มีความสัมพนัธ์กนัคือ ใบเบิก 1 ใบมี

อุปกรณ์ไดห้ลายชนิด และอุปกรณ์ 1 ชนิดมีไดห้ลายใบเบิก สรุปไดว้า่ เอนทิตีใบเบิกกบัเอนทิตี
อุปกรณ์มีความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.21 
 

               NM
 

 
ภาพท่ี 4.21 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีใบเบิกกบัเอนทิตีอุปกรณ์ 

 
1.3.4 เอนทตีิประเภทอุปกรณ์กบัเอนทตีิอุปกรณ์ มีความสัมพนัธ์กนัคือ ประเภท

อุปกรณ์ 1ประเภท มีอุปกรณ์ไดห้ลายชนิด แต่อุปกรณ์ 1 ชนิดมีประเภทอุปกรณ์ไดป้ระเภทเดียว 
สรุปไดว้า่ เอนทิตีประเภทอุปกรณ์กบัเอนทิตีอุปกรณ์มีความสัมพนัธ์กนัแบบหน่ึงต่อหลาย แสดง
ความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.22 
 

                      1 N
 

 
ภาพท่ี 4.22 แสดงความสัมพนัธ์ของกบัเอนทิตีประเภทอุปกรณ์กบัเอนทิตีอุปกรณ์ 
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1.3.5 เอนทตีิวัสดุหีบห่อกบัเอนทตีิประเภทการท าปราศจากเช้ือ มีความสัมพนัธ์
กนัคือวสัดุหีบห่อ 1 ประเภท มีประเภทการท าใหป้ราศจากเช้ือไดห้ลายประเภทและประเภทการท า
ปราศจากเช้ือ 1 ประเภท มีวสัดุหีบห่อไดห้ลายชนิด สรุปไดว้า่ เอนทิตีวสัดุหีบห่อกบัเอนทิตีประเภท
การท าปราศจากเช้ือมีความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.23 
 

                                     N M
 

 
ภาพท่ี 4.23 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีวสัดุหีบห่อกบัเอนทิตีประเภทการท าปราศจากเช้ือ 

 
1.3.6 เอนทตีิประเภทการท าให้ปราศจากเช้ือกบัเอนทตีิเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ มี

ความสัมพนัธ์กนัคือ ประเภทการท าใหป้ราศจากเช้ือ 1 ประเภท มีเคร่ืองท าใหป้ราศจากเช้ือไดห้ลาย
เคร่ือง แต่เคร่ืองท าใหป้ราศจากเช้ือ 1 เคร่ืองมีประเภทการท าใหป้ราศจากเช้ือไดป้ระเภทเดียว สรุป
ไดว้า่ เอนทิตีประเภทการท าใหป้ราศจากเช้ือกบัเอนทิตีเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ มีความสัมพนัธ์กนั
แบบหน่ึงต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.24 
 

                                                N1
 

 
ภาพท่ี 4.24 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีประเภทการท าปราศจากเช้ือกบัเอนทิตีเคร่ืองท า

ปราศจากเช้ือ 
 

1.3.7 เอนทตีิชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีประเภทการท าปราศจากเช้ือ มีความสัมพนัธ์
กนัคือ ชุดเคร่ืองมือ 1 ชุด มีประเภทการท าปราศจากเช้ือไดห้ลายประเภทและประเภทการท า
ปราศจากเช้ือ 1 ประเภทมีไดห้ลายชุดเคร่ืองมือ สรุปไดว้า่ เอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีประเภท
การท าปราศจากเช้ือ มีความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.25 
 

                                       M N
 

 
ภาพท่ี 4.25 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีประเภทการท าปราศจากเช้ือ 
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1.3.8 เอนทตีิสถานทีเ่กบ็กบัเอนทตีิชุดเคร่ืองมือ มีความสัมพนัธ์กนัคือ สถานท่ี
เก็บ 1 ท่ี มีชุดเคร่ืองมือไดห้ลายชุด แต่ชุดเคร่ืองมือ 1 ชุด มีสถานท่ีเก็บไดท่ี้เดียว สรุปไดว้า่เอนทิตี
สถานท่ีเก็บ กบัเอนทิตีชุดเคร่ืองมือ มีความสัมพนัธ์กนัแบบหน่ึงต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งั
ภาพท่ี 4.26 
 

                          M1
 

 
ภาพท่ี 4.26 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีสถานท่ีเก็บกบัเอนทิตีชุดเคร่ืองมือ 

 
1.3.9 เอนทตีิชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีรอบการท าปราศจากเช้ือ มีความสัมพนัธ์กนั

คือ ชุดเคร่ืองมือ 1 ชุด มีรอบการท าปราศจากเช้ือไดห้ลายรอบ และรอบการท าปราศจากเช้ือ 1 รอบ
มีไดห้ลายชุดเคร่ืองมือ สรุปไดว้า่ เอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีรอบการท าปราศจากเช้ือ มี
ความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.27 
 

                                    M N
 

 
ภาพท่ี 4.27 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีรอบการท าปราศจากเช้ือ 

 
1.3.10  เอนทตีิชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีสาเหตุการท าปราศจากเช้ือ มีความสัมพนัธ์

กนัคือ ชุดเคร่ืองมือ 1 ชุด มีสาเหตุการท าปราศจากเช้ือไดห้ลายสาเหตุและสาเหตุการท าปราศจาก
เช้ือ 1 สาเหตุมีไดห้ลายชุดเคร่ืองมือ สรุปไดว้า่ เอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีสาเหตุการท า
ปราศจากเช้ือมีความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.28 
 

                                       M N
 

 
ภาพท่ี 4.28 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีสาเหตุการท าปราศจากเช้ือ 
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1.3.11  เอนทตีิชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีใบซ่อม มีความสัมพนัธ์กนัคือ ชุดเคร่ืองมือ 
1 ชุด มีใบซ่อมไดห้ลายใบและใบซ่อม 1 ใบมีไดห้ลายชุดเคร่ืองมือ สรุปไดว้า่ เอนทิตีชุดเคร่ืองมือ
กบัเอนทิตีใบซ่อมมีความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.29 
 

                     M N
 

 
ภาพท่ี 4.29 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีใบซ่อม 

 
1.3.12  เอนทตีิชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีอุปกรณ์ มีความสัมพนัธ์กนัคือ ชุดเคร่ืองมือ 1 

ชุด มีอุปกรณ์ไดห้ลายชนิดและอุปกรณ์ 1 ชนิดมีไดห้ลายชุดเคร่ืองมือ สรุปไดว้า่ เอนทิตีชุดเคร่ืองมือ 
กบัเอนทิตีอุปกรณ์มีความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.30 
 

                      M N
 

 
ภาพท่ี 4.30 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีอุปกรณ์ 

 
1.3.13  เอนทตีิชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีวัสดุหีบห่อ มีความสัมพนัธ์กนัคือ ชุด

เคร่ืองมือ 1 ชุด มีวสัดุหีบห่อไดห้ลายชนิดและวสัดุหีบห่อ 1 ชนิดมีไดห้ลายชุดเคร่ืองมือ สรุปไดว้า่ 
เอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีวสัดุหีบห่อ มีความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์
ไดด้งัภาพท่ี 4.31 
 

                          M N
 

 
ภาพท่ี 4.31 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีวสัดุหีบห่อ 
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1.3.14   เอนทตีิชุดเคร่ืองมือกบัเอนทตีิเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ มีความสัมพนัธ์กนั
คือ ชุดเคร่ืองมือ 1 ชุด มีเคร่ืองท าปราศจากเช้ือไดห้ลายเคร่ืองและเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ 1 เคร่ืองมี
ไดห้ลายชุดเคร่ืองมือ สรุปไดว้า่ เอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีเคร่ืองท าปราศจากเช้ือมี
ความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.32 
 

                                     M N
 

 
ภาพท่ี 4.32 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ 

 
1.3.15   เอนทตีิกลุ่มชุดเคร่ืองมือกบัเอนทตีิชุดเคร่ืองมือ มีความสัมพนัธ์กนัคือ 

กลุ่มชุดเคร่ืองมือ 1 ประเภท มีชุดเคร่ืองมือไดห้ลายชุด แต่ชุดเคร่ืองมือ1 ชุดมีกลุ่มชุดเคร่ืองมือได้
ประเภทเดียว สรุปไดว้า่ เอนทิตีกลุ่มชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีชุดเคร่ืองมือมีความสัมพนัธ์กนัแบบ
หน่ึงต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.33 
 

                                 N1
 

 
ภาพท่ี 4.33 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีกลุ่มชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีชุดเคร่ืองมือ 

 
1.3.16   เอนทตีิชุดเคร่ืองมือกบัเอนทตีิสถานทีใ่ช้ชุดเคร่ืองมือ มีความสัมพนัธ์กนั

คือ ชุดเคร่ืองมือ 1 ชุด มีสถานท่ีใชชุ้ดเคร่ืองมือไดห้ลายสถานท่ีและสถานท่ีใชเ้คร่ืองมือ 1 สถานท่ี
ใชไ้ดห้ลายชุดเคร่ืองมือ สรุปไดว้า่ เอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีสถานท่ีใชชุ้ดเคร่ืองมือมี
ความสัมพนัธ์กนัแบบหลายต่อหลาย แสดงความสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.34 
 

                                      M N
 

 
ภาพท่ี 4.34 แสดงความสัมพนัธ์ของเอนทิตีชุดเคร่ืองมือกบัเอนทิตีสถานท่ีใชชุ้ดเคร่ืองมือ 
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เม่ือไดค้วามสัมพนัธ์ระหวา่งเอนทิตีแลว้น าความสัมพนัธ์มาสร้างเป็นแบบจ าลอง อี-
อาร์ ของฐานขอ้มูลระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการเคร่ืองมือผา่ตดั ไดด้งัภาพท่ี 4.35 
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ภาพท่ี 4.35 แสดง ER Diagram ของระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการเคร่ืองมือผา่ตดั 
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เม่ือได ้ER Diagram ของระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการเคร่ืองมือผา่ตดัตามท่ีตอ้งการ

แลว้ในขั้นตอนต่อไปตอ้งท าการแปลงโมเดลน้ีใหอ้ยูใ่นรูปแบบของโครงสร้างฐานขอ้มูลท่ี
สอดคลอ้งกบัระบบจดัการฐานขอ้มูลท่ีเลือกใช ้ในท่ีน้ีคือระบบฐานขอ้มูลเชิงสัมพนัธ์  

เพื่อความเขา้ใจควรทราบรูปแบบค าศพัทพ์ื้นฐานของโมเดลเชิงสัมพนัธ์ดงัน้ี 
ตารางท่ี 4.1 แสดงตารางรูปแบบค าศพัทพ์ื้นฐานของโมเดลเชิงสัมพนัธ์ 
 

โมเดลฐานขอ้มูลเชิงสัมพนัธ์ โมเดลแบบ E-R ผูใ้ชง้านทัว่ไป 
รีเลชนั เอนทิตี  ตาราง 
แอตทริบิวต ์ แอตทริบิวต ์  คอลมัน์ 
ทพัเพิลหรือเรคคอร์ด สมาชิกของเอนทิตี  แถว 

 
จากแบบจ าลองความสัมพนัธ์ของเอนทิตีของระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการเคร่ืองมือ

ผา่ตดั น ามาออกแบบฐานขอ้มูลเชิงสัมพนัธ์ไดด้งัภาพท่ี 4.36 
 

 
 

ภาพท่ี 4.36 แสดงฐานขอ้มูลเชิงสัมพนัธ์ของระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการเคร่ืองมือผา่ตดั 
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1.4 ฐานข้อมูลเชิงสัมพันธ์ของระบบสารสนเทศเพือ่การจัดการเคร่ืองมือผ่าตัด 
ประกอบดว้ย ตาราง (table) ดงัน้ี 

1.4.1 ตารางผู้ใช้ (User)  
1.4.2 ตารางประเภทใบเบิก (RecType)   

1.4.3 ตารางใบเบิก (Receiv)  
1.4.4 ตารางรายละเอียดใบเบิก (RecDetail) 

1.4.5 ตารางประเภทการซ่อม (RepType) 
1.4.6 ตารางใบซ่อม (Repair)  

1.4.7 ตารางรายการซ่อมอุปกรณ์ (RepairInstru) 

1.4.8 ตารางวัสดุหีบห่อ (PackType)  
1.4.9 ตารางระยะปราศจากเช้ือ (SterilPack)     

1.4.10   ตารางสถานทีเ่กบ็ (Shelf) 
1.4.11   ตารางเคร่ืองท าให้ปราศจากเช้ือ (Machine) 

1.4.12   ตารางรอบการท าปราศจากเช้ือ (Round) 
1.4.13   ตารางสาเหตุของการท าปราศจากเช้ือ (SterilCause)  

1.4.14   ตารางประเภทการท าให้ปราศจากเช้ือ (SterilType) 
1.4.15   ตารางประเภทอุปกรณ์ (GInstruItem) 

1.4.16   ตารางอุปกรณ์ (InstruItem) 
1.4.17   ตารางกลุ่มชุดเคร่ืองมือ (GInstru)  

1.4.18   ตารางชุดเคร่ืองมือ (InstruSet)  
1.4.19   ตารางรายละเอียดชุดเคร่ืองมือ (InstruSetDetail) 

1.4.20   ตารางสถานทีใ่ช้ชุดเคร่ืองมือ (LocateUse) 
1.4.21   ตารางประวัติการท าให้ปราศจากเช้ือชุดเคร่ืองมือ (HisInstruSet) 

โดยมีรายละเอียดโครงสร้างของตางรางดงัแสดงในตารางท่ี 4.2 ถึง ตารางท่ี 4.22 
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ตารางท่ี 4.2 แสดงตารางผูใ้ช ้(User) 
 

Attribute Type Size Description Null Key Reference 
CID Text 13 เลขบตัรประชาชน No PK  
Name Text 20 ช่ือผูใ้ชร้ะบบ No   
Surname Text 20 นามสกุล No   
User Text 13 ช่ือผูใ้ช ้ No   
Password Text 13 รหสัผา่น No   
Admin Yes/No 1 ผูดู้แลระบบ No   
Supply Yes/No 1 ผูจ้ดัเตรียมเคร่ืองมือ No   
Receiver Yes/No 1 ผูจ้ดัหาอุปกรณ์ No   
Manager Yes/No 1 ผูบ้ริหาร No   
Bgcolor Text 10 รหสัสีพื้นหลงั No   
Permission Yes/No 1 สิทธิการใชง้าน No   

 
ตารางท่ี 4.3 แสดงตารางประเภทใบเบิก (RecType) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
RecTID Text 1 รหสัประเภทใบเบิก No PK  
RecTName Text 10 ประเภทใบเบิก No   

 
ตารางท่ี 4.4 แสดงตารางใบเบิก (Receive) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
RecID Text 5 เลขท่ีใบเบิก No PK  
RefID Text 6 เลขทะเบียนเอกสาร No   
DRec Date/Time 8 วนัท่ีเบิก No   
RecTID Text 1 รหสัประเภทใบเบิก No FK RecType 
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   
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ตารางท่ี 4.5 แสดงตารางรายละเอียดใบเบิก (RecDetail) 
 

Attribute Type Size Description Null Key Reference 
RecID Text 5 เลขท่ีใบเบิก No PK,FK Receiv 
InstruItemID Text 4 รหสัอุปกรณ์ No PK,FK InstruItem 

Quant 
Long 
Integer 4 จ านวน No   

Price Double 8 ราคา No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   

 
ตารางท่ี 4.6 แสดงตารางประเภทการซ่อม (RepType) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
RepTID Text 1 รหสัประเภทการซ่อม No PK  
RepTName Text 20 ประเภทการซ่อม No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   

 
ตารางท่ี 4.7 แสดงตารางใบซ่อม (Repair) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
RepID Text 5 รหสัใบซ่อม No PK  
DRep Date/Time 8 วนัท่ีส่งซ่อม No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   

 
 
 
 
 

 
 



 73 

ตารางท่ี 4.8 แสดงตารางรายการซ่อมอุปกรณ์ (RepairInstru) 
 

Attribute Type Size Description Null Key Reference 
RepID Text 5 เลขท่ีใบซ่อม No PK,FK Repair 
InstruSetID Text 5 รหสัชุดเคร่ืองมือ No PK,FK InstruSet 
InstruItemID Text 4 รหสัอุปกรณ์ No PK,FK InstruItem 
RepTID Text 1 รหสัประเภทการซ่อม No PK,FK RepType 

RepairQuant 
Long 
Integer 4 จ านวนท่ีซ่อม No   

Reppay Currency 8 ค่าใชจ่้าย No   
DBroke Date/Time 8 วนัท่ีช ารุด No   
DEnd Date/Time 8 วนัท่ีรับคืน Yes   
RecorderSend Text 13 ผูส่้งซ่อม Yes   
RecorderReceiv Text 13 ผูรั้บคืน Yes   

 
ตารางท่ี 4.9 แสดงตารางวสัดุหีบห่อ (PackType) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
PackTypeID Text 2 รหสัวสัดุหีบห่อ No PK  
PackType Text 50 วสัดุหีบห่อ No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   

 
ตารางท่ี 4.10 แสดงตารางระยะปราศจากเช้ือ (SterilPack) 
  

Attribute Type Size Description Null Key Reference 
SterilPackID Text 7 รหสัระยะปราศจากเช้ือ No PK  
SterilTypeID Text 2 รหสัการท าปราศจากเช้ือ No PK,FK SterilType 
PackTypeID Text 2 รหสัวสัดุหีบห่อ No PK,FK PackType 
SterilTime Integer 2 ระยะเวลาปราศจากเช้ือ No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   
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ตารางท่ี 4.11 แสดงตารางสถานท่ีเก็บ (Shelf) 
 

Attribute Type Size Description Null Key Reference 
ShelfID Text 4 รหสัสถานท่ีเก็บ No PK  
Shelf Text 20 ช่ือสถานท่ีเก็บ No   
Level Text 2 ชั้นท่ีเก็บ No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   

 
ตารางท่ี 4.12 แสดงตารางเคร่ืองท าใหป้ราศจากเช้ือ (Machine) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
MachineID Text 3 รหสัเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ No  PK  
MachName Text 50 ช่ือเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ No    
SterileTypeID Text 2 รหสัประเภทการท าปราศจากเช้ือ No  FK SterileType 
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   

 
ตารางท่ี 4.13 แสดงตารางรอบการท าปราศจากเช้ือ (Round) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
RoundID Text 1 รหสัรอบ No PK  
Rdetail Text 11 รอบส่งท าปราศจากเช้ือ No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   

 
ตารางท่ี 4.14 แสดงตารางสาเหตุของการท าปราศจากเช้ือ (SterilCause) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
SterilCauseID Text 2 รหสัสาเหตุการท าปราศจากเช้ือ No PK  
SterilCause Text 50 สาเหตุการท าปราศจากเช้ือ No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   
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ตารางท่ี 4.15 แสดงตารางประเภทการท าใหป้ราศจากเช้ือ (SterilType) 
 

Attribute Type Size Description Null Key Reference 
SterilTypeID Text 2 รหสัการท าปราศจากเช้ือ No PK  
SterileType Text 50 ประเภทการท าปราศจากเช้ือ No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   

 
ตารางท่ี 4.16 แสดงตารางประเภทอุปกรณ์ (GInstruItem) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
GInstruItemID Text 2 รหสักลุ่มอุปกรณ์ No PK   
GInstruItemName Text 60 ช่ือกลุ่มอุปกรณ์ No    
Remark Memo - หมายเหตุ Yes    

 
ตารางท่ี 4.17 แสดงตารางอุปกรณ์ (InstruItem) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
InstruItemID Text 4 รหสัอุปกรณ์ No   PK   
ItemName Text 60 ช่ืออุปกรณ์ No      
ItemStName Text 60 ช่ือมาตรฐานอุปกรณ์  Yes     
GInstruItemID Text 2 รหสักลุ่มอุปกรณ์ No   FK  GInstruItem 
Size Text 20 ขนาด Yes      
ItemQuant Integer 4 จ านวนอุปกรณ์ No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes     
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ตารางท่ี 4.18 แสดงตารางกลุ่มชุดเคร่ืองมือ (GInstru) 
 

Attribute Type Size Description Null Key Reference 
GInstruID Text 3 รหสักลุ่มเคร่ืองมือ No PK   
GInstruLName Text 30 ช่ือกลุ่มเคร่ืองมือ No    
GInstruStName Text 50 ช่ือมาตรฐานกลุ่มเคร่ืองมือ Yes    
Remark Memo - หมายเหตุ Yes    

 
ตารางท่ี 4.19 แสดงตารางชุดเคร่ืองมือ (InstruSet) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
InstruSetID Text 5 รหสัชุดเคร่ืองมือ No  PK  
InstruSetName Text 50 ช่ือชุดเคร่ืองมือ No    
GInstruID Text 3 รหสักลุ่มชุดเคร่ืองมือ No  FK GInstru 
ShelfID Text 4 รหสัสถานท่ีเกบ็ No  FK Shelf 
SterilTypeID Text 2 รหสัประเภทการท าปราศจากเช้ือ No  FK SterilType 
Status Text 1 รหสัสถานะการใชง้าน No    
Prin Yes/No 1 สถานะการพิมพ ์ No    
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   

 
ตารางท่ี 4.20 แสดงตารางรายละเอียดชุดเคร่ืองมือ (InstruSetDetail) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
InstruSetID Text 5 รหสัชุดเคร่ืองมือ No PK,FK InstruSet 
InstruItemID Text 4 รหสัอุปกรณ์ No PK,FK InstruItem 

SetQuant 
Long 
Integer 4 จ านวน No   

Remark Memo - หมายเหตุ Yes   
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ตารางท่ี 4.21 แสดงตารางสถานท่ีใชชุ้ดเคร่ืองมือ (LocateUse) 
 

Attribute Type Size Description Null Key Reference 
LocateID Text 2 รหสัสถานท่ีใช ้ No PK  
Location Text 20 รหสัอุปกรณ์ No   
Remark Memo - หมายเหตุ Yes   

 
ตารางท่ี 4.22 แสดงตารางประวติัการท าใหป้ราศจากเช้ือชุดเคร่ืองมือ (HisInstruSet) 

 
Attribute Type Size Description Null Key Reference 
InstruSetID Text 5 รหสัชุดเคร่ืองมือ No PK,FK InstruSet 
Dsent Date/Time 8 วนัท่ีส่งท าปราศจากเช้ือ No PK  
Tsent Date/Time 8 เวลาท่ีส่งท าปราศจากเช้ือ No PK  
Round Text 1 รหสัรอบท าปราศจากเช้ือ No  Round 
PackTypeID Text 2 รหสัวสัดุหีบห่อ No FK PackType 
SterilTypeID Text 2 รหสัการท าปราศจากเช้ือ No FK SterilType 
Dexp Date/Time 8 วนัท่ีหมดอายปุราศจากเช้ือ No   
MachineID Text 3 รหสัเคร่ืองท าปราศจากเช้ือ No FK Machine 
Drec  Date/Time 8 วนัท่ีรับคืนชุดเคร่ืองมือ Yes   
DUse Date/Time 8 วนัท่ีน าชุดเคร่ืองมือไปใช ้ Yes   

SterilCauseID Text 2 
รหสัสาเหตุการท าปราศจาก
เช้ือ Yes FK SterilCause 

LocateID Text 2 สถานท่ีใชชุ้ดเคร่ืองมือ Yes FK LocateUse 
Touch Interger 4 จ านวนคร้ังการเบิกออก Yes   
RecorderSend Text 13 รหสัผูส่้งท าปราศจากเช้ือ No FK User 
RecorderReceiv Text 13 รหสัผูรั้บคืนชุดเคร่ืองมือ Yes FK User 
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2. การพฒันาระบบ 
 
การพฒันาระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการเคร่ืองมือผา่ตดัไดแ้บ่งผูใ้ชอ้อกเป็น 4 กลุ่ม 

คือ ผูดู้แลระบบ ผูบ้ริหาร ผูจ้ดัหาเคร่ืองมือ และผูจ้ดัเตรียมเคร่ืองมือ  
การท างานของระบบสารสนเทศเร่ิมตน้จากการลงช่ือเขา้ใชง้าน โปรแกรมจะท าการ

ตรวจสอบและเปิดเมนูในการท างานใหต้ามสิทธิการใชง้านของแต่ละผูใ้ช ้ดงัภาพท่ี 4.37 โดยมีผงั
การท างานดงัภาพท่ี 4.38 

 

 

 
ภาพท่ี 4.37 แสดงการเขา้ใชร้ะบบสารสนเทศเพื่อการจดัการเคร่ืองมือผา่ตดั 
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ภาพท่ี 4.38 แสดงผงัการท างานของระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการเคร่ืองมือผา่ตดั 
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2.1 กลุ่มผู้ดูแลระบบ เม่ือผูดู้แลระบบผา่นการตรวจสอบสิทธิการใชง้านแลว้  ระบบจะ
แสดงหนา้จอใหผู้ดู้แลระบบสามารถใชง้านเมนูต่างๆ  ไดแ้ก่ ปรับปรุงขอ้มูลผูใ้ช ้ตั้งค่าสีพื้นหลงั 
เปล่ียนรหสัผา่น ส ารองขอ้มูล ดงัภาพท่ี 4.39 
 

 
 

ภาพท่ี 4.39 แสดงเมนูผูดู้แลระบบ 
 

 
 

ภาพท่ี 4.40 แสดงหนา้ต่างการปรับปรุงขอ้มูลผูใ้ชร้ะบบ 
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ภาพท่ี 4.41 แสดงหนา้ต่างการเปล่ียนสีพื้นหลงัของหนา้ต่างโปรแกรม 
 

 
 

ภาพท่ี 4.42 แสดงการกระชบัและการส ารองระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการเคร่ืองมือผา่ตดั 



 82 

2.2 กลุ่มผู้บริหาร เม่ือผูใ้ชใ้นกลุ่มของผูบ้ริหารผา่นการตรวจสอบสิทธิการใชง้านแลว้  
ระบบจะแสดงหนา้จอใหผู้ใ้ชส้ามารถใชง้านเมนูต่างๆ  ไดแ้ก่ ขอ้มูลแผนกจดัเตรียมเคร่ืองมือ 
จ านวนการเบิกและส่งคืนอุปกรณ์ จ านวนการซ่อมอุปกรณ์ จ านวนอุปกรณ์ผา่ตดั รายงาน ดงัภาพท่ี 
4.43 ซ่ึงมีรูปแบบการเสนอรายงาน 3 ลกัษณะ ดงัภาพท่ี 4.44  ถึงภาพท่ี 4.46 
 

 
 

ภาพท่ี 4.43 แสดงเมนูผูบ้ริหาร 
 

 

 
ภาพท่ี 4.44 แสดงตวัอยา่งรายงานขอ้มูลการใชเ้คร่ืองท าปราศจากเช้ือ 
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ภาพท่ี 4.45 แสดงตวัอยา่งรายงานรอบการส่งท าปราศจากเช้ือ 
 

 
 

ภาพท่ี 4.46 แสดงตวัอยา่งรายงานสรุปสาเหตุท่ีตอ้งท าปราศจากเช้ือซ ้ า 
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2.3 กลุ่มผู้จัดหาเคร่ืองมือ เม่ือผูใ้ชใ้นกลุ่มของผูจ้ดัหาเคร่ืองมือผา่นการตรวจสอบสิทธิ
การใชง้านแลว้  ระบบจะแสดงหนา้จอใหผู้ใ้ชส้ามารถใชง้านเมนูต่างๆ  ไดแ้ก่ เบิกหรือส่งคืน
อุปกรณ์ จ านวนการเบิกและส่งคืนอุปกรณ์ จ านวนอุปกรณ์ผา่ตดั บนัทึกการซ่อมอุปกรณ์ จ านวน
การซ่อมอุปกรณ์ ประเภทอุปกรณ์ รายการอุปกรณ์ รายงาน ตั้งค่าสีพื้นหลงั เปล่ียนรหสัผา่น  ดงั
ภาพท่ี 4.47 ซ่ึงมีตวัอยา่งหนา้ต่างส าหรับบนัทึกขอ้มูลและแสดงผลขอ้มูลดงัภาพท่ี 4.48 ถึงภาพท่ี 
4.50 
 

 
 

ภาพท่ี 4.47 แสดงเมนูผูจ้ดัหาเคร่ืองมือ 
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ภาพท่ี 4.48 แสดงหนา้ต่างการบนัทึกอุปกรณ์ผา่ตดั 
 

 
 

ภาพท่ี 4.49 แสดงหนา้ต่างจ านวนอุปกรณ์ผา่ตดั 
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ภาพท่ี 4.50 แสดงหนา้ต่างจ านวนการเบิก/ส่งคืนอุปกรณ์ผา่ตดั 
 

2.4 กลุ่มผู้จัดเตรียมเคร่ืองมือ เม่ือผูใ้ชใ้นกลุ่มของผูจ้ดัเตรียมเคร่ืองมือผา่นการ
ตรวจสอบสิทธิการใชง้านแลว้  ระบบจะแสดงหนา้จอให้ผูใ้ชส้ามารถใชง้านเมนูต่างๆ ไดแ้ก่ ส่งชุด
เคร่ืองมือท าปราศจากเช้ือ ส่งชุดเคร่ืองมือเขา้เคร่ืองท าปราศจากเช้ือ รับคืนชุดเคร่ืองมือปราศจาก
เช้ือ จ านวนชุดเคร่ืองมือปราศจากเช้ือพร้อมใช ้เบิกเคร่ืองมือปราศจากเช้ือไปใช ้ส่งคืนเคร่ืองมือ
ปราศจากเช้ือ ชุดเคร่ืองมือหมดระยะปราศจากเช้ือ สาเหตุท่ีตอ้งท าปราศจากเช้ือซ ้ า ขอ้มูลแผนก
จดัเตรียมเคร่ืองมือ รายงาน เพิ่มชุดเคร่ืองมือ กลุ่มชุดเคร่ืองมือ สถานท่ีเก็บชุดเคร่ืองมือ สถานท่ีใช้
ชุดเคร่ืองมือ ตั้งค่าสีพื้นหลงั เปล่ียนรหสัผา่น ดงัภาพท่ี 4.51 ซ่ึงมีตวัอยา่งหนา้ต่างส าหรับบนัทึก
ขอ้มูลและแสดงผลขอ้มูลดงัภาพท่ี 4.52 ถึงภาพท่ี 4.59 
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ภาพท่ี 4.51 แสดงเมนูผูจ้ดัเตรียมเคร่ืองมือ 
 

 
 

ภาพท่ี 4.52 แสดงหนา้ต่างการเพิ่มชุดเคร่ืองมือผา่ตดั 
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ภาพท่ี 4.53 แสดงหนา้ต่างการส่งชุดเคร่ืองมือท าปราศจากเช้ือและผลิตป้ายผนึก 
 

 
 

ภาพท่ี 4.54 แสดงป้ายผนึกชุดเคร่ืองมือผา่ตดั 
 



 89 

 
 

ภาพท่ี 4.55 แสดงหนา้ต่างการรับคืนชุดเคร่ืองมือหลงัท าปราศจากเช้ือ 
 

 
 

ภาพท่ี 4.56 แสดงหนา้ต่างชุดเคร่ืองมือท่ีพร้อมใช ้
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ภาพท่ี 4.57 แสดงหนา้ต่างการเบิกชุดเคร่ืองมือเพื่อน าไปใช ้
 

 
 

ภาพท่ี 4.58 แสดงรายงานชุดเคร่ืองมือท่ีหมดอายปุราศจากเช้ือ 
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ภาพท่ี 4.59 แสดงรายงานประวติัการท าปราศจากเช้ือกลุ่มชุดเคร่ืองมือ 
 

 

 


