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Searching the facial area using image processing is an 
important step to design face recognition system.  But, to detect the 
facial area is still problem for research in order to the shape and face 
feature are totally difference in each person.  This research presents 
the development object detection technique in facial area and 
around eye on YCbCr with HSV color image.  In the experiment, 200 
images are used as the input which can be classified into two groups 
1) 100 images without background pattern and 2)  100 images with 
background pattern.  The YCbCr color model technique is then 
applied to all images to classify the skin color from the background. 
In the Cb, Cr of YCbCr and HSV color model technique provides the 
similar skin color of image index. The sobel edge detection technique 
is then used to detect the face feature. The image segmentation 
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technique is finally used to search the object obstruction around the 
eye. The experiment results show that provides the accuracy as 97% 
and 92%  for detect the face position and detect the object 
obstruction around the eye respectively, in the term of the image 
without background pattern. Also it provides the accuracy as 87% and 
83% for detect the face position and detect the object obstruction 
around the eye respectively, in the term of the image with 
background pattern.  Then the only YCbCr color image.  The 
experiment of this research show that it can increase the performance 
of detect the object obstruction around the eye approximately 7% in 
the term of image without background pattern. Moreover, in the term 
of image with background pattern, it can increase the performance of 
detect the face position and detect the object obstruction around 
the eye approximately 9% and 5% respectively. 

บทคัดย่อ 

การค ้นหาพื ้นที่ ใบหน้าโดยใช ้เทคนิคการ
ประมวลผลภาพเป็นขั้นตอนสำคัญในการออกแบบระบบ
การจดจำใบหน้า แต่การตรวจจับใบหน้ายังเกิดโจทย์
สำหรับงานวิจัย เนื่องจากรูปร่างและลักษณะของใบหน้า
แต่ละคนนั ้นแตกต่างกัน รวมถึงมีสิ ่งแปลกปลอมบน
ใบหน้า ดังนั้นงานวิจัยนี้นำเสนอการพัฒนาเทคนิคการ
ค้นหาพื้นที่ใบหน้าและวัตถุบริเวณดวงตา โดยใช้โมเดลสี 
YCbCr ร่วมกับ HSV ในการทดลองนำภาพ 200 ภาพ 
แบ่งเป็น 1) ภาพที่พื้นหลังไม่มีลวดลาย 100 ภาพ และ 
2) ภาพที่พื้นหลังมีลวดลาย 100 ภาพ ใช้เทคนิคโมเดลสี 
YCbCr ภาพทั้งหมด เพื่อจำแนกสีผิวออกจากพื้นหลัง ซึ่ง
วิธี YCbCr และ HSV ค่าข้อมูลของสี Cb, Cr จะมีความ
คล้ายคลึงกับจุดภาพของสีผิวทุกเชื้อชาติ จากนั้นเทคนิค 
โซเบลถูกนำมาใช้ในการค้นหาใบหน้า ขั ้นต่อมาจะใช้
เทคนิคการแบ่งแยกภาพ เพื่อค้นหาพื้นที่บริเวณดวงตา
แล้วทำการค้นหาสิ่งบดบังบริเวณดวงตา จากการทดลอง
พบว่า ภาพพื้นหลังที่ไม่มีลวดลายค้นหาตำแหน่งของ
ใบหน้าได้ 97% และค้นหาวัตถุบริเวณดวงตาได้ 92% 

ส่วนภาพพื้นหลังที่มีลวดลายค้นหาตำแหน่งของใบหน้า
ได้ 87% และค้นหาวัตถุบริเวณดวงตาได้ 83% เมื่อ
เปรียบเทียบกับการค้นหาพื ้นที ่ใบหน้าด้วยโมเดลสี 
YCbCr เพียงอย่างเดียววิธีข้างต้นสามารถเพิ ่มความ
ถูกต้องได้ 7% และในกรณีภาพที ่พื ้นหลังมีลวดลาย
สามารถค้นหาตำแหน่งของใบหน้าด้วยวิธีการข้างต้น 
สามารถเพิ่มความถูกต้องได้ 9% และยังเพิ่มความถูกต้อง
ในการค้นหาวัตถุบริเวณดวงตาได้ 5% 

คำสำคัญ: การประมวลผลสัญญาณภาพ  การค้นหาพื้นที่
ใบหน้า  การค้นหาวัตถุ 

บทนำ 

ในปัจจุบันการค้นหาพื้นที่ใบหน้ามีการใช้งาน
เพิ ่มขึ ้นอย่างแพร่หลาย ทั ้งในการตรวจสอบระบุตัวตน
บุคคล และระบบที่เกี่ยวข้องกับงานด้านความปลอดภัย 
การค้นหาและติดตามบุคคลจากภาพที่มีอยู่ในฐานข้อมูล
โดยการสื่อสารกันระหว่างผู้ใช้งานกับเครื่องคอมพิวเตอร์
ทั้งในซอฟแวร์และฮาร์ดแวร์ แต่การค้นหาใบหน้ายังเกิด
ปัญหาอยู่มาก เนื่องจากลักษณะรูปทรงและลักษณะของ



Inpress38                                                          Journal of Applied Research on Science and Technology (JARST), Vol 20, Issue 2, 2021                                                   
ISSN: 2773-9376 (Print), 2773-9473 (Online) 

ใบหน้าแต่ละคนนั้นแตกต่างกัน การแสดงอารมณ์ออกมา
ทางใบหน้า เชื้อชาติ สีผิว รวมทั้งมีสิ่งแปลกปลอมบริเวณ
ใบหน้า อาทิ การสวมใส่แว่นตา ผ้าปิดปาก ผ้าโพกศีรษะ 
ทำให้เกิดปัญหาในการค้นหาใบหน้าได้ สำหรับการค้นหา
สิ่งแปลกปลอมบนใบหน้านั้นมีหลายวิธี จากงานวิจัยที่ได้
ศึกษามีการนำเสนอวิธีการค้นหาสิ่งแปลกปลอมบริเวณ
ใบหน้า เช่น ในงานวิจัยที่ (1) เกี ่ยวข้องกับการค้นหา
แว่นตาด้วยวิธีการจําแนกข้อมูลแบบ Boosting ในโมเดล 
โดยใช้การเรียนรู ้หลาย ๆ โมเดลจำแนกประเภทในการ
ตัดสินใจ แล้วจะใช้การถ่วงน้ำหนักเข้ามาให้แต่ละโมเดล
จำแนกประเภท เพื ่อกำหนดกลุ ่มให้กับข้อมูลใหม่ ใน
งานวิจัยที่ (2) เกี่ยวข้องกับการค้นหาแว่นตาด้วยเทคนิค
การแบ่งภาพออกเป็นตาราง LBP เมื่อได้ค่าฮิตโตแกรมใน
แต่ละตารางขึ้นมาแล้ว ใช้เทคนิคสร้างระนาบที่เหมาะสม
ที ่ส ุดกับข้อมูล (SVM) ในการจำแนกเวกเตอร์ เพื ่อหา
ตำแหน่งของแว่นตา ในงานวิจัยที่ (3) เกี ่ยวข้องกับการ
เปรียบลักษณะของภาพกับภาพต้นฉบับ โดยใช้หลักการ
ประมวลผลภาพเทมเพลตแมชชิ ่ง ในงานวิจ ัยที ่ (4-5) 
เกี่ยวข้องกับการค้นหาสิ่งแปลกปลอมบริเวณใบหน้า โดย
ใช้เทคนิคการแบ่งสี RGB และ HSV ตามด้วยการแบ่งค่าสี
ใน YCbCr เพื่อจำแนกสีผิวออกจากพื้นหลัง จากนั้นหาขอบ
ของสีผิวจากภาพแล้วหาตำแหน่งของใบหน้า และใช้
หลักการทางคณิตศาสตร์เข้ามากำหนดรูปทรงลักษณะของ
ใบหน้าหาบริเวณดวงตาเพื่อใช้หาขอบของแว่นตา เป็นต้น  

สำหรับงานวิจัยนี้ได้นำเสนอวิธีการค้นหาพื้นที่
ใบหน้าด้วยวิธีการใช้โมเดลสีแบบ YCbCr ร่วมกับโมเดลสี
แบบ HSV เพื่อจำแนกสีผิวออกจากภาพพื้นหลัง เพราะ
จากการศึกษาพบว่า โมเดลสีแบบ YCbCr ค่าข้อมูลสี Cb 
และ Cr จะมีความคล้ายคลึงกับจุดภาพของสีผิว ซึ่งค่า
ข้อมูลสี Cb และ Cr แสดงให้เห็นการกระจายค่าข้อมูลสี
ผิว ที่มีการครอบคลุมถึงสีผิวทุกเชื้อชาติได้อย่างชัดเจน 
และโมเดลสีแบบ HSV สามารถบ่งบอกค่าความบริสุทธิ์
และความสว่างของสีได้อย่างละเอียด เมื่อโมเดลสีแบบ 
YCbCr ทำงานร่วมกับโมเดลสีแบบ HSV จะทำให้มี
ประสิทธิภาพมากกว่าการใช้เทคนิคเดิม อีกทั้งพัฒนา

วิธีการค้นหาสิ่งบดบังบริเวณดวงตาโดยใช้เทคนิคการ
แบ่งแยกภาพ เพื่อค้นหาตำแหน่งบริเวณรอบดวงตา แล้ว
จึงทำการตรวจหาวัตถุบริเวณ เนื่องจากวิธีนี้สามารถใช้
กับภาพที่เห็นพื้นที่บนใบหน้าทั้งชัดเจนและไม่ชัดเจนได้
ด้วย จากนั้นนำผลที่ได้มาเปรียบเทียบกับงานวิจัยอื่น ๆ 
และนำไปประยุกต์เพื่อเพ่ิมประสิทธิภาพของระบบต่อไป 

วิธีการดำเนินการวิจัย 

การค้นหาพื้นที่บริเวณใบหน้าและค้นหาวัตถุ
บดบังบริเวณดวงตานั้น ในงานวิจัยนี้จะใช้ภาพจำนวน 
200 ภาพ ซึ่งประกอบด้วยภาพใบหน้าที่มีพื้นหลังแบบมี
ลวดลาย และแบบภาพพื ้นหล ังที่ ไม ่ม ีลวดลาย ดัง
กระบวนการวิเคราะห์ตามบล็อกไดอะแกรม ดังรูปที่ 1 

 
รูปที่ 1 วิธีการดำเนินการวิจัย 

การเตรียมภาพใบหน้าสำหรับทดลอง 

ภาพใบหน้าที่รับเข้ามาเป็นภาพสีแบบ RGB โดย
แบ่งเป็น 2 ลักษณะคือ ภาพใบหน้าที่มีพื้นหลังแบบไม่มี
ลวดลายจำนวน 100 ภาพ ดังรูปที่ 2 และภาพใบหน้าที่มี
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พื้นหลังแบบมีลวดลาย จำนวน 100 ภาพ ดังรูปที่ 3 

 
รูปที่ 2 ภาพใบหน้าที่มีพื้นหลังแบบไม่มีลวดลาย 

 
รูปที่ 3 ภาพใบหน้าที่มีพื้นหลังแบบมีลวดลาย 

การประยุกต์ใช้โมเดลสีแบบ YCbCr ร่วมกับโมเดลสีแบบ 
HSV 

ภาพที่ร ับเข้ามานั ้นเป็นภาพสีแบบ RGB ซึ่ง
โมเดลสีแบบ RGB เป็นโมเดลของแสงสีที่ เกิดจากการ
ผสมกันระหว่างแม่สีหลักทั้งสามสี แต่โมเดลสี RGB นั้น 
ค่าทั้งสามสีจะเปลี่ยนแปลงตามปริมาณของแสง จึงส่งผล
ให้เกิดค่าความผิดพลาดมากยิ่งขึ้นสำหรับการนำไปใช้ใน
การประมวลผลสัญญาณภาพ ดังนั้นจึงต้องทำการแปลง
โมเดลสี RGB เป็นโมเดลสีแบบ YCbCr เพื่อนำมาใช้ใน
การแบ่งแยกสีของพื้นที่ใบหน้าออกจากภาพพ้ืนหลัง จาก
การศึกษาพบว่าการแปลงค่าสีแบบ YCbCr ค่าระดับ
ข้อมูลสีของ Cb และ Cr จะมีล ักษณะคล้ายคลึงกับ
จุดภาพของสีผิว ซึ่งจะแสดงให้เห็นการกระจายค่าของ
ข้อมูลสีผิวโดยสกัดเอาลักษณะเด่นทีค่รอบคลุมถึงสีผิวทุก
เชื้อชาติได้อย่างมีประสิทธิภาพ การแปลงรูปแบบสีจาก 
RGB เป็นรูปแบบสีแบบ YCbCr มีดังนี้ 

Y = (0.299 × R) + (0.587 × G) + (0.11 × B)    (1) 
 

Cb = (0.168736 × R) + (0.331264 × G) + (0.5 × B)  (2) 

Cr = (0.5 × R) + (0.418688 × G) + (0.081312 × B)  (3) 

โดยกําหนดให้ค่าของ สีแดง สีเขียวและสีน้ำ
เงิน ตามลำดับ มีค่าตั้งแต่ 0 ถึง 255 ขนาด 8 บิต โดยค่า
สีของ Y อยู่ในช่วงตั ้งแต่ 0 ถึง 255 และค่าสีของ Cb 
และ ค่าสี Cr อยู่ในช่วงตั้งแต่ -128 ถึง 128 

 
รูปที่ 4 ภาพสีแบบ RGB แปลงเป็นแบบ YCbCr 

ในการแบ่งแยกสีนั้นจะใช้การแปลงโมเดลสีแบบ 
RGB เป็นโมเดลสีแบบ HSV การคำนวณหาได้จากสมการ
ที่ (4), (5) และ (6) ตามลำดับ ซึ่งผลหลังจากการแปลงมี
ลักษณะดังตัวอย่างรูปที่ 5 

 

-
60 ;  max

max- min
-

2 60 ; max
max- min

-
4 60 ; max

max- min

G B
R

B R
H G

R G
B

 
 =  


  

= +  =  
 

 
+  = 

 

    (4) 

  
max- min

max
S  
= 
 

 (5) 

 maxV =  (6) 

โมเดลสีแบบ RGB ค ่าของแสงส ีจะม ีการ
เปลี่ยนแปลงตามปริมาณของแสง แต่โมเดลสีแบบ HSV 
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ค่าของ H และ S จะไม่เปลี่ยนแปลงตามปริมาณของแสง 
ทำให้มีอัตราความคงทนต่อปริมาณของระดับแสง 

 
รูปที่ 5 ภาพสีแบบ RGB แปลงเป็นแบบ HSV 

การแบ่งแยกภาพโดยใช้สี 

การแบ่งแยกภาพโดยใช้สี เป็นการกำจัดสิ่งที่ไม่
ต้องการออกไปจากภาพ โดยการกำหนดค่าของขอบเขต
ระดับสีที่ต้องการโดยให้มีค่าเท่ากับ 1 และส่วนระดับสีที่
ไม่ต้องการจะกำหนดค่าให้มีค่าเท่ากับ 0 โดยกำหนดค่า
เทรชโฮลของสีแดงเพื่อใช้ในการแบ่งแยกสี ดังรูปที่ 6 

 
รูปที่ 6 ขั้นตอนการแบ่งแยกสีของใบหน้าโดยใช้โมเดลสี 
 แบบ YCbCr ร่วมกับโมเดลสีแบบ HSV 

การนำภาพระดับสีมาทำการแปลงเป็นภาพ
ระดับไบนารีนั้น ภาพที่ประกอบด้วยสีขาวและสีดำเป็น
หลัก ถ้าพิกเซลใดมีค่าเป็น 0 หมายความว่าพิกเซลนั้นมี 

สีดำ ส่วนพิกเซลใดมีค่าเป็น 1 หมายความว่าพิกเซลนั้นมี
สีขาว ดังรูปที่ 7 

 

รูปที่ 7 ตัวอย่างการแบ่งภาพโดยใช้สี 

การปรับขนาดของภาพ 

การปรับขนาดของภาพเป็นการเลือกเฉพาะ
ส่วนที่เป็นบริเวณใบหน้า โดยปรับขนาดของภาพให้มี
ขนาด 100x100 เพื่อหาเส้นขอบภาพของใบหน้าในส่วน
ถัดไป ดังรูปที่ 8 

 
รูปที่ 8 การปรับขนาดของภาพ 

 
รูปที่ 9  ค่าสีของพิกเซลในภาพที่ใช้ในการค้นหาพื้นที่

บริเวณใบหน้า 
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หลังจากที่ปรับขนาดภาพแล้ว ทำการค้นหา
พื้นที่บริเวณใบหน้า ด้วยวิธีการใช้ค่าสีของพิกเซลจากรูป
ที่ถูกปรับขนาดมาแล้ว โดยกำหนดค่าสีขึ้นมาค่าหนึ่ง เพื่อ
ใช้ในการค้นหาพื้นทีบ่ริเวณใบหน้า ดังรูปที่ 9 

การหาขอบภาพโดยใช้วิธีโซเบล 

การหาขอบภาพโดยวิธีโซเบลเป็นการหาเส้น
รอบวัตถุที่อยู่ในภาพ เมื่อทราบเส้นรอบของวัตถุแล้วจะ
สามารถคํานวณหาปริมาณของพื้นที่ (ขนาด) หรือรู้จำ
ว ัตถุน ั ้น ๆ ได้ โดยใช้หน้ากากเทมเพลตขนาด 3x3 
จำนวนสองเทมเพลต โดยเทมเพลตแรกจะใช้หาค่าความ
แตกต่างในแนวนอน (X_diff) และเทมเพลตที่สองใช้หา
ค่าความแตกต่างในแนวตั้ง (Y_diff) ดังรูปที่ 10 

 
รูปที่ 10 หน้ากากเทมเพลตขนาด 3x3 

 
รูปที่ 11 การหาขอบภาพโดยใช้วิธีโซเบล 

เหตุที ่เลือกใช้หน้ากากเทมเพลตขนาด 3x3 
เนื่องจากเหมาะสำหรับการหาขอบภาพที่เป็นกลุ่มสีที่ตัด
กันอย่างชัดเจนโดยที่จะไม่สามารถแสดงขอบภาพที่เป็น
กลุ่มสีเล็ก ๆ ดังรูปที่ 11 

การค้นหาพื้นที่บริเวณใบหน้า 

ค่าของเทรสโฮลที่มีค่าเป็น 1 (สีขาว) ของพิกเซล
แถวที่ 1 กับแถวที่ 100 และคอลัมน์ที่ 1 กับคอลัมน์ที่ 

100 โดยหากสามารถค้นหาพื้นที่บริเวณใบหน้าได้จะมี
จำนวนของค่าเทรสโฮลที่มีค่าเป็น 1 จำนวน 2 พิกเซล
เท่ากันทั้ง 4 ด้าน ซึ่งแตกต่างจากภาพที่ไม่สามารถค้นหา
พื้นที่บริเวณใบหน้าได้จะมีจำนวนพิกเซลไม่เท่ากัน โดยมี
แผนภาพแสดงขั ้นตอนการค้นหาพื้นที่บริเวณใบหน้า  
ดังรูปที่ 12 

 
รูปที่ 12 ขั้นตอนการค้นหาพื้นที่บริเวณใบหน้า 

 
รูปที่ 13 ผลการค้นหาพื้นทีบ่ริเวณใบหน้าได ้

หลังจากนั้นทำการกำหนดเงื่อนไข โดยหากมี
จำนวนพิกเซลในแต่ละด้านเท่ากับ 2 เท่ากันทั้งสี่ด้าน
แสดงว่าสามารถค้นหาพื้นที่บริเวณใบหน้าได้ ดังรูปที่ 13 
แต่หากจำนวนพิกเซลในแต่ละด้านมีด้านใดด้านหนึ่งไม่
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เท่ากับ 2 แสดงว่าไม่สามารถค้นหาพื้นที่บริเวณใบหน้าได้ 
ดังรูปที่ 14 

 
รูปที่ 14 ผลการค้นหาพื้นทีบ่ริเวณใบหน้าไมไ่ด้ 

การแบ่งแยกส่วนของภาพ 

จากการศึกษาพบว่าตำแหน่งของดวงตาจะอยู่
ในตำแหน่งด้านบนไม่เกินครึ่งหนึ่งของใบหน้า ผู้วิจัยจึงได้
ทำการแบ่งครึ่งภาพของใบหน้าออกเป็น 2 ส่วน แต่ละ
ส่วนเท่า ๆ กัน ได้แก่ ด้านบนสุดของภาพจนถึงกึ่งกลาง
ภาพ และกึ่ งกลางภาพจนถ ึงด ้านล ่างส ุดของภาพ 
หลังจากนั้นทำการแบ่งภาพอีกครั้ง โดยนำภาพในส่วน
ด้านบนของใบหน้าที่ถูกแบ่งไว้แล้วนำมาแบ่งครึ่งด้านซ้าย
และด้านขวาในขนาดที่เท่า ๆ กัน เนื่องจากขั้นตอนตอ่ไป
ต้องทำการค้นหาสิ่งแปลกปลอมบริเวณดวงตาข้างซ้าย
และดวงตาข้างขวา ดังรูปที่ 15 

 
รูปที่ 15 การแบ่งแยกภาพส่วนบนของใบหน้า 

การค้นหาสิ่งแปลกปลอมบริเวณดวงตา 

หลังจากที่ทำการแบ่งแยกภาพออกเป็นสองฝั่ง
แล้ว จะทำการค้นหาสิ่งแปลกปลอมบริเวณดวงตาคราว
ละด้าน โดยการกำหนดค่าจำนวนพิกเซลที่มีค่าเทรสโฮล

เท่าก ับ 1 ค่าหนึ ่งข ึ ้นมา เพื ่อใช ้ในการตรวจหาสิ่ง
แปลกปลอม หลังจากนั้นจะทำการค้นหาจากภาพบริเวณ
ดวงตาข้างซ้ายและบริเวณดวงตาข้างขวา โดยมีขั้นตอน
การทำงาน ดังรูปที่ 16 

 
รูปที่ 16 ขั้นตอนการค้นหาสิ่งแปลกปลอมบริเวณดวงตา 

 
รูปที่ 17 ค้นหาสิ่งแปลกปลอมบริเวณดวงตาได้ 

 
รูปที่ 18 ค้นหาสิ่งแปลกปลอมบริเวณดวงตาไม่ได้ 
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ขั้นตอนสำหรับการค้นหาสิ่งแปลกปลอมบริเวณ
ดวงตา คือ นำภาพบริเวณดวงตาที ่ได้จากขั ้นตอนการ
แบ่งแยกภาพที่มีขนาด 50x50 พิกเซล หรือ 2,500 พิกเซล 
นำมาค้นหาจำนวนพิกเซลที่มีค่าเทรสโฮลเป็น 1 จากนั้น 
ทำการนับพิกเซลที ่ม ีค ่าเป็น 1 หากมีจำนวนมากกว่า  
1,250 พิกเซล แสดงว่าสามารถค้นหาสิ ่งแปลกปลอม
บริเวณดวงตาได้ ดังรูปที่ 17 แต่หากจำนวนพิกเซลมีค่า
น้อยกว่า 1,250 พิกเซล แสดงว่าไม่สามารถค้นหาสิ่ง
แปลกปลอมบริเวณดวงตาได้ ดังรูปที่ 18 

ผลการศึกษาและอภิปรายผล 
 

การค้นพื้นที่ใบหน้าและตรวจหาวัตถุบริเวณ
ดวงตาโดยใช้โมเดลภาพสีแบบ YCbCr ร่วมกับโมเดลสี
แบบ HSV เป็นขั้นตอนสำคัญในการออกแบบระบบการ
จดจำใบหน้า โดยทำการทดสอบเงื ่อนไขต่าง ๆ ที ่ได้
กำหนดไว้ รวมทั้งตรวจสอบความผิดพลาดที่เกิดขึ้น ซึ่ง
ผลจากการทดลองนี้จะถูกนำไปใช ้เพ ื ่อพัฒนาให้มี
คุณภาพและประสิทธิภาพมากยิ่งขึ้น 

ผลจากการทดลองแปลงภาพสี RGB 

การทดลองการแปลงภาพสี RGB พบว่าการใช้
โมเดลสีแบบ YCbCr ร ่วมก ับโมเดลส ีแบบ HSV นั้น
สำหรับภาพที่มีพื้นหลังแบบไม่มีลวดลายสามารถค้นหา
ตำแหน่งบริเวณใบหน้าได้ 97% ส่วนภาพที่มพีื้นหลังแบบ
มีลวดลายสามารถค้นหาตำแหน่งบริเวณใบหน้าได้ 87% 
ดังรูปที่ 19 โดยเมื่อทำการเปรียบเทียบกับงานวิจัยที่ใช้
โมเดลสีแบบ YCbCr นั ่นคือ ภาพแบบพื ้นหลังที่ไม่มี
ลวดลายสามารถค้นหาตำแหน่งของบริเวณใบหน้าได้
เพียง 90% และภาพแบบพื้นหลังที่มีลวดลายสามารถ
ตรวจค้นหาตำแหน่งของใบหน้าได้เพียง 78% เท่านั้น  

ผลจากการทดลองค้นหาพื้นที่ของสีผิว 

เมื่อนำภาพที่ได้มาทำการแบ่งแยกภาพโดยใช้สี 
ซึ่งในงานวิจัยนี้ การแบ่งแยกภาพโดยใช้สีของใบหน้าจะ
สนใจเฉพาะสีของพื้นที่บริเวณใบหน้าเท่านั้น โดยโมเดลสี
ที่ใช้ในการแบ่งแยกสีแดงที่นิยมใช้กันมีหลายโมเดล เช่น 

โมเดลสี RGB, HSV, YCbCr, HSI, Gray Scale โดยโมเดล
สีแบบ RGB ค ่าของส ีแดง เข ียว และน ้ำ เง ิน  จะ
แปรเปลี่ยนไปตามปริมาณของแสงทำให้ยุ่งยากในการ
กำหนดค่าเทรชโฮล ดังนั้น ในงานวิจัยนี้จึงเลือกโมเดลสี
แบบ YCbCr ร่วมกับโมเดลสีแบบ HSV ในการค้นหา
พื้นที่ของสีผิว 

 
รูปที่ 19 การแปลงภาพสี RGB เป็น YCbCr ร่วมกับ HSV 

 
รูปที่ 20 ตัวอย่างการหาพื้นที่ของสีผิว 

จากรูปที่ 20 ความผิดพลาดในการค้นหาพื้นที่
ผ ิวเกิดจากสีของภาพพื ้นหลังที ่ม ีค่าสีที ่ใกล้เคียงกับ
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ลักษณะสีผิวของใบหน้า ทำให้ไม่สามารถค้นหาตำแหน่ง
บริเวณใบหน้าได้ แต่ถ้าหากสีของลวดลายของพื้นหลังมี
ความแตกต่างกับสีผิวของใบหน้าและไม่มีแสงเงาภายใน
ภาพ จะสามารถทำการค้นหาตำแหน่งบริเวณใบหน้าได้ 
อีกทั้งปัจจัยส่วนอื่น อาทิ สีของเส้นผม สีของสิ่งบดบัง
บริเวณดวงตา เป็นต้น 

ผลจากการทดลองหาขอบภาพ 

เมื ่อรู้เส้นรอบวัตถุก็จะสามารถค้นหาพื ้นที่
บริเวณใบหน้าได้ ในงานวิจัยนี้ใช้เทคนิคการหาขอบภาพ
ด้วยวิธีโซเบล ซึ่งเป็นการหาขอบภาพในลักษณะที่มีความ
แตกต่างระหว่างค่าความเข้มแสงจากจุดหนึ่งไปยังอีกจุด
หนึ่งได้อย่างชัดเจน 

 
รูปที่ 21 ตัวอย่างการหาขอบภาพ 

จากรูปที่ 21 คือ การหาขอบภาพด้วยวิธีโซ
เบล ซึ่งความแตกต่างระหว่างค่าความเข้มแสงจากจุด
หนึ่งไปยังอีกจุดหนึ่งนั้น ถ้าค่าความต่างนี้มีระดับที่มาก
ก็จะสามารถระบุขอบภาพได้อย่างชัดเจน แต่หากค่า
ความแตกต่างมีระดับที่น้อยเกินไปการหาขอบภาพก็จะ
ไม่ชัดเจนลดลงไปตามลำดับ 

 
 

ผลการจากทดลองค้นหาพื้นทีบ่ริเวณใบหน้า 

ในการค้นหาพื้นที่บริเวณใบหน้าจะทำการแบ่ง
รูปออกเป็น 2 ลักษณะคือ ภาพใบหน้าที่มีพื้นหลังแบบไม่
มีลวดลายและอีกลักษณะคือ ภาพใบหน้าที่มีพื ้นหลัง
แบบมีลวดลาย ซึ่งในการทดลองนี้จะใช้โปรแกรมในการ
ตรวจนับจำนวนพิกเซลของเส้นขอบรอบ ๆ บริเวณ
ใบหน้า ดังผลการทดลองตารางที่ 1 

ตารางท่ี 1 ผลการค้นหาพื้นทีบ่ริเวณใบหน้า 

ลักษณะของภาพ ถูกต้อง ผิดพลาด 

ภาพพื้นหลังที่ไม่มีลวดลาย 97% 3% 
ภาพพื้นหลังที่มีลวดลาย 87% 13% 

จากตารางที่ 1 พบว่าการค้นหาตำแหน่งของ
ใบหน้าของภาพพื้นหลังที่ไม่มีลายจำนวน 100 ภาพ 
สามารถค้นหาตำแหน่งของใบหน้าได้จำนวน 97 ภาพ 
ความผิดพลาดนั้นเกิดจากค่าสีของพื้นหลังใกล้เคียงกับ
สีผิวของใบหน้าและเกิดจากภาพที่มีความสว่างน้อย
หรือมากเกินไป ส่วนภาพที่มีพื ้นหลังแบบมีลวดลาย
จำนวน 100 ภาพ สามารถหาตำแหน่งของใบหน้าได้
จำนวน 87 ภาพ ความผิดพลาดนั้นเกิดจากค่าสีของ
ลวดลายพื้นหลังมีความใกล้เคียงกับสีผิวของใบหน้าทำ
ให้ไม่สามารถค้นหาตำแหน่งของใบหน้าได้ แต่หากสี
ของลวดลายพื้นหลังมีความแตกต่างกับสีผิวของใบหน้า
และไม่มีแสงเงาเกิดขึ ้นในภาพก็ จะสามารถค้นหา
ตำแหน่งของใบหน้าได้ 

ผลจากการทดลองการค้นหาวัตถุบริเวณรอบดวงตา 

 เมื่อทำการแบ่งแยกภาพบริเวณใบหน้าแล้ว จะ
ใช้ภาพใบหน้าเฉพาะในส่วนของบริเวณรอบดวงตา ทำ
การหาวัตถุรอบดวงตาด้วยเทคนิคการกำหนดค่าเทรส
โฮล โดยเมื่อค่าระดับของภาพสูงเกินกว่าค่าที่ตั้งไว้ ให้
ทำการแสดงว่าภาพนั้นมีวัตถุอยู่บริเวณรอบดวงตา 
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รูปที่ 22 ตัวอย่างภาพที่ค้นหาวัตถุบริเวณดวงตาได้ 

 
รูปที่ 23 ตัวอย่างภาพที่ค้นหาวัตถุบริเวณดวงตาไม่ได้ 

จากรูปที่ 22 พบว่าภาพที่สามารถค้นหาวัตถุ
บริเวณดวงตาได้จะมีลักษณะที ่สีของแว่นตามีสีที ่ไม่
ใกล้เคียงกับสีของใบหน้า ส่วนรูปที่ 23 สีของแว่นตาจะมี
แสงสะท้อนมาจากแสงภายนอกหรือแว่นตามีสีใกล้เคียง
กับสีของพื ้นที่บริเวณใบหน้า จะได้ผลการทดลองดัง
ตารางที่ 2 

ตารางท่ี 2 ผลการค้นหาวัตถุบริเวณดวงตา 

ลักษณะของภาพ ถูกต้อง ผิดพลาด 

ภาพพื้นหลังที่ไม่มีลวดลาย 92% 8% 
ภาพพื้นหลังที่มีลวดลาย 83% 17% 

จากตารางที ่ 2 พบว่าความผิดพลาดในการ
ค้นหาวัตถุบริเวณดวงตาเกิดมาจากค่าสีของแว่นตามีค่า
ใกล้เคียงกับค่าสีบริเวณใบหน้าหรืออาจมีแสงเงาตก

กระทบกับแว่นตาจึงทำให้เกิดความผิดพลาดในการ
ทดลอง 

สรุปผล 

งานวิจัยนี้ได้นำเสนอการค้นหาพื้นที่ใบหน้า
ด้วยโมเดลสีแบบ YCbCr ร่วมกับโมเดลสีแบบ HSV และ
ค้นหาวัตถุบริเวณดวงตาด้วยวิธีการแบ่งแยกภาพ จาก
การทดลองพบว่า ภาพพื้นหลังที่ไม่มีลวดลายสามารถหา
ค้นตำแหน่งของใบหน้าได้ 97% และค้นหาวัตถุบริเวณ
ดวงตาได้ 92% สำหรับภาพพื้นหลังที่มีลวดลายสามารถ
ค้นหาตำแหน่งของใบหน้าได้ 87% และค้นหาวัตถุ
บริเวณรอบดวงตาได้ 83% ทั้งนี้ค่าความผิดพลาดในการ
ค้นหาสามารถปรับปรุงด้วยการลดระดับของค่าแสงเงา
ของภาพต้นฉบับซึ ่งอาจทำให้การค้นหาวัตถุบริเวณ
ดวงตามีประสิทธิภาพที่มากขึ้น 

กิตติกรรมประกาศ 

ผ ู ้ ว ิจ ัยขอขอบค ุณคณาจารย ์ ในภาคว ิชา
ว ิศวกรรมอ ิ เล ็กทรอน ิกส ์และโทรคมนาคม คณะ
วิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคล
ธัญบุรี ที่ได้กรุณาให้คำปรึกษาและแก้ไขปัญหาในการ
ทำงานวิจัยนี้  และคณะวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 
วิทยาลัยเซาธ์อีสท์บางกอก ที่ให้การสนับสนุนและอำนวย
ความสะดวกในการดำเนินการวิจัยด้วยดีมาตลอด ผู้วิจัย
รู้สึกซาบซึ้งและระลึกถึงในความกรุณาเป็นอย่างยิ่ง 

เอกสารอ้างอิง 

1.  Crowly J, Beraed F. Multi-modal tracking of 
faces for video communications. In: Computer 
society conference on computer vision and 
pattern recognition; June 1997; USA. p. 640-5. 

2. Sopasoap S, Srinonchat J. Detection technique 
of the obstruction area in face recognition 
system based on YCbCr images. In: The 8th 



Inpress46                                                          Journal of Applied Research on Science and Technology (JARST), Vol 20, Issue 2, 2021                                                   
ISSN: 2773-9376 (Print), 2773-9473 (Online) 

conference of electrical engineering network 
of Rajamangala University of Technology; 26-
28 May 2016; Thailand. p. 557-60. 

3. Ngammongkolwong S, Janpirom C, Suksukon 
A, Pritisalikorn R, Semsri A, Yoonoi S. Image 
inspection system for electronic circuit board 
assembly Using Image Processing. International 
journal of applied computer technology and 
information systems. 2020; 9(2):71-5. 

4. Dang K, Sharma S. Review and comparison of 
face detection algorithms. In: The 7th 
international conference on cloud computing, 
data science and engineering- confluence; 
January 2017; India, p. 629-33. 

5. Nie M, Li Y, Wang S. The facial features analysis 
method based on human star-structured 
model. In: The 2nd international conference 
on information systems and computer aided 
education; September 2019; China, p. 204-7. 

6. Sax D, Foulds R. Toward robust skin 
identification in video images. In: Proceedings 
of the second international conference on 
automatic face and gesture recognition; 
October 2002; USA. p. 379-84. 

7. Chai D, Ngan KN. Locating facial region of a 
head-and-shoulders color image. In: IEEE 
international conference on automatic face 
and gesture recognition; April 1998; Japan. p. 
124-9. 

8. Wu N, Yokoyama T, Pramadihanto D, Yachida 
M. Face and facial feature extraction from 
color image. In: IEEE international conference 

on automatic face and gesture recognition; 
2012; p. 345-50. 

9. Xin B. Modeling and evaluation of knitted 
fabric appearance based on FFT methods. In: 
The 7th international  conference computer 
science and education; July 2012; Australia. p. 
85-8. 

10. Alabbasi A, Moldoveanu F. Human face 
detection from images based on skin color. In: 
The 18th international conference on system 
theory, control and computing; October 2014; 
Romania. p. 532-7. 

11. Yang G, Huang TS. Human face detection in 
complex background. Pattern recognition. 
2004;27(1):53-63. 

12. Kotropoulos C, Pitas I. Rule-based face 
detection in frontal views. Acoustics speech 
and signal processing. 2007;4(1):2537-40. 

13. Ji Y, Idrissi K. Learning from essential facial parts 
and local features for automatic facial 
expression recognition. In: International 
workshop on content based multimedia 
indexing; June 2010; France. p. 1-6 

14. Sakai T, Nagao M, Fujibayashi S. Line extraction 
and pattern detection in a photograph. 1999; 
1(1):233-48. 

15. Srinonchat J, Proakam S. Tactile object 
recognition using low resolution image from 
close up image and principle component 
analysis and z-score. Research journal 
rajamangala university of technology 
thanyaburi. 2016;15(1):27-31. 


