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บทคดัย่อ 
 

 งานวิจยัครันี้มี้วตัถปุระสงค์เพ่ือสร้างเคร่ืองวดัพิกดั 3 มิต ิแบบเคล่ือนย้ายได้ ส าหรับงาน
สร้างแบบจ าลองวตัถ ุ3 มิต ิในงานทางด้านคอมพิวเตอร์กราฟิก โดยมีขัน้ตอนการพฒันาโครงงาน
เร่ิมจากศกึษาข้อมลูท่ีเก่ียวข้อง จากนัน้สร้างเคร่ืองวดัพิกดั 3 มิติ แบบเคล่ือนย้ายได้ และการ
พฒันาโปรแกรมประยกุต์ สดุท้ายจงึท าการทดลองและวิเคราะห์สรุปผลการท างาน โดย
กระบวนการท างานของเคร่ืองมีลกัษณะเป็นแขนกลมีข้อตอ่แบบหมนุระนาบเดียวท่ีข้อตอ่แตล่ะจดุ
มีโรตาร่ีเอนโค้ดเดอร์ (Rotary Encoder) ซึง่เป็นอปุกรณ์อา่นคา่พลัส์ท่ีเปล่ียนไปจากการย้ายจดุ
ปลายของแขนกล แล้วสง่คา่พลัส์เข้าสูส่ว่นประมวลผลกลาง (Central Processing Unit : CPU) ท่ี
เช่ือมตอ่เข้ากบัคอมพิวเตอร์ผา่นพอร์ตยเูอสบี จากนัน้โปรแกรมประยกุต์จะรับคา่พลัส์ท่ีได้ แล้วท า
การค านวณหาคา่พิกดัจดุ x,y,z ในระบบพิกดัคาร์ทีเซียน โดยคา่ท่ีได้จะถกูแสดงผลต าแหนง่พิกดั
บนโปรแกรมประยกุต์ทนัที เม่ือผู้ใช้ท าการเก็บพิกดัตา่งๆ จากวตัถตุ้นแบบเรียบร้อยแล้ว จะน าคา่ท่ี
ได้ไปแสดงผลเป็นแบบจ าลองวตัถ ุ3 มิติ จากผลการด าเนินการของโครงงานจากการวดัวตัถทุรง
กลมมาตรฐานท่ีมีขนาดรัศมี 12.7 มิลลิเมตร พบวา่คา่ความคลาดเคล่ือนเฉล่ีย คือ 0.184 
มิลลิเมตร หรือ 1.455 % ซึง่เป็นคา่ความคลาดเคล่ือนท่ีพอใจได้และสามารถน าไปใช้ส าหรับงาน
สร้างแบบจ าลองวตัถ ุ3 มิต ิในงานทางด้านคอมพิวเตอร์กราฟิกได้ 
 
ค าส าคญั: เคร่ืองวดัพิกดั 3 มิต ิแบบเคล่ือนย้ายได้ / แบบจ าลองวตัถ ุ3 มิต ิ/ คอมพิวเตอร์กราฟิก 
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ABSTRACT 
 

 This project created a portable three-dimensional digitizer for computer graphics 
3D modeling. It started from reviewing literature then constructed a digitizer, developed 
applications programs, created experiments and analyzed. The process of the machine 
started from reading pulse train of the arm rotation via Rotary Encoder at each joint. 
Next, it was processed by microcontroller and sent the results via USB port to PC. In 
order to calculated the coordinate x, y and z of Cartesian coordinate system. The 
obtained values are the coordinates of the application, when user recorded values of a 
prototype already. It displayed points which represented the 3D model.  The result of the 
implementation of the project from the measurement of the standard sphere with a 
radius of 12.7 mm was found that the mean error is 0.184 mm or 1.455%.  This error is 
acceptable and can be used in making a 3D model in computer graphics. 
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