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บทคดัย่อ 

กุ้งก้ามกรามเป็นสัตว์เศรษฐกิจสร้างรายได้เข้าประเทศไทยจาํนวนมากอีกทั้ งเป็นท่ีนิยมบริโภคภายใน 

ประเทศ ราคากุ้งกา้มกรามจึงมีราคาสูงทาํให้ธุรกิจเล้ียงกุ้งกา้มกรามเป็นธุรกิจหน่ึงท่ีเกษตรกรนิยม แต่การเล้ียงกุ้ง

กา้มกรามตอ้งใชป้ระสบการณ์และความชาํนาญอยา่งมาก กุง้กา้มกรามตอ้งการความเอาใจใส่และการดูแลอยา่งใกลชิ้ด 

ตอ้งควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเล้ียงให้เหมาะสมเพ่ือทาํใหกุ้ง้กา้มกรามมีอตัราการรอดชีวิตสูง งานวิจยัน้ีมีแนวคิดท่ี

จะแกปั้ญหาดงักล่าวเพ่ืออาํนวยความสะดวกให้แก่เกษตรกร และบุคคลทัว่ไปท่ีสนใจเล้ียงไวบ้ริโภคเองในพ้ืนท่ีจาํกดั 

โดยงานวิจยัน้ีไดพ้ฒันาตน้แบบระบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกราม โดยควบคุม

อุณหภูมิของนํ้ าให้อยู่ในช่วง 27 องศาเซลเซียส ถึง 29 องศาเซลเซียส ควบคุมปริมาณการให้อาหารในปริมาณท่ี

เหมาะสมกบัจาํนวนกุง้ท่ีเล้ียง และควบคุมคุณภาพนํ้ าให้เหมาะสมโดยการควบคุมค่าความขุ่นของนํ้ าให้อยู่ในช่วง  

44 NTU ถึง 745 NTU ตัวแปรต่าง ๆ ถูกควบคุมด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ท่ีถูกเขียนโปรแกรมควบคุมเพ่ือให้

เหมาะสมในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกราม งานวิจยัน้ีไดน้าํเทคโนโลยอิีนเทอร์เน็ตของสรรพส่ิง (Internet of Thing; 

IoT) ไปใช้ในการแสดงผลและควบคุมระยะไกลแบบไร้สายท่ีเป็นแบบ real time ควบคุมผ่านสมาร์ทโฟน เพ่ือเพ่ิม

ความสะดวกในการใชง้าน การทดสอบตน้แบบระบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกราม 

ทาํการทดสอบ 3 คร้ัง คร้ังละ 15 วนั โดยเปรียบเทียบ ค่าเฉล่ียระหว่างตูท่ี้เล้ียงโดยใชร้ะบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้ม
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ในการเจริญเติบโต พบว่าขนาดของกุง้กา้มกรามโตมากกวา่ 1 เซนติเมตร อตัราการรอดชีวิต 56.6 เปอร์เซนต ์ ในขณะท่ี

ตูท่ี้ไม่ใชร้ะบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตมี อตัราการรอดชีวิตเพียง 16.6 เปอร์เซนต ์  

 

คาํสําคญั: ระบบช่วยควบคุมสภาพแวดล้อมในการเจริญเติบโตของกุ้งก้ามกราม  ไมโครคอนโทรลเลอร์   อินเทอร์เนต็ของสรรพส่ิง 

 

Abstract 

Giant freshwater prawns are farm animals, generating more income to Thailand. They are also very popular 

for domestic consumption resulting the popularity of giant freshwater prawn farming businesses. The farming 

requires a lot of experience and expertise. The prawns need close attention and care. In order to ensure the survival 

rate of the prawns, they must be properly controlled. This research was aimed to solve this problem and facilitate 

farmers or interested persons to farm giant freshwater prawns in a limited area. This research developed a prototype 

of the environment control system for giant freshwater prawn farming. The prototype emphasized the control of the 

water temperature in the range of 27 to 29 degrees Celsius, the amount of feed to meet the number of the farmed 

giant freshwater prawns, and the water quality with a turbidity value ranging from 44 to 745 NTU. The variables 

were controlled by microcontroller and control program was programmed to suit the prawns growth. This research 

brings the Internet of Thing (IoT) technology to use in real time wireless remote display and control, controlled via a 

smartphone. The testing of the prototype was conducted in three sessions of each time for 15 days. The result of the 

comparison of the controlled and the uncontrolled prawns showed that the sizes of the controlled prawns averagely 

were 1 cm longer than the uncontrolled. The survival rates of the controlled group and the uncontrolled group were 

56.6 percent and 16.6 percent, respectively. 

 

Keywords: Environment Control System for Giant Freshwater Prawn Farming, Microcontroller, IoT 

 

1.  บทนํา 

ประเทศไทยเป็นประเทศเกษตรกรรมผลิตอาหารนาํเงินตราเขา้ประเทศเป็นจาํนวนมาก กุง้กา้มกรามหรือ

เรียกว่า กุง้แม่นํ้ าอาศยัอยูใ่นแม่นํ้ าท่ีมีสภาพแวดลอ้มท่ีสะอาด ปัจจุบนักุง้กา้มกรามธรรมชาติท่ีจบัไดจึ้งมีปริมาณนอ้ย 

เน่ืองจากสภาพแวดลอ้มท่ีเส่ือมโทรม แต่ความตอ้งการในการบริโภคเพิ่มมากข้ึนจึงทาํให้เป็นท่ีสนใจสาํหรับเกษตรกร

ท่ีจะเล้ียงในเชิงธุรกิจ และผูบ้ริโภคท่ีสนใจเล้ียงสําหรับบริโภคเองในบ่อเล้ียงมีพ้ืนท่ีจาํกดั เกษตรกรท่ีเล้ียงกุง้แลว้

ประสบความสําเร็จตอ้งใชท้ั้งประสบการณ์และความชาํนาญเน่ืองจากมีตวัแปรต่างๆ ท่ีจะตอ้งควบคุมในการเล้ียงให้

เหมาะสม เช่น คุณภาพนํ้ า อุณหภูมิของนํ้ า ปริมาณอาหารในแต่ละวนั เป็นตน้ ตวัแปรเหล่าน้ีมีผลต่ออตัราการมีชีวิต

รอดและอตัราการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกราม ซ่ึงการควบคุมตวัแปรเหล่าน้ีตอ้งใชเ้วลาในการดูแลเอาใจใส่เป็นอยา่ง

มาก พงศธ์ร ยิ่งยวด, วราห์ เทพาหุดี, นิติ ชูเชิด และ ชลอ ลิ้มสุวรรณ (2556) นาํเสนองานวิจยัการทดลองผลผลิตของกุง้
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ขาวแวนนาไมต่อระยะเวลาการให้อาหารโดยใชเ้คร่ืองให้อาหารอตัโนมติัในฟาร์มเล้ียง โดยแบ่งเป็น 2 การทดลอง คือ

การให้อาหารอตัโนมัติตลอด 24 ชั่วโมง และการให้อาหารระหว่าง 7.00 น. และ 22.00 น. ระยะห่างของเวลา 15 

ชัว่โมง ผลการศึกษาพบว่าค่าคุณภาพนํ้ า ผลผลิตกุง้ขาว  มีความแตกต่างกนัทางสถิติอย่างไม่มีนัยสําคญั แต่การให้

อาหารโดยใช้เคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัเป็นเวลา 24 ชั่วโมงมีความสะดวกและการจดัการอาหารได้ง่ายกว่าการให้

อาหารเป็นเวลา 15 ชัว่โมง การให้อาหารเป็นเวลา 15 ชัว่โมงอาจจะเกิดความผิดพลาดจากการตรวจสอบอาหารในยอ

และยากต่อการจัดการปริมาณอาหารในม้ือถัดไป แต่ในงานวิจัยน้ียงัไม่มีการตรวจวดัคุณภาพนํ้ าแบบเวลาจริง  

(real time) ซ่ึงเป็นตวัแปรท่ีมีผลต่ออตัราการรอดชีวิตของกุง้  

ปัจจุบนัเทคโนโลยีอินเตอร์เน็ตของสรรพส่ิง (IoT) ไดเ้ขา้มามีบทบาทในชีวิตประจาํวนัมากข้ึนในทุกวงการ

รวมถึงงานดา้นการเกษตรทาํให้เป็นการเกษตรอจัฉริยะ (Smart Farm) (Serikul, Nakpong, & Nakjuatong, 2018) มีการ

เก็บขอ้มูลความช้ืนในโรงเพาะปลูกและนาํขอ้มูลแสดงผลผ่านโทรศพัท์มือถือโดยผ่านโปรแกรม Blynk ในงานวิจยั

ของ Putjaika, Phusae, Chen-Im, Phunchongharn, and Akkarajitsakul (2016) ไดน้าํเสนอระบบควบคุมฟาร์มอจัฉริยะ

โดยใช้ arduino ร่วมกบัเซ็นเซอร์ต่าง ๆ ไดแ้ก่ อุณหภูมิ ความช้ืน ความเขม้แสง เพ่ือควบคุมระบบนํ้ าและหลงัคาใน 

โรงเพาะให้เหมาะสมต่อสภาพแวดลอ้ม มีการประยกุตใ์ช ้เทคนิคการกรองแบบ kalman filter ในการกรองขอ้มูลท่ีได้

จากเซ็นเซอร์เพ่ือลดสัญญาณรบกวนก่อนนําขอ้มูลมาประมวลผลจากนั้นนาํขอ้มูลมาพยากรณ์สภาพแวดลอ้มเพ่ือ

ควบคุมให้ระบบนํ้ าและหลงัคาอยู่ในตาํแหน่งท่ีสภาพแวดลอ้มของโรงเพาะอย่างเหมาะสม งานวิจยัของ Memon, 

Kumar, Memon, Chowdhry, Aamir, and Kumar (2016) นาํเสนอระบบฟาร์มเล้ียงสัตวอ์จัฉริยะเพ่ือเฝ้าติดตามสัตวเ์ล้ียง

ในฟาร์มไดต้ลอดเวลาตามความตอ้งการของเกษตรกรแมแ้ต่ในท่ีห่างไกลระบบท่ีนาํเสนอใชไ้มโครคอนโทรลเลอร์ 

เซ็นเซอร์ระดับนํ้ า อุนตราโซนิคเซ็นเซอร์ ก๊าซเซ็นเซอร์ เซ็นเซอร์อุณหภูมิและความช้ืน และใช้ กล้อง IP ใน 

การประมวลผลและเฝ้าติดตามฟาร์ม ในงานวิจยัของ Jindarat and Wuttidittachotti (2015) ได้ใช้ระบบฝังตวัโดยใช ้

Raspbery Pi ร่วมกับ Arduino เพ่ือเก็บข้อมูลในฟาร์มเล้ียงไก่ เพ่ือนําข้อมูลจากโรงเล้ียงได้แก่ ความช้ืน อุณหภูมิ 

คุณภาพภูมิอากาศ เพ่ือความสะดวกในการจดัการฟาร์มให้เหมาะสมไดทุ้กท่ีตลอดเวลาเป็นผลให้ตน้ทุนในการผลิต

ลดลง ในงานวิจยัของ Choukidar and Dawande (2017) นาํเสนอระบบอตัโนมติัและเฝ้าติดตามขอ้มูลตวัแปรท่ีสําคญั

ในฟาร์มสัตวปี์กโดยใช้เซ็นเซอร์ตรวจวดัสัญญาณแบบไร้สายรวมกบัระบบเครือข่าย GPRS ในระบบควบคุมและ

ระบบเฝ้าติดตามขอ้มูล ส่งผลใหก้ารควบคุมสภาพแวดลอ้มในโรงเล้ียงดีข้ึนและเพ่ิมความสะดวกสบายแก่เกษตรกร ใน

งานวิจยัของ Sukrismon, Aripriharta, Hidayatullah, Mufti, Handayani, and Horng (2019) นาํเสนอระบบการจดัการบ่อ

เล้ียงปลาดุกโดยการนาํระบบ IoT มาประยกุตใ์ชโ้ดยเฝ้าติดตามคุณภาพนํ้าในบ่อเล้ียง โดยเก็บค่าอุณหภูมิ ค่าความเป็น

เป็นกรดด่างของนํ้ า ค่าความขุ่นของนํ้ า ระดบันํ้ าในบ่อเล้ียง ขอ้มูลต่าง ๆ จะข้ึนระบบ cloud และสามารถเฝ้าติดตาม

ขอ้มูลผา่นทางโทรศพัทมื์อถือ ส่งผลใหคุ้ณภาพของปลาดุกท่ีเล้ียงดีข้ึนและสร้างรายไดม้ากข้ึนแก่เกษตรกรผูเ้ล้ียง 

งานวิจยัท่ีนําเสนอน้ีเป็นการพฒันาต้นแบบระบบช่วยควบคุมสภาพแวดล้อมในการเจริญเติบโตของกุ้ง

กา้มกราม โดยนาํเทคโนโลยี IoT มาใชใ้นการจดัการควบคุมตวัแปรของสภาพแวดลอ้มในตูเ้ล้ียงท่ีมีพ้ืนท่ีจาํกดัและ

จัดการปริมาณอาหารท่ีเหมาะสม เพ่ือให้ได้อัตราการรอดชีวิตและการเจริญเติบโตของกุ้งก้ามกรามสูงด้วย
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ไมโครคอนโทรลเลอร์ (Arduino) โดยมีการเฝ้าติดตามและสามารถควบคุมการให้อาหารผ่านทางโทรศพัทมื์อถือท่ีใช้

โปรแกรม Blynk เพ่ือความสะดวกแก่เกษตรกรผูใ้ชง้าน 

 

2.  วตัถุประสงค์ 

1) เพ่ือพฒันาตน้แบบระบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกราม 

 

3.  อุปกรณ์และวิธีการ / วิธีดําเนินการวจิัย 

การพฒันาตน้แบบระบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกราม จาํเป็นตอ้งศึกษา

ขอ้มูลท่ีเก่ียวขอ้งโดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์สําหรับควบคุมระบบทั้งหมด ในงานวิจยัน้ีใช้ Arduino Maga 2560 

ร่วมกบั NodeMCU ESP8266 รับขอ้มูลจากเซ็นเซอร์ต่างๆ เพ่ือควบคุมการทาํงานของเคร่ืองอยา่งเหมาะสม โดยเขียน

โปรแกรมควบคุมดว้ยชุดคาํสั่งภาษา C จากนั้นส่งขอ้มูลและสั่งการในระยะไกลผ่านทางโทรศพัท์มือถือผ่าน Blynk 

Application  

อุปกรณ์ท่ีใชใ้นการพฒันาระบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกรามและระบบ 

IoT  แสดงในตารางท่ี 1 

 

ตารางท่ี 1 อุปกรณ์และเคร่ืองมือท่ีใชใ้นการพฒันาเคร่ืองฯ 

อุปกรณ์ / เคร่ืองมือ หน้าท่ี 

Arduino Mega 2560, NodeMCU ESP8266 / ภาษา C รับขอ้มูลจากระบบเซ็นเซอร์ทั้งหมดมาประมวลผลและสั่งการ 

RS Electrical RS-008A Heater 50W, Temperature Sensor 

DS18B20 

อุปกรณ์ควบคุมการจดัการอุณหภูมิ 

Ultrasonic Sensor , Turbidity sensor water turbidity module water 

mixing detect ,ป๊ัมนํ้า sobo wp1250 

อุปกรณ์ควบคุมการจดัการคุณภาพนํ้า 

 

Load Cell Sensor และ วงจร Instrument Amplify อุปกรณ์ควบคุมปริมาณการใหอ้าหารกุง้ 

Ultrasonic Sensor เซ็นเซอร์ระดบันํ้า 

โมดูล I2C LCD 

 

อุปกรณ์แสดงขอ้มูลสถานะต่างๆท่ีรับจากเซ็นเซอร์และติดตัง่ท่ี

ตวัเคร่ือง 

วงจรรีเลย ์8 ช่อง อุปกรณ์สวิสซ์ควบคุมอุปกรณ์เอาตพ์ุตต่างๆท่ีใชภ้ายในเคร่ือง 

Smartphome / Blynk Application  อุปกรณ์ควบคุมและเฝ้าติดตามขอ้มูลสภาวะแวดลอ้มในการเล้ียง

ระยะไกล  
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3.1 โครงสร้างของระบบช่วยควบคุมสภาพแวดล้อมในการเจริญเติบโตของกุ้งก้ามกราม 

โครงสร้างของระบบตน้แบบไดท้าํการออกแบบตาํแหน่งการวางอุปกรณ์ควบคุมต่างๆ และขนาดของตูเ้ล้ียง

โดยใชโ้ปรแกรม Sketchup โดยแบ่งเป็นสองตูเ้พ่ือใชใ้นการทดลอง มีขนาด 120 x 70 ซม. จากนั้นข้ึนรูปวสัดุจริงโดย

ใชแ้ผน่อาคีลิคโดยใชเ้ลเซอร์คทั 

 

3.2 การประกอบระบบช่วยควบคุมสภาพแวดล้อมในการเจริญเติบโตของกุ้งก้ามกรามในส่วนฮาร์ดแวร์ 

เม่ือออกแบบโครงสร้างและข้ึนรูปวสัดุเรียบร้อยแล้วจากนั้ นทาํการประกอบตูเ้ล้ียงติดตั้ งอุปกรณ์ปรับ

อุณหภูมิของนํ้ า ระบบเปล่ียนถ่ายนํ้ า และเซ็นเซอร์ต่างๆไดแ้ก่ เซ็นเซอร์วดัระดบันํ้ า ความขุ่นของนํ้ า และเซ็นเซอร์วดั

อุณหภูมิของนํ้า แสดงดงัรูปท่ี 1 

 
 

รูปท่ี 1  การประกอบตูเ้ล้ียงติดตั้งระบบเปล่ียนถ่ายนํ้า อุปกรณ์ปรับอุณหภูมินํ้าและเซ็นเซอร์ท่ีใชใ้นการควบคุมสภาวะแวดลอ้มต่างๆ 

 

จากนั้ นประกอบสายสัญญาณระหว่างเซ็นเซอร์ต่าง ๆ อุปกรณ์ควบคุมทางด้านเอาต์พุต จอแสดงผลท่ี

ตัวเคร่ือง และแหล่งจ่ายพลงังานเข้ากับบอร์ด Arduino Mega 2560 สําหรับตัวควบคุมหลกัและ บอร์ด NodeMCU 

ESP8266 ในส่วนงานระบบ IoT แสดงไดอะแกรมอุปกรณ์ฮาร์ดแวร์ ดงัรูปท่ี 2 
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รูปท่ี 2  ไดอะแกรมฮาร์ดแวร์ของระบบช่วยควบคุมสภาวะแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกราม 

 

ในส่วนของวงจรสําหรับควบคุมปริมาณการให้อาหารของกุ้งประกอบด้วย Load Cell Sensor และ วงจร 

Instrument Amplify บอร์ดควบคุม และส่วนมอเตอร์ในการควบคุมสาํหรับถงัป้อนอาหาร 

 

3.3 พัฒนาระบบงานทางด้านซอฟต์แวร์ 

3.3.1 พัฒนาระบบงานทางด้านซอฟต์แวร์ในส่วนการควบคุมอุปกรณ์ฮาร์ดแวร์ 

เม่ือติดตั้งอุปกรณ์ดา้นฮาร์ดแวร์ กาํหนดขาสัญญาณทางดา้นอุปกรณ์อินพุตและเอาทพ์ุตและต่อสายสัญญาณ

ต่างๆของระบบฯ เป็นท่ีเรียบร้อยแลว้ ขั้นตอนต่อมาเป็นขั้นตอนในการพฒันาในส่วนซอฟต์แวร์ โดยใช้โปรแกรม 

Arduino IDE เพ่ือเขียนโคด้โปรแกรมควบคุมการทาํงานของบอร์ด Arduino Maga 2560 และ NodeMCU ESP8266 ใน

การควบคุมอุปกรณ์อินพุตและเอาตพ์ุตเพ่ือควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกรามตามค่าตวัแปรท่ี

กาํหนดไวใ้นโปรแกรมอย่างเหมาะสม ผงังานโปรแกรม (Program Flowchart) แสดงดังรูปท่ี 3 โดยตัวแปรท่ีต้อง

ควบคุมคืออุณหภูมินํ้ าอยูท่ี่ 27 ถึง 29 องศาเซลเซียส ความขุ่นของนํ้ าในช่วง 44 ถึง 745 NTU การเปล่ียนนํ้ า 1 คร้ังต่อ

สัปดาห์ ในส่วนของการควบคุมการให้อาหารจะทาํการให้อาหารวนัละคร้ังเวลา 17.00 น. ปริมาณ 2 กรัมโดยใชร้ะบบ

การชัง่นํ้าหนกั ขอ้มูลต่าง ๆ จะถูกแสดงผลทางหนา้จอ LCD 
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เร่ิม

รับค่าจาก sensor

ปไลู มอ้ ขง ่ ส NODE MCU

นา ่ ผลผง ดสแ LCD

เปิดอุปกรณ์

มอ้ ลดวแพาภสมุ คบวค

ตรวจสอบ

า ่ว กา ่ํ ตา ้ ํ นงอขิ มูภหณุอ

ดนหา ก่ํทีา ่ ค

นอ้รมาว คา ทํบบะรดิปเ

ตรวจสอบ

งอขน่ ุ ขมา วคบั ดะร า ่ ค

ด นหาํ ก่ี ทา่คนิกเา้ ํ น

า้ ํ นยา ่ ถรากบบะรดปิเ

ตรวจสอบ

่ ีทา ่ คา่ ว กยอ้ นา ้ ํ นบั ดะรา ่ค

ดนหา ํ ก

า้ ํ นมิ ตเ รากบบะรดปิเ

นา งาํ ทรากบจ

YES

No

YES

YES

No

No

ตรวจสอบ

่ ี ทมา ตราหาอ้ หใรา กา ลวเ

ดนหา ํ ก

YES
ง่ ั ชรากบบะรดปิเ

ะ ลแรา หาอกั นหา ้ ํ น

รา หา อ้ หใ

No

 
รูปท่ี 3  ผงังานโปรแกรม (Program Flowchart) ของระบบช่วยควบคุมสภาวะแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกราม 

 

3.3.2 พัฒนาระบบงานทางด้านซอฟต์แวร์ฝ่ังโทรศัพท์มือถือ 

เพ่ือให้การใชง้านมีความสะดวกมากยิ่งข้ึนจึงมีการใชเ้ทคโนโลย ีIoT เขา้มาใชง้านเพ่ือให้ผูใ้ชง้านสั่งการและ

เฝ้าติดตามค่าตวัแปรต่างๆ ในการควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกรามในระยะไกลผ่านทาง

โทรศัพท์มือถือ โดยใช้ Blynk Application ในการพฒันาโปรแกรมบนหน้าจอโทรศัพท์มือถือ โดยส่งข้อมูลจาก 

Arduino Mega 2560 ส่งผา่น Node MCU และรับส่งขอ้มูลผา่น Blynk Application การส่งขอ้มูลแสดงดงัรูปท่ี 4 



งานประชุมวิชาการระดบัชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี ๒๕๖๔  

https://rsucon.rsu.ac.th/proceedings ๓๐ เมษายน ๒๕๖๔ 

85 

 
เอกสารสืบเน่ืองจากการประชุมวิชาการระดับชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี 2564 

เผยแพร่ออนไลน์: ลิขสิทธ์ิ © 2559-2564 มหาวิทยาลยัรังสิต 

 

Arduino Mega 2560 Node MCU Blynk

 
 

รูปท่ี 4  การรับส่งขอ้มูลระหวา่ง Arduino mega และ Blynk ผา่น NodeMCU 

 

4.  ผลการวจิัยและอภิปรายผล 

การทดลองระบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้ก้ามกรามโดยทดลองการเล้ียงกุ้ง

กา้มกรามในสองสภาพแวดลอ้มคือ ตูท่ี้ 1 ควบคุมอุณหภูมิและการให้อาหารแสดงดงัรูปท่ี 5 (ก) โดยมีชุดควบคุมพร้อม

จอ LCD แสดงผลการทาํงานติดตั้งอยูท่ี่ตวัเคร่ืองฯ  แสดงดงัรูปท่ี  5 (ข) ในรูปท่ี 5 (ค) แสดงการควบคุมและแสดงผล

ของ Blynk Application ผ่านหน้าจอโทรศพัท์มือถือ ในส่วนตูท่ี้ 2 ไม่มีการควบคุมอุณหภูมิและเวลาการให้อาหาร 

ระยะเวลาเล้ียง 15 วนั ต่อการเล้ียงหน่ึงคร้ัง โดยทาํการเล้ียง 3 คร้ัง คร้ังละ 10 ตวั 

 

                                   
              (ก)                                                         (ข)                                                      (ค) 

รูปท่ี 5  (ก) การเล้ียงกุง้กา้มกรามในสภาพแวดลอ้มท่ีถูกควบคุม 

 (ข) ชุดควบคุมพร้อมจอแสดงผลการทาํงานท่ีตวัเคร่ืองฯ (ค) โปรแกรมควบคุมและแสดงผลผา่นโทรศพัทมื์อถือ 

 

4.1 ผลการทดลองเลีย้งกุ้งก้ามกราม 

ในการทดลองไดก้าํหนดตวัแปรของสภาพแวดลอ้มและปริมาตรอาหารของกุง้ท่ีถูกควบคุมแสดงดงัตาราง   

ท่ี 2 จากผลการทดลองในการเล้ียงกุง้กา้มกรามแบบควบคุมสภาพแวดลอ้มและไม่ควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเล้ียง

แสดงในตารางท่ี 3 เป็นค่าเฉล่ียจากการทดลองการเล้ียงจาํนวน 3 คร้ัง จาํนวนกุง้ท่ีเล้ียงคร้ังละ 10 ตวั พบว่าอตัราการ

รอดชีวิตในตูท่ี้ความคุมสภาพแวดลอ้มอยู่ท่ี 56.6 % ขณะท่ีตูท่ี้ไม่ควบคุมสภาพแวดลอ้มอยู่ท่ี 16.6 % และอตัราการ

เจริญเติบโดของกุง้กา้มกรามท่ีดูจากจาํนวนการลอกคราบของกุง้ ตูท่ี้เล้ียงแบบควบคุมสภาพแวดลอ้มมีจาํนวนกุง้ท่ี
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ลอกคราบ 100 % ขณะท่ีตูท่ี้เล้ียงแบบไม่ควบคุมสภาพแวดลอ้มไม่มีการลอกคราบ จึงมีผลทาํให้ขนาดของกุง้ท่ีควบคุม

สภาวะแวดลอ้มมีขนาดตวักุง้ท่ีใหญ่และยาวกวา่การเล้ียงท่ีไม่ควบคุมสภาพแวดลอ้ม 

 

ตารางท่ี 2 ตวัแปรของสภาพแวดลอ้มและปริมาณอาหารของกุง้ท่ีถูกควบคุม 

ตัวแปรควบคุม ตู้ท่ี 1 ตู้ท่ี 2 

ปริมาณการใหอ้าหาร 2 กรัม 2 กรัม 

เวลาในการใหอ้าหาร เวลา 17.00 น วนัละคร้ังไม่เป็นเวลา 

การเปล่ียนถ่ายนํ้า 1 คร้ัง/สัปดาห์ 1 คร้ัง/สัปดาห์ 

ระดบันํ้า 23 ซม. 23 ซม. 

ค่าความขุ่นของนํ้า 44 - 745 NTU ไม่มีการควบคุม 

อุณหภูมิในการเล้ียง 

 

27 ถึง 29 องศาเซลเซียส 

 

อุณหภูมิข้ึนอยูก่บัสภาพอากาศในพื้นท่ีเล้ียงและ 

ไม่คงท่ี 

 

ตารางท่ี 3 การเปรียบเทียบการเล้ียงกุง้กา้มกรามแบบควบคุมสภาพแวดลอ้มและไม่ควบคุมสภาพแวดลอ้มค่าเฉล่ีย 3 คร้ัง 

ตัวช้ีวดั 
การเลีย้งกุ้งก้ามกรามโดยมีการควบคุม

สภาพแวดล้อมและการให้อาหาร 

การเลีย้งกุ้งก้ามกรามโดยไม่มีการควบคุม

สภาพแวดล้อมและการให้อาหาร 

การลอกคราบของกุง้ 

 

มีการลอกคราบ 

 
 

ไม่มีการลอกคราบเกิดข้ึน 

 

 

  
ขนาดเฉล่ียก่อนเล้ียง 9 ถึง 10 เซนติเมตร 9 ถึง 10 เซนติเมตร 

จาํนวนท่ีรอดชีวิต 17 ตวั 5 ตวั 

อตัราการรอดชีวิต (%) 56.6 % 16.6 % 
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ตัวช้ีวดั 
การเลีย้งกุ้งก้ามกรามโดยมีการควบคุม

สภาพแวดล้อมและการให้อาหาร 

การเลีย้งกุ้งก้ามกรามโดยไม่มีการควบคุม

สภาพแวดล้อมและการให้อาหาร 

จาํนวนการลอกคราบ 17 ตวั ไม่มีการลอกคราบ 

ขนาดของกุง้ 11.5 เซนติเมตร 10.5 เซนติเมตร 

 

 
 

 
 

 

4.2 สรุปผลการทดลอง 

จากการทดลองระบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้กา้มกรามพบว่ากุง้กา้มกรามท่ีถูก

เล้ียงภายใตก้ารควบคุมสภาพแวดลอ้มท่ีเหมาะสม อตัราการรอดชีวิตของกุง้จะสูงกว่าการเล้ียงโดยไม่มีการควบคุม

สภาพแวดลอ้มในตูเ้ล้ียง ขณะเดียวกนัอตัราการเจริญเติบโตของกุง้ก็สูงกว่าเช่นเดียวกนัซ่ึงดูจากจาํนวนกุง้ท่ีลอกคราบ

เกือบ 100 % ขณะท่ีตูท่ี้ไม่ควบคุมสภาพแวดลอ้มไม่เกิดการลอกคราบ ในส่วนของการสั่งงานผ่านแอปพิเคชั่นบน

โทรศพัท์มือถือสามารถเฝ้าติดตามขอ้มูลตวัแปรสภาพแวดลอ้มในการเล้ียงและสั่งการสถานะในการเล้ียงไดอ้ย่าง

แม่นยาํ เพ่ิมความสะดวกสาํหรับผูเ้ล้ียงกุง้ 

 

5.  สรุปผลการศึกษา 

จากผลการทดลองการเล้ียงกุง้กา้มกรามโดยใชร้ะบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้มในการเจริญเติบโตของกุง้

กา้มกรามเปรียบเทียบกบัการเล้ียงกุง้กา้มกรามโดยไม่ใชร้ะบบช่วยควบคุมฯ พบว่าอตัราการรอดชีวิต ขนาดของกุง้ 

และอตัราการลอกคราบของกุง้สูงกว่าการเล้ียงแบบไม่ใชร้ะบบช่วยควบคุมสภาพแวดลอ้ม ตวัแปรท่ีถูกควบคุมคือ 

อุณหภูมิของนํ้า ระดบันํ้า ค่าความขุ่นของนํ้า ปริมาณและเวลาในการให้อาหาร มีผลต่อการเจริญเติบโตของกุง้ ในส่วน

ขนาดของเคร่ืองตน้แบบมีขนาดเลก็ใชเ้ล้ียงกุง้กา้มกรามในพ้ืนท่ีท่ีจาํกดัไดดี้ 

ค่าตวัแปรสภาพแวดลอ้มท่ีถูกควบคุมสามารถควบคุมและแสดงผลท่ีตวัเคร่ืองฯ รวมทั้งสามารถควบคุมและ

แสดงผลระยะไกลผา่นทางโทรศพัทมื์อถือโดย Blynk Application ไดอ้ยา่งรวดเร็วและแม่นยาํ 

 

 



งานประชุมวิชาการระดบัชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี ๒๕๖๔  

https://rsucon.rsu.ac.th/proceedings ๓๐ เมษายน ๒๕๖๔ 

88 

 
เอกสารสืบเน่ืองจากการประชุมวิชาการระดับชาติ มหาวิทยาลยัรังสิต ประจาํปี 2564 

เผยแพร่ออนไลน์: ลิขสิทธ์ิ © 2559-2564 มหาวิทยาลยัรังสิต 

ขอ้เสนอแนะในการพฒันาและปรับปรุง ในกรณีท่ีตอ้งการบ่อเล้ียงท่ีมีขนาดใหญ่ข้ึนสามารถขยายบ่อเล้ียง

และเพ่ิมเติมอุปกรณ์เซ็นเซอร์ในการควบคุมตัวแปรของสภาพแวดล้อมให้มากข้ึนเพ่ือควบคุมตัวแปรของ

สภาพแวดลอ้มไดแ้ม่นยาํทัว่ทั้งบ่อเล้ียง และสามารถเพ่ิมระบบไฟฟ้าสํารองหรือระบบโซล่าเซลล์ในกรณีเกิดไฟฟ้า

ขดัขอ้ง  
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