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การวิจัยในครั้งนี้ ไดศึกษาถึงการหาแบบจําลองของระบบแขนหุนยนต โดยใช Adaptive 

Neuro-Fuzzy Models  โดยไดทําการทดลองการหาแบบจําลองของระบบแขนหุนยนตทั้งการหา
แบบจําลองแบบวงเปดและการหาแบบจําลองแบบวงปด   ในสวนของการเก็บขอมูลของระบบ
แขนหุนยนตเพื่อนํามาใชในกระบวนการเรียนรูจะใชสมการการเคลื่อนที่ของแขนหุนยนตมาทํา
การเก็บขอมูลโดยใชโปรแกรม Simulink ใน Matlab   และในสวนของกระบวนการเรียนรูจะใช 
Hybrid Learning Algorithm ซ่ึงประกอบดวย Least-square method และ Levenberg-Marquardt 
method  จากนั้นก็นําแบบจําลองของระบบแขนหุนยนตที่ไดมาทําการตรวจสอบโดยการนํามา
ควบคุมทั้งแบบวงเปดและแบบวงปด 
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