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Load | Send | P | E | N 'COM4 is opened successfuly, I save

51/ 4.16 nmaeding Virtual Master 1ionagouuTMs SDO_RdIntTAB

6) NATOUMIAIVANADIULIUYOIIHUA Locator 140gluanIug Operational Tng

Y
a0 NMT (Start) fanaaslugy) 4.17 asarimeay 1 9Iniuas a0 uanIuzaIuaIg
Y0A2M GUARD a3l 4.17 vineiay 2 udaawanounaduanInua Locator HA1@D MM

1101 0x05 (Operational)
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=
OM4 x “onnect |8 Disconnect |Interval (ms) 100 SYNC 1000 ms
E340 Receive : [l&:15:48] 2000 35 12 1é 19 04 11 00 00 ;I
Receive : [1l6:15:53] 2000 40 12 16 19 04 11 00 00
ﬁ&ﬁﬂﬂ31ﬂ NMT {Start} dend : [16:16:03] 0000 01 OO OO OO OO OO OO DDI
) P Lo = e 3 ) L1818 e s - e < s £~ s o 1 )
=) Y = Receive : [lE:16:08] 2000 55 19 1¢ 19 04 11 00 00
2
lwaiﬁﬂni“uﬂ!ﬂﬁﬂ“'ﬂﬂ]“w Receive : [16:16:13] 2000 00 20 16 12 04 11 00 0O
ol . Receive : [l&:16:18] 2000 05 20 16 19 04 11 00 00
“Ju Operatmnal Receive : [16:16:23] 2000 10 20 16 1% 04 11 00 00
Receive : [l&:16:28] 2000 15 20 1é 19 04 11 00 00
Receive : [l6:16:33] 2000 20 20 16 19 04 11 00 00

Receive : [16:16:43] 2000 30 20 16 19 04 11 00 00

B i P F TR T Q00 1 T e T 7 e O

gend  : [16:16:51] E340 00 00 00 00 0O DO 00 00

Receive : [16:16:51] E340 85 00 00 00 00 00 00 00

AINVAVVAD UL Send  : [16:16:52] E340 00 00 00 00 0O 0O 00 00
9 Receive : [16:16:52] E340 05 00 00 00 00 00 00 00

AwvenN GUARD Receive : [16:16:53] 2000 40 20 16 19 04 11 00 00
gend  : [16:16:54] E340 00 00 00 00 00 0O 00 0O

Receive : [16:16:54] E340 85 00 00 00 00 00 00 00

Teceive - 1o 1o T
Receive : [16:17:03

oo e s A0 e 15003 1100 00
2000 50 20 14 1% 04 11 00 00 >

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
Receive : [16:16:38] 2000 25 20 14 1% 04 11 00 00
1
hl
1
1
1
1
1
1
1
]
1

Load | 8end | P | E | N M4 is opened successfully, i save

51/ 4.17 amwewding Virtual Master tilodadon21 NMT (Start)

7) o Tvua Locator ®glUanIMzIIU Operational MMINATOUMIAS19TBAIN
o ! ) ¥ Y Y 1w et
A9 (Position) A28 ¥ 1MUA Master @4U0A213 SYNC 1¥iuntiad CAN Tagdaaiunallu
1 [ 1 d' Q' [] 3 ]
MIaansangy 1 a931 4.18 taznally SYNC asavneay 2 tiveisuas (Usingiluy
[ 1 d! qaj T Y Y 1w
STOP wadnnAln  SYNC) dalugidasmunarlumsdedonnu  SyNc My 100
Aa aa ~ anl A Yo Y A A o YR 9
Haaann e IMua Locator 1a5U40A11 SYNC asusmu@au lundivua 1339a3q
9 o ' Y 1w A g oA ° P}
PoANUAMHUIAUATE CAN (RUTHAUABNNY 31U 50 YoAW SYNC) Tug 4.18 asg
NUNYAY 3 LAAITOAY SYNC N 11UA Master @1519000 1Uazasananemy 4 uaadonily

o ' d’ Yo
Aumuan ' 1dsu

rtual Master ’ s o o [ 3
cOoME Connect |8 Disconnect |Interval (ms) 10 Z TOP 100 m! Set SYNC's period
E340 2. Send T [l6:15:31] 1000 00 0D 00 00 OO0 00 00 00 =]

AR SYNC 6 gend : [16:19:32] 1000 00 0D 00 00 00 00 00 00
y i gend : [14:19:32] 1000 00 00 00 OO OO0 00 00 00
GNaInInltiua Locator |seng : [16:19:32] 1000 00 00 00 00 00 00 00 0O
gend : [14:19:32] 1000 00 00 00 0D 00 00 00 00

109 100 ms gend : [16:19:32] 1000 00 00 00 00 00 00 00 00

0 W W A

T

e Receive : [1&:19:32
e

} Fend 1 [lé:159:32

3340 0E DC 0OZ 98 BE 58 02 UUI

]
]
1
]
]
]
"
]
e
” ] 1000 00 0D 00 00 00 00 00 OO
VBRI Position |3end : [16:19:32] 1000 00 00 00 00 OO0 OO0 00 0O
send : [16:19:33] 1000 00 00 00 00 00 00 00 OO
gend : [16:19:33] 1000 00 00 00 00 OO0 OO0 00 0O
1
]
1
d
]
]
]
1
]
1

Fend : [1A:19:33] 1000 00 OO OO0 OO0 0O 0O OO0 OO

Fend : [le:19:33] 1000 00 0O OO0 OO0 OO 0O 00 0O

Jend : [1A:19:33] 1000 00 OO OO0 OO0 00 0O OO0 OO

Fend : [le:19:33] 1000 00 0O OO0 OO0 OO 0O 00 0O

Yend : [16:19:33] 1000 00 OO OO0 OO0 00 OO OO0 OO

Fend : [lé&:19:33] 1000 00 0O OO0 OO OO 0O 00 0O

Receive : [16:19:33] 2000 20 23 16 19 04 11 00 00

Fend : [1A:1%:33] 1000 00 OO OO0 OO0 00 0O OO0 OO0

Jend : [le:19:34] 1000 00 0O OO0 OO0 OO 0O OO OO

Fend : [1A:19:34] 1000 00 OO OO0 OO0 00 0O OO0 OO Ej
Load | 8end P | E | N COM4 is opened successfully, i save

s o . Yo Y .
31/ 4.18 nwxonAIS Virtual Master vz 1850400210 Position
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{ [~ . a 1
8) naaouMIlasuanIuzunduilu Pre-operational (391NN13NATJY STOP A4
[% I U @ U 3 19
gy 16931 4.19 @sngilui)u SYNC vidsannatfu STOP) 91niudetiondy NMT
(EnterPre)  151002100At0nNUAIHINGIAY 2 gAMoATREoUADIUZ U8 0A 1M

GUARD 'ldwaawiaanueay 3 Tugl

1o x]
¢oMd  -|| @ connect |80 Disconnect |Interval(ms) 100 | 8¥YNc 100 msosmp SYNC
340 Receive : [16:21:23] 2000 10 25 16 1% 04 11 00 00 |

Receive : [l6:21:28
Receive : [1A:21:33
Receive : [le:21:38
Receive : [1A:21:43

Receive : [l6:21:48
Z i llGe Dl

2
@9an 21 NMT (EnterPre) |3=md ¢ [16:21:33

- —

2000 15 25 16 1% 04 11 00 00
2000 20 25 14 1% 04 11 00 00
2000 25 25 16 19 04 11 00 00
2000 30 25 1é 1% 04 11 00 00
2000 35 25 1é 19 04 11 00 00
Qoo Ao oo Jo o pa 44 .00

falal
0000 B0 00 00 00 00 00 00 UUI

2000 50 25 1é 1% 04 11 00 00
2000 55 25 16 1% 04 11 00 00

1
]
1
]
1
]
1
]
—
Receive : [16:22:03]
]
] 2000 00 26 146 1% 04 11 00 00
]
1
2
]
]
T
]
]
1
]
1

g
Receive : [l6:22:08
Receive : [16:22:13
Receive : [l6:22:18
Receive : [1A:22:23

2000 05 26 16 19 04 11 00 00
2000 10 26 1é 1% 04 11 00 00

" P ez coo e oo 1o o o o
ATRADUVTMUZNIUMIEY Send : [16:22:32] E340 00 00 00 00 00 00 00 OO
P Receive : [l6:22:32] E340 7F 00 00 00 OO0 0O QO OO
18RI GUARD SPR-— ettt
fend : [16:22:33] E340 00 00 0O 00 OO OO0 OO OO
Receive : [16:22:33) E340 FF 00 00 00 00 00 00 0O
gend : [16:22:35] E340 00 00 00 00 OO0 00 00 OO

Receive : [l6:22:35
Receive : [1A:22:38

E340 7F 00 00 00 00 00 00 00
2000 25 26 16 1% 04 11 00 00 j

Load | Send | P | E | N COM4 is opened successfully, i save

51/ 4.19 awwenlding Virtual Master tiiodad9n213 NMT (EnterPre)

4 o ¢S & . A
9) lugi 420 ueraanmiiodesmsvganmsiiauesedua Virtual Master 135910
U . 3 v Jd Y @
ﬂﬂﬂqll Disconnect A1 N8V 1 %']ﬂuu‘ﬂ'i']ﬂgWaaWﬁ!ﬂumﬂﬂ'ﬂuﬂqﬂﬁ@uwu1ﬂla(’u 2611‘!21]
9 [ o R v J ég Y éf A ' CA- | 9
FIIUNTUUNDHNAANTUU "UE]ﬂ')'uJCVNﬁn@ﬂllﬁﬂ\iiuﬁju!lﬁﬂqWagﬂuumﬂlﬂuuﬂnﬂlaﬂj'ln

v A ti U
Hwana “.ixt” “I/IH‘I/]LN’E)ﬂﬂ‘]quJ Save

tual Master i -101 x|
comt - | @ connectffiricconncet | Intervalims) 100 gYNC 100 ms
EJ40 Receive : [16:23:53] 2000 40 27 16 19 04 11 00 00 ;I

Click Disconnect Button |n...ive ; [16:23:58
Receive : [1A:24:03
Receive : [l6:24:08
Receive : [1A:24:13
Receive : [l6:24:18
Receive : [16:24:23
Receive : [l&:24:28
Receive : [16:24:33
Receive : [16:24:38
Receive : [l6:24:43
Receive : [16:24:48
Receive : [l6:24:53
Receive : [1A:24:38
Receive : [l6:25:03
Receive : [16:25:08
Receive : [1&:25:13
Receive : [16:25:18
Receive : [l&:25:23
Receive : [1l6:25:28

9 Receive : [16:25:33
i allie 2o anl 2000 29 2o Ja 1o pa 11 00 00

2000 45 27 16 1% 04 11 00 00
2000 50 27 1é& 1% 04 11 00 00
2000 55 27 16 19 04 11 00 00
2000 00 28 1é 1% 04 11 00 00
2000 05 28 1& 1% 04 11 00 00
2000 10 28 1é 1% 04 11 00 00
2000 15 28 1& 19 04 11 00 00
2000 20 28 1é 1% 04 11 00 00
2000 25 28 1é 1% 04 11 00 00
2000 30 28 1e 1% 04 11 00 00
2000 35 28 1é 1% 04 11 00 00
2000 40 28 1e 19 04 11 00 00
2000 45 28 1é 1% 04 11 00 00
2000 50 28 1é 1% 04 11 00 00
2000 55 28 1é 1% 04 11 00 00
2000 00 29 1& 19 04 11 00 00
2000 05 2% 1é 1% 04 11 00 00
2000 10 29 1& 19 04 11 00 00
2000 15 29 16 1% 04 11 00 00
2000 20 2% 14 1% 04 11 00 00

h=l
: |
Display K 7 cation stopped at 194,255 18:25:41 1 =
Load | Send | P | E | N COM4 is closed successfully. i save

° J I .
71 420 amMsviganAuseduIs Virtual Master
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4.2.3 MINATBUMSIM UV HUA Gateway

TruA Gateway 115195903115 SDO LAz PDO A4A1514 4.1

M1319 4.1 510%0UTM5AOA15V09 1HUA Gateway

FoUTMS Wiia GRGEATRY
o v A v A A s
SDO_WrIntTAB DL | dwsudeudoyaadluiuiTisunsuvedlulnsaouInsamosase
funianimua
o v 19 44 3
SDO_RdIntTAB UL | dwisvewdeyaniniuilsunsuvesluTasnouInsameinge
funianimua
SDO_WrExtTAB DL | dmSuisudoyaasluddnsouassdumuisisimua
SDO_RJEx(tTAB UL | dwisuamdoyasindonseuasedumisiinivua
) v A J =~ o
SDO_WrD0O DL | dwisuideudoyalingunsalaununa
SDO_RdDO UL | dmsvewdeyanngilnsaiaunuya
I v
SDO_WrDOTAB DL | dwisudeudeyaadluiiuiTsunsuvesaunuia
FJ i
SDO_RdDOTAB UL | dmsvemdeyanniiui lsunsuvesaunuya
PDO_CarStatus#(1-6) | OUT | doAnuaniuzuessnoua
PDO CarDTCs OUT | 99A1u5¥a DTCs NA3I9NL

o 9 J A o d? Y ana o J Y
mmiﬂﬂﬁ’aummgﬂﬁmmmqﬂﬂimmmunawwwmﬂlum&lmmmﬂEliaEluﬁ Iﬂﬂal“lf

Y33 SDO_RADO Milansuamudeimua SAE 11979 fage 117l

[ [ 4 A 1 ~ = ~ 1 9
® IUMTDIUSVDITDIUR (Tﬁllﬂ 01) Iﬂmﬁ@ﬂﬂWﬁﬂWHgﬂﬁ'llJ'limﬂﬁEl‘UL“VlEI‘UﬂWllﬂ
) s 3 A o 3 o
ﬁ]”IﬂLLN\TWu”I:ﬂﬂiﬂflu@]Hfu AULIITDULATIDIYURN ﬂ’J13JL§’J§ﬂEJH@]LLﬂ$QﬂH’i
y o & v
nuou Wuau
v v ] o o A o Y
® PIUMINUA DTCs UDITDIUAN (I‘Viﬂﬂ 03) IﬂEJinaFNﬁﬂ”mﬂ"ﬁﬂWWﬂiW@i'ﬁ]‘WTJ
N s 1 < s i
'iﬁﬁﬂiyﬁ'l‘ll@\ﬁﬂﬂuﬂ U DOATIYLEULEDTINVTNITIVEOU MAF (Mass Air Flow
y IO
Circuit) udu

1 Y s @ o 1 ) J
L4 é}Nﬂ'l‘ﬂ’Tﬁ‘ﬂi‘g’ﬁ"IGUfJ\13ﬂﬂuﬂﬁﬁi?%WUWﬁ\?%1ﬂﬂ1ﬂ1§°ﬁﬂ§J‘U12\1'5‘3EJ‘L!@“I (Tmm 04)

Dy

u

o @ o~ 1 qgll @ J
Taaldiimsnadounusneudono Honda 34 City 3 nazlidunougail

a qg/, Y o 1 [ = LY A' 1 d'
1) AaAalviua Master 1A 1¥UA  Gateway 1HNIOIUIINAY LHIUAIFOUADIND

aa o 4 o @ 1 4 @
AivBoseuAtnnD Tnua Gateway a931) 4.21 tazAodogioaiinesavinTnua Master 191170

4 '
apumesdIuyAna MNTTusuMsRusedig Virtual Master
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4 [l Y] @ 4 1 { aa o 4
31 421 vaasmsFeuaonNUATOUADINDITINETDOUA

a ) ] 1o 1 o A d Y d v
2) Uﬂf}i}}ll!‘ﬂvlﬂﬁlHQWLLWuﬂ “ON” Llﬂﬂﬁhlﬂﬁ@]'liﬂlﬂiﬂﬂﬂuﬁ I murariiilasasuaag

9 @ 1 ' = = Y <
51 422 dsznovdrenviauag Idaoiuzaudiu Tasdruunievesgilie naiannusd

a g oy J

A I R A A o A 4 o A
IDULATOIYUA G]S\illle‘IﬁﬂWHMﬂEl’Jﬂ‘U IATDNYURA qmﬁqwmmmﬂum LASHINAULUAND T

9 1 9

< Y @ ' A [ < J A A [
Wuau (NVIATIUATINANAD LNVIAAINNLIITDYUA ﬁﬂﬂ']Elﬁ')uc]f']ﬂﬂ'ﬂ"ll@\jzﬂﬂﬁlﬂéﬂ?ﬂ

a

9
SIEFRGTRYREVEY

a

g1 422 uwandhilasnsudiietangus 1 ludwimia “<oN»

a9

o s 4 4 S ° 4 d
3) TI”Iﬂ”Iﬁﬁ@nﬁVILﬂ%!BQEJHW ﬁﬂWWLLNQWﬂ}T{]ﬂiﬂﬂu@]ﬂﬂgﬂ 4.23 %111%{!?1%‘@\1814@@@11!
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4) 3 HaanguAdIdIHIUNAFOUUINS SDO RADO

v s A o 7 A o
gﬂ 4.23 L!NQWNWﬂﬂﬁﬂEJu@]LﬁJf)ﬂWﬂ'l'iﬁ@ni“Vl!ﬂi@ﬂﬂu@

A o

un

1

AIUHVOAY 1 A9

51 424 udnaily Send Tnua Master msdadideaenanld Inua Gateway

o 1 1 4 [ [ J W
THuA Gateway ImMIoIUmMaaIUzYeesoeuaudIdanadntnduAn1f lvua Master Ay
@ ] dyd ' 1 < A J a 4
w3 °lu§1J Gl,uﬁ’J’E]EJN‘I!ﬂ’E]ﬂTi"ll’EJ’E'JTHﬂWﬂ’NiJL‘i’J‘i’E)ULﬂ‘iENEJ‘L!G] (Iﬂi]ﬂ 01 WIS DT

v oA s o w 79 o 4 '
0C) wadnsn lallsznoudiedoya 4 luaGesddunnluddildsludga ar oxd1 uaz oxoc

A 1 @ 1 Y A 9 < A 4 A [
ADAIUND muaﬂ"lﬂﬂamauﬂammw’;iammmauﬁ ZVI,UGI UAUNMNY O0x0AF4

3| o 3 Y 1w o Y Y < A S W
L‘]Jumslﬁnu’mmu"lﬂmmu 2804 ‘Ll”lulﬂﬁqﬁﬂ?]fl 4"lﬂlﬂuﬂ”lﬂﬁ”I‘JJL?'JS?J‘]J!?"I??NEJH@'I UAUNTINUY

701 59UABUIN

o
comMd -/ @ connect |8 Disconnect |Interval(ms) 100 | 8yYNc 1000 ms
CZ40A002010CADS55555 L s Lla.dlo.501 on0g 1o e 0o 0 110000
CZ40A302010CA0555555 Send : [16:14:01] cz40 a0 02 01 0Oc a0 55 35 55
CZ40A4Z13A05555555555 Receive : [16:14:01] BZ240 €2 02 01 0OC 55 55 55 55
CZ40A4155555555555555 Jend : [16:14:01] cz40 A3 02 01 0Oc a0 55 35 535
N s Ly Receive : [16:14:01] EZ40 81 41 0C 0& F& 00 00 UUeResult
NUMAIATHIY Send : [16:14:01] c240 AZ 13 &0 55 55 55 55 55
- Receive @ [16:14:01] BZ240 D1 55 55 55 55 55 55 55
UINS SDO RdADO Send : [16:14:01] ©240 Al 55 55 55 55 55 55 55
- Meceive & 1o 10:00] 2000 To 1o 0o 0o Lr oo oo
Receive : [16:14:09] 2000 32 18 1é 08 05 11 00 00
@ crick
Load | Send P E ] COM4 is opened successfully, QSave‘

51/ 4.24 A wwevlding Virtual Master iifodangumdau3nig SDO_RADO

2 1
wonnnil ldimsnaaeumstinuveslvua  Gateway TUaDIUZU Operational %4

THuA Gateway Ap4ar51990A Y

PDO_CarStatus 1¥untie CAN o Tvualdsudonauy

Y
SYNC 99 $1u9u 4 Fonnu (Aaedu)
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4.2.4 MINATBUMSIM UV HUA Locator

T¥iua Locator 11518¥9U3AT SDO 118 PDO $IA1514 4.2

A1919 4.2 T19¥PUIMIADATVI 11 UA Locator

¥ousms ¥iia Mo

o v A v A A s
SDO_WrIntTAB D/L Z‘T"I‘H5“]JL“].Iﬂuﬂ]ﬂuﬁaaﬂﬂluwuﬂI“L]il,millﬁllﬂﬂllllIﬂﬁ'ﬂﬂui‘ﬂiamﬂiﬂiﬂ

FuruanMrua

o o 4 g =~ J
SDO_RdIntTAB UL | dwmsuedeyanniunllsunsuveslulnsneuInsaaesass

Auranmrua

SDO_WrParam DL | dmfuisudoyanilunitonnuiivesledsnugiunanss

° 1 Ao ' o 1w I
(DS1307) mmmwmﬁmwum%u NITENANIULLASLINN L‘ﬂuﬁ'u

SDO_RdParam UL | dmsvemdeyaninviennusivesledinuigiunainse (Ds1307)

° v Ao ' ' Vo I
mwummﬁmwum%u NITDIUANIULALLIIAT L‘}Juﬁ'u

SDO_Setting pL | dwsuud lvaunaaadennudumtaazdonnu TIME

PDO AlarmCLKSet | IN | dwsuswuanarlumsudaiou

PDO_AlarmCLK OUT | Teanuudufeuiionsuimuanm
PDO LatLong OUT | Yoanudumus
TIME OUT | foanugiunm

! v o= v v y & y A
HamInagouInua Locator u1eanIdgnnadeluiade 422082 illemdiniivg
YONa1UANAND M5 1¥UTT SDO_Setting NAaodud launar lumsadatonnudumia
) = ¥ Yy v &
uazdonu TIME lagnaasaasuniunanld lvua Locator a319doA110 TIME iHunng
F4 4
10 Ifinaz a3 1donnudwnanng 10 992U SYNC  JTuUapumInadoUnil
F4
o Y @ v Jdo
1) amduaou 199 3 luwade 422 Wlsingradniasgl 4.13
2) Tnaaududonnudmsuusms SDO_Setting w3 on'13 udud luseazideald

1

@ U 3 4 o a . <
@Nzﬂ 4.25 asdvivgmay 2 ﬂﬂ‘]!ll Send ﬂ'lﬂuulﬁ@ﬂ'liﬂ%ﬂu"ll@\iﬂiﬂTi SDO_Setting L8139

De

e

Uﬂﬂ‘iﬂiWﬂ{{]sﬁﬂﬂ’NﬂJ TIME auMUNa1iasaviunemy 4

RD
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=

ot -|| % Connect |8 Disconnect |Interval({ms) 100 | 8¥NC 1000 ms
caaucaauuuuummssssg Receive : [13:21:03] 2000 08 25 13 25 04 11 00 0O
—

Receive : [13:21:08] 2000 13 25 13 25 04 11 00 00
Edit Receive : [13:21:13] 2000 18 25 13 235 04 11 00 00
Receive : [13:21:18] 2000 23 25 13 25 04 11 00 00
Receive : [13:21:23] 2000 28 25 13 235 04 11 00 00
Receive : [13:21:28] 2000 33 25 13 25 04 11 00 00
Receive : [13:21:33] 2000 38 25 13 25 04 11 00 00
Receive : [13:21:38] 2000 43 25 13 25 04 11 00 00
I i allo. o Qoo s . o a8 14 0000

gend : [13:21:47] C340 ¢4 40 00 00 OA OA 55 53 e
Receive : [13:21:47] B340 &0 40 00 00 08 55 55 55 | Result
Receive : [13:21:57] 2000 02 26 13 25 04 11 00 00
Receive : [13:22:07] 2000 1Z 26 13 25 04 11 00 00
Receive : [13:22:17] 2000 22 26 13 235 04 11 00 00
Receive @ [13:22:27] 2000 32 26 13 25 04 11 00 00
Receive : [13:22:37) 2000 42 26 13 25 04 11 00 00
Receive : [13:22:47] 2000 52 26 13 25 04 11 00 00

uaasionu TIME 99 10 J1i

Load
0 @
Load | 8end | P | E | N COM4 is opaned successfully. i save

51/ 425 nmaewding Virtual Master ilonaaouUING SDO_Setting

{ < . Qs: A 1
3) asuanuzauveslvua Locator 111 Operational nMiuGuEWonY SYNC

Y 4 o ] v Jdo o ]
ﬂ\‘lzﬂ 4.22 39Ny 1 lﬁ@ﬂWaﬂWiﬁ%}'N"lal}ﬂﬂ'J']N@'lllﬁuq !lﬁﬂﬂwaaW‘ﬁﬂqzﬂﬂﬁ\1ﬂ1llﬁuﬁ

wugay 2
I =1of x|
coME - Connect |8 Disconnect |Intervel (ms) 100 gTOE 1000 msosmrt SYNC
0000100 gend : [13:28:28] 1000 00 00 00 00 00 00 00 00 =]
E340 gend : [13:28:29] 1000 00 00 00 00 OO OO0 00 00
Send : [13:28:30] 1000 00 00 00 00 00 00 00 0O
d s lla-Zo-oil 1000 00 00 0000 00 o0 o00ooo
Receive : [13:28:31] 3340 OE Do 03 5F 8E 58 2B 00 9
gend : [13:28:32] 1000 00 00 00 00 00 00 00 00 |Result
Send : [13:28:33] 1000 00 00 00 00 00 00 00 0O
' 2 ° 1 lzend : [13:28:34] 1000 00 00 00 00 00 0O 00 0O
FHNTHUVTIANUAWNUL | : [13:28:35] 1000 00 00 00 00 00 00 00 0O
o a e Send : [13:28:36] 1000 00 00 00 00 00 OO 00 OQ
wanuRmiutonnu 10 Hend : [13:28:37] 1000 00 00 00 00 00 00 00 0Q
- Receiwve : [13:28:37] 2000 42 32 13 25 04 11 00 00
VINIIN SYNC gend : [13:28:38] 1000 00 00 00 00 00 OO 00 0Q
Send : [13:28:39] 1000 00 00 00 00 00 00 00 0O
gend : [13:28:40] 1000 00 00 00 00 00 OO 00 0Q
Send : [13:28:41] 1000 00 00 00 00 00 0O 00 0O
Receive : [13:28:41] 3340 OE Do 03 SF 8E 58 2B 00
end H L3 I 40 AL )y ) B i 6
Hend : [13:28:43] 1000 00 00 00 00 00 OO 00 0Q
gend : [13:28:44] 1000 00 00 00 00 00 00 00 4G
Send : [13:28:45] 1000 00 00 00 00 00 00 00 0O
gend : [13:28:46] 1000 00 00 00 00 00 00 00 0Q
Send : [13:28:47] 1000 00 00 00 00 00 00 00 00 -
Load | 8end | P | E | N M4 is opened successfully, i save

s o { ° '
gﬂ 4.26 ﬂWWGIf’E]V\IGILQﬁ Virtual Master “ri'a\‘lﬁﬂﬂlfl]aEluﬂWUL’Jﬁ'IEUENGfI,E]ﬂ'J']iJGHLLWHQ

4.2.5 MSNATOUNMIINNUVBIHUA Online
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A1319 4.3 T19¥0UTNMIARE15U0911UA Online

¥oUIM3 ¥iig Mo
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SDO_WrIntTAB D/L Z‘T"I‘Vii“]JHJEI‘HGUﬂyaaﬂiuwuﬂiﬂiuﬂiﬂmﬂﬂqﬂTﬂﬁ'ﬂﬂui‘ﬂiﬁmﬂi@]i@
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A1319 4.3 T19¥9UIMITDA15V99 1111UA Online (710)

FoUIM3 ¥l Modue
o w1 Y A 4 7
SDO_RdIntTAB UL | dmSuemdeyanniiuillsunsuvedluTasnouInsaaosasa
R AT REATI)
SDO_TestLink DL | dwmSuldmagoumsiendeny URL sy 1A (Ausudu)
SDO_Report DL | dwsuldseaudeyandeensliis URL Nieude
o o Y1 9 [} g [ o 4
SDO_SendSMS DL | dwsulddedoyalugduunvnasdu (sms) TdmmeayInsdnni
nszyd
SDO_GetResult UL | §émSus s inaneunduain URL w3enueay Inssminigeuss

1@ MnsNATeUL3MT SDO_SendSMS Tagnaassdadoni “Hello DEMO” fifld i
Hudony “Template NO 1 ¢ * l§amneay Tnsdnsitaromadalgiudin 131y Trnua
Online fauAdy HHuaouMINAAoUR

1) AadaTiun Master wazTHua Online Tihauswiuazaemogoainesaan
Trun Master iihiuARUTIAD A IUARE MMTUBEIMTIOLBENAIT Virtual Master

2) Tnaauflunguirdadmsuusns  SDO_SendSMS Usingfidasagl  4.27 asq
vineay 1 udnaily Send NATEEMITLIEMT  SDO_SendSMS 13 9d A3

Usingdennuasgdasamneay 3

W=
oM - Caonnect | &) Disconnect |Interval (ms) 100 SYNC 1000 ms

C440CZ040000A0ALALLE Fend i [2:39:47] E440 00 00 00 00 0O OO0 OO 0O
C4400148656C6C6F2044 Receive : [2:39:47] E440 7F 00 00 00 00 00 0d 0o
C44082454DAFALLAALLE Jend : [£:39:48] E440 00 00 00 00 0O OO0 OO 0O
CA40CDAAALLAL A A AR Receive : [2:39:48] E440 FF 00 00 00 00 00 00 00
1 o @ e ar Receive : [2:39:52] E440 00 00 00 00 00 OO 00 OO
nUAITIETHIY gend : [2:40:18] =440 00 00 00 00 OO OO0 00 00

]
]
]
]
]
1
2 P XY IR - LY ] R o o o O T O e O w
13113 SDO_SendSMS gend : [2:40:45] C220 <2 04 00 00 AD AA Ad AA
]
]
]
]
]
]

Receive : [2:40:45) B440 a0 04 00 00 33 35 53 55

Fend : [2:40:45] 440 01 48 &5 &C eC &6F Z0 44
gend : [2:40:43] Cc440 82 45 4D 4F Ak AM AM AM
Receive : [2:40:45] B440 A2 02 80 55 55 55 55 55
dend : [2:40:45 C440 CD AA AA AR BA AM MM AN

Receive : [2:40:45] B440 41 55 55 55 55 55 55 55

o gl '
Haansnuaaiin

N L' ¥ Y
Jdvimsaavennulyviudr

GCIick

Load | Send | P | E | N COM4 is opened successfully, I save

31 427 nmaeudIT Virtual Master 1ioNAd0UUTN5 SDO_SendSMS
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g1 4.28 mmwadws SMS 9 InsAnimnomvilaten

4.2.6 MINATOUMININUVDII1UA Logger

THua Logger 11518%0U5013 SDO t1ag PDO A9A131 4.4

A9 4.4 319%0VTNTTOA1TUDY IHUA Logger
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Auranmrue
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J ] 1
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] o A A F4
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SDO_SetLastMMCAddr | DL | dmsuldsmuadumisargaiitufindoyalumiaMmc
SDO_GetLastMMCAddr | UL | dwsuldemdumisagaiitufindoyalumsa mmc
SDO_Store DL | Whiufindeyannituimizennusiiieen31dinmia mvc
SDO_Load DL | Wamsusndeyannnia Myc Tudaiuiimisanuii

wsen’ld

v 29 Yo vy o =T o A
ﬂ'IS‘VIﬂﬁE]‘Uﬂ'Ii‘ULl‘VIﬂallﬂﬂal,aUlﬂﬂ'l‘l’iuﬂGh’i"lJE]ﬂ’J'IiJGI'ILmuQLTJH"UE]F]’JUJWE‘]ﬂ Lll’ﬂjﬂuﬂ
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<3 3 Y Y 1 o Y ) 1 Y Aa = 9
LLWﬂlﬂ@l‘ll@ll“ﬁﬂﬁgﬂf)ﬂﬂ’lﬂﬁ’luﬁ’l VOAITUAULUUILASVDAITHITULIATIIT TINTINVIAIY

Y v

A Ay Qs’l < S o 1 19 YA A A 1 o A A ¥ A 4
BU NADINIT ﬂ']ﬂuullwﬂ!ﬂﬁﬂ\?ﬂa’lg@’ﬂWﬂul'JﬂW ﬂwujﬂﬂj'lll{ﬂ']cﬂlﬁiﬂl]hljlwaif)clﬁ

a v o Hq v v = 9 ¢ ' & A gy
“lJiﬂﬂﬂ‘léUfJﬂallﬁﬂi‘U@]'lllﬂWH'JHT]GlGIfGluﬂ'IiU‘HVIﬂﬂl@yjaﬁﬁﬂWﬁﬂ MMC upagniy !lﬁgmf)h],ﬂﬂiﬂ
o Y @ U v R w L2 @ 1 < s 9 Ao =
@]'lll’1]11!'31!"1]@11”aﬂﬂﬂﬁWﬂgﬂ‘Uu“ﬂﬂﬂﬁTuNﬁ Glugﬂ 4.29 LEPNAIDYNUNNNAVDHANUVUNNA

158 MMC

@Dorm-301110.Ext - Notepad

Eile Edit Format Yiew Help

Receive : [2:35:15] 2000 56 35 02 30 11 10 00 00 ad) s
Receive . [2.35:2U] Cu W I o e M) T TS I e N I R B R N0 | FE4CﬂBa")“ﬁ’,
Send : [2:35:22]f)Cc540 AD 04 00 00 AD OO 0O OO 4 a .
Receive : [2:35:2Z]) BS540 <2 04 00 00 55 55 55 55 Waugnvayauaya
Send : [2:35:22]f)Cc540 AZ 04 00 00 AD OO 0O OO *
Receive : [2:35:23]) BS540 01 EE_4C 58 15 02 30 11

Recelve : [2:35:23]) BS540 02 22 DC 03 B2 BE 59 53

Receive : [2:35:23]) BS540 03 FE 4C 08 16 02 30 11

BS540 D4 10 DC 03 B3 88 59 44 | 281502301110
BS540 05 FE 4C 18 16 02 30 11| & o 3
B540 06 10 DC 03 B4 8E 59 42 | ADUDYAVINVIAIN

Receive : [2:35:23
Receive : [2:35:23

Receive : [2:35:23

Receive : [2:35:23]]B540 07 FE 4C 28 16 02 30 11 =
Receive : [2:35:23]| BS40 08 10 Dc 02 B6 8E 59 37 | §1UNADN
Feceive : [2:35:23]]B540 09 FE 4C 38 16 02 30 11

Receive : [2:35:23])EB540 0A 10 DC 03 B9 BE 59 38

Receive : [2:35:23]]E540 OB FE 4C 48 16 02 30 11

Recej:.ve: [2:35:23]} BS540 0OC 10 DC 03 B9 BE 59 34 DC 03 B2 8E 59 53
REecelve : [2:35:23]]EB%40 0D FE 4C 58 1le 02 30 11

Receive : [2:35:23])B540 0E 10 DC 03 AE B8E 59 52| 2.2 4
Recelve : [2:35:23]} BS540 OF FE 4C 08 17 02 30 11 Aavayavinygninl
Receive : [2:35:23]]B540 10 10 DC 03 AD BE 58 55 o

Receive : [2:35:23]| BS540 11 FE 4c 18 17 0z 30 11 | AWHI

Receive : [2:35:23]] BS540 12 10 DC 03 AD 8E 59 5F

Receive : [2:35:23]] BS540 93 FE 4C DB 2E C8B 98 70

Send : [2:35:23])c540 A2 13 A0 00 00 0O 00 OO0

Send : [2:35:23])c540 A1 00 0O 00 OO0 OO OO0 OO

Feceive : [2:35:23])B540 C% 55 55 55 55 55 55 55
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A A 1 9
LﬂJﬂﬂJﬂWi@TuﬂJﬂHﬁ%’lﬂIﬁuﬂ Logger

4.2.7 MsnageuMIMNuveslrua HMI

Tviua HMI 535189015013 SDO tag PDO #4991314 4.5

A1319 4.5 T19¥UIMIABE15V09 11UA HMI

¥oUINI ¥iig AGRATRE
o v A P} L 4 P
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Auruanmrue
o YR ] 4 s
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Position Status

Latitude
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Longitude
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4.3 mia%'nuaz‘maemzuu OMD Server
A 9 < :/1 1 Aq ¥ 1 Aq ¥ Y 1 [
Lillfl]”lﬂﬂWif’fiNL’J‘]JLW%VN?T'JHTﬂ‘IﬂLﬁﬂQleagﬁ?u‘ﬂi‘lﬂjiguﬁaNﬂﬂ?ﬂﬂﬁ%ﬂ PHP 594N

Tusunsugiudoya  MySQL Tagldasuiumesidsnesvesniniriainssulilih

a v A v Aa 09/1 a3 Y ' = @ A
NW”ITJV]EJ”IE]EJL“BEN‘IWM WUNAAAWILNIAINATD URL 46115190 4.6

o [ 1 3
@139 4.6 URL dwsuGonlduaazdums

1l52190 URL URL

Sumaniiusn http://www.ee.eng.cmu.ac.th/~demo/zpp/omd

Aumadmsudszunana http://www.ee.eng.cmu.ac.th/~demo/zpp/omd/uc/cstat.php

4932970 OMD Client

nageumslszuiana http://www.ee.eng.cmu.ac.th/~demo/zpp/omd/uc/cstat.php?id=1&pt=DBE726
Sng)E]lI"a 8E455C&st=05-00,0C-0000,0D-00,21-0000,31-0000,42-

0000,&dtc=02,0102,0107,&cts=004214290311

v o N Yo v sda o o
ﬂ13ﬂﬂﬁﬂu1%\11uigﬂﬂ OMD Server ﬂ”lll”liﬂvnulﬂ‘ﬂuﬂIﬂfll"]ﬂ')ﬂﬂi”l')!%@ﬁﬂﬁﬂ@ﬂﬂ’]ﬂu
a d ) Y [
ﬂﬂﬂJW’J!ﬁﬂﬁﬁjuuﬂﬂaﬁﬂﬂi%\ﬂﬂ URL ﬁﬁlﬁi'ﬂ‘ﬂﬂﬁﬂﬂﬂ”ﬁ‘ﬂﬁgujaNa%ﬂuﬁaﬂ\ulﬁﬂ\iiuﬁﬁﬁwﬂ
< <
4.7 ?Jl] 4.32 !Lﬁﬂ\iﬂ1wnu!WﬂﬁﬁT!Lﬁﬂm@ﬂﬁgﬂu OMD Server Ltazgﬂ 4.33 LAAINTINIVLIND

A Ayd a yqu < ¥ ~ D) Ay o
LiJi’)ﬂJEja’f)ﬂi’]ulﬁllﬂ%\‘l11!%1ﬂ!’!‘1JLWﬁ]1’iu1LLiﬂ IﬂElllﬂ”ISLLfWNNﬁﬂl@ga%ﬁﬂlﬂlﬂﬂ‘iﬂﬂﬁﬂﬂﬂﬂgﬂ

% || oMD : Online Monitoring and Diagnasis system

& & B A L] reesiiwnw.ee.eng.cru.ac thidemofzppfand -] [~ cosce

e A— ——

Username

L) =3 a
ER Hiaanau
Password

p— 1Ng3ZUY OMD Server

T Welcome to
OMD : Online Monitoring and Diagnosis System

<3
E‘IJ 4.32 ﬂWW!’JULW%WﬁHLiﬂﬂl@Q‘iz‘UU OMD Server
W || OMD : Online Monitoring and Diagnosis system_

6 & B # [ | | hikp: ffvas ee,eng,cmu,ac thi~demo/zppjomd!
e
Logged in as: 5
<e Tinageed tef
PP
a Pongpol wAns  Phrompa uaLHa CMU.
Log out
washvs  +66861830399 fwand  Pongpol.phrompa@gmail.com
Administrator: 3 | ARSS36 | Am2022 |
Tables
IUser's Information { N
Car's Information MIUHYIHIVRQUATZUY
Car's Stat . =
Hasry 1 InAua
[W==
Home

a

<] <
3 4.33 amdumendhdeyadaenduldau

G
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) ¥iew Your Car Status - Mozilla Firefox [ =] ]

\_-'I hitkpsffien. 28, 2ng. cmu, ac. thf~demofzpp/omdf adminyvcarstat, phproid=1 5 ] @'

TianataIIneLANLLRMIR TiEIL Na5536

cinumivtianiu Asfigen 187 47" 47.028"
anaiaed 98° 57 6.552"

) =
AT DILES S LG

Engine Coolant Temperature -40 (' C)
Engine RPM 0O (RPM)
vehicle Speed 0 ikm)
Distance Traveled with MIL o k)
Distance Traveled since Codes Cleared 0O (k)
Control Maodule Yoltage 0 (volfy

suEtlaissiany s 02 6a $ia 0102 | 0107 |
nATdEHaRTIEAs  2011-03-20 14:42:00

i

=

< v 4 9 Aq ¥
21] 4.34 ﬂ'IWL'J‘]JLW%LLﬁﬂQT@HﬁﬁQWHgﬂJ@\ﬁQﬂuﬁﬂ?uﬂl@yjﬁﬂiﬂfﬂﬂﬁ@ﬂ

44 MINATBUMINNUVBIIZUY OMD
= )3n . s Ay
31 435 D931) 438 HAAINIUMIAAGIIZUY OMD Client TUsDEUANAADUBND Honda
1 9 2
JU City 3 335211 OMD Client JTUABUMTTINUNINTINAIT
a a { s s
1 Gunnglsdanaus liaame “oN” wiedldamsnsooud s2UU OMD Client
Yo 1 1Y =< A 9 o 1 qul A Y ) v
Tasumsseuseau ldihasuduinu udez TnuadssisuduinuvesTvuauazeglu
aD1UEU preoperational
] o kY a a A o
2) Triua Master viiaanaiinuvesszun sz 20 3ui Weasuimuanal
: < \ 4
Triua Master asuaniuzaiuveannTnuaiilu operational l# InuaaavnnInuaisy
o ~ 9)3 1 ) 14
mawai laasmmsiawe 1
3) Tnuaaavbuhinumumusmuanaii lalusunsuer 13 Taelddazms

o Y9y § o @ o
ﬂnmiwuﬂ Master GlW“U'E]ﬂ'J’IlI SYNC Lﬁ@ﬂ’lﬂu@ﬂ\iﬂ'Jgﬂ'liﬂ'lﬂ'luellﬂﬂiﬂuﬂﬁlﬁw

A3

'
=

k4
aunsaagladsduinuvedas Tnuah ldaail

Y Y a aa 9
L4 I’I"iuﬂ Master ﬁmunaﬂumiﬁﬂwamm SYNC 104 100 mmmﬁ UAagaIN

Y0A2W509U0 PDO_CarDTCs N9 24 T
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THUA Gateway UMHUANAIT1NTBANUANIULYBITAEUR  PDO_CarStatus
10 2 deamu SYNC wieaitiy 200 fadhind Tauifeduldimuad
PID Asumanuzansaoud 3 7 anmsdaii

Engine Coolant Temperature

Engine RPM

Vehicle Speed

Distance Traveled with MIL

Distance Traveled since Codes Cleared

Control Module Voltage

Y o ' a
T'Viuﬂ Locator ﬁi’l\?"fl}flﬂ'J'l1];?']uL'Jﬁ'ILLﬁZGfIIE)ﬂ'J'IiJGnL!WuQnﬂ"‘] 5 'Ju’lﬁ

<] 1 o a
T#ua Online SrwuuinNadoyaD19d 1 11)Ea OMD Server 909 24 Ju7ii

51/ 436 MMMAREUNMIHINUVDITZUY OMD Client Tusnaufs
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——

Zﬂ 438 MNNATDUNITNINUYDITZUY OMD Client 1uiﬂﬂu¢1’#4

A Ay v A 1 Y o
E‘IJ 4.39 L!ﬁﬂ\‘lﬂﬁﬂWW“ﬁ@W@llL’)’i Virtual Master Vlvlﬂﬂ']ﬂﬂ']‘il%fmﬁﬂi‘l’iuﬂ Master U101

a 1 { o @ o 1 <
AouIAes dIuAna vaziszuy OMD masihaulusoeud @il 4.40 Aenthidume

9y J A Yo - 9 Ao =
udaradoyaa1gail OMD Server 105091 OMD Client ttazyil 4.41 uaasdoyaniuiinly
' El
Yoyah i i lszgnd e 1dae
FuvaYan OMD Server FTDUVBY AU 32gNA [PU A

=
W‘ Connect |8 Disconnect |Interval(ms) 100 SYNC 1000 ms |
Receive : [11:58:49] 3240 14 41 42 36 c3 00 00 00 ;I

Receive : [11:58:49] 3340 OE DB EC 54 8E 63 2B 00

Receive : [11:58:4%) 3240 16 41 01 00 04 00 00 00

Receive : [11:58:50] 3240 13 41 05 7D 00 00 00 00

Receive : [11:58:50) 3240 14 41 Oc 0B FC 00 00 00

Receive : [11:58:50] 3240 13 41 0D 00 00 00 00 00

Receive : [11:58:50) 3240 14 41 21 00 00 00 00 00

Receive : [11:58:50] 3240 14 41 31 36 93 00 00 00

Receive : [11:58:51] 3240 14 41 42 36 &5 00 00 00

Receive : [11:58:51] 3240 16 41 01 00 04 00 00 00

Receive : [11:58:51] 3240 13 41 05 7D 00 00 00 00

Receive : [11:58:51] 3240 14 41 Oc 0B 44 00 00 00

Receive : [11:58:51] 3240 13 41 0D 00 00 00 00 00

Receive : [11:58:52)] 3240 14 41 21 00 00 00 00 00

Receive @ [11:58:5Z] 3240 14 41 31 36 93 00 00 00

Receive : [11:58:52] 3240 14 41 42 36 BO 00 00 00

Receive : [11:58:5Z] 3240 16 41 01 00 04 &0 00 00

Receive : [11:58:52] 3240 13 41 05 7p 00 00 00 00

Receive : [11:58:53] 3240 14 41 0C 0B &0 00 00 00

Receive : [11:58:53] 3240 13 41 0Op 00 00 00 0O 00

Receive : [11:58:53] 3240 14 41 21 00 00 00 00 0O

Receive : [11:58:353] 3240 14 41 31 36 93 00 00 00
Receive : [11:58:53] 3240 14 41 42 37 Zp 00 00 00 -
Load | 8end | P | E | N COM4 is opened successfully, EISBVEI

4 4 o
71 439 pMweNAIIT Virtual Master V423210 OMD H11911
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%) ¥iew Your Car Status =|of x|

|| httpi/femus.ss.eng. cmu,ac.thi~demofzppfomdfadminjvearstat, php?cid=1 3 ] o

dayauavingusiineana o Nas536

cinvailagui Aufige 187 48" 1.374"
Aaudand 98° 57 34.818"

ANz S

4 : o
siatligesany w00 6h fa

nadEEaniETER  2011-07-05 12:13:15

Engine Coolant Termperature g4 (' Cy
Engine RPM 1141 (RPM)
‘ehicle Speed 21 km/h)
Distance Traveled with MIL 0 (ki)

Distance Traveled since Codes Cleared 13973 (km)
Control Module Yoltage 12,35 (volt)

3 P} ' s Yo
ETJ 4.40 mmwmmmwamayjamqmmsasuw OMD Server ]’lﬂiﬂ

& | B A ([ repitvmem.ce.eng.a.ac hi~demofzppfomd) -[@] [ s
Logged in as: ,
& Uonganted
RR

tia Pongpol wAna  Phrompa Ui G,

Log out ”
wadhs  +66861830339 Bwad  Pongpol.phrompa@gmail.com

A n NRSS36 | AR2022

Administrator ‘ U ‘

Tables

B i sl 1 FFFFFFFFFFFF | 01-00046000,05-6F, 0C-0BAC, 0D-00,21-0000, 31-3692,42-380E, oo, 351311050711 (2011-07-05 11:08:43  [del

b )

Car‘s Information 1 FFFFFFFFFFFF | 01-00040000,05-71,0C-0010,00-00,21-0000,31-3602, 42-375F oo, 001411050711 |2011-07-05 11:09:06 |del

Car's Stat

el FFFFFFFFFFFF | 01-00046000,05-72,0C-0ACC, 0D-00,21-0000,21-3652,42-97C3, oo, 201411050711 (2011-07-05 11:09:31 [del

Lﬁg;e 1 FFFFFFFFFFFF | 01-00046000,05-74,0C-0AE4, 00-00,21-0000,31- 3693, 42-3744, oo, 403611050711 (2011-07-05 11:31:50 [del
1 01-00040000,05-7C, 0C-0C44, 00-00,21-0000, 31- 3693, 42-364C, oo, 053711050711 (2011-07-05 11:32:13  [del
1 FFFFFFFFFFFF | 01-00040000,05-70,0C-04A0,00-00,21-0000,31-3893,42-3744, g, 303711050711 |2011-07-05 11:32:37 [del
1 DBEABSEESIDS | 01-00040000,05-70,0C-04F4, 00-00,21-0000,31-3693,42-3778, oo, 503711050711 (2011-07-05 11:33:00 (del
1 DBECS68ES290 | 01-00040000,05-7D,0C-04BC, 0D-00,21-0000,21-3693,42-3720, oo, 153811050711 |2011-07-05 11:33:25 |del
1 DBECSSEES290 | 01-00046000,05-7D,0C-0CDC,00-00,21-0000, 31-3693,42-364C, g, 403811050711 [2011-07-05 11:33:48 [del
1 DBECS68E6290 | 01-00040000,05-70,0C-0BF4,00-00,21-0000,21-3653,42-3680, oo, 053911050711 (2011-07-05 11:34:13 [del
1 DBECS7BES2CC | 01-00046000,05-7C,0C-0448,00-00,21-0000,21-3653,42-3746, oo, 303911050711 (2011-07-05 11:34:35 [del

3 v ~ v R Yy
ETJ 4.41 L?U!Wﬂllﬁﬂ\?i'luall@ﬂa!aﬂ OMD Server Uu‘ﬂﬂuh
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	ในเบื้องต้นเพื่อทดสอบการทำงานของ OMD Client   จึงได้พัฒนาซอฟต์แวร์คอมพิวเตอร์สำหรับควบคุมการสื่อสารข้อมูลระหว่างโหนดและควบคุมแต่ละโหนดให้ทำงานร่วมกัน   งานวิจัยนี้เลือกใช้ Visual C# 2008 Express Edition ของบริษัทไมโครซอฟท์จำกัด (Microsoft Inc.) เป็นเค...
	ส่วนข้อกำหนดเกี่ยวกับการรับ-ส่งข้อมูลผ่านทางพอร์ตยูเอสบี (Virtual COM Port) ประกอบด้วยรายชื่อของพอร์ต   ปุ่ม Connect   ปุ่ม Disconnect และแถบแสดงสถานะ   ซึ่งมีค่าตั้งต้นสำหรับสื่อสารข้อมูลที่อัตราบอดเท่ากับ 57,600 บิตต่อวินาที ใช้ข้อมูลขนาด 8 บิตไม่มี...
	ส่วนหน้าต่างแสดงผล
	หน้าต่างแสดงรายละเอียดของคำสั่งที่ต้องการให้โหนด Master ส่งให้แก่บัส CAN   ซึ่งคำสั่งได้จากการพิมพ์หรือได้จากการโหลดแฟ้มข้อความ (Text File) ด้วยปุ่ม Load ในส่วนที่ 3
	หน้าต่างแสดงรายละเอียดของข้อมูลที่โหนด Master ได้รับจากบัส CAN

	ส่วนข้อกำหนดเกี่ยวกับการส่งคำสั่งให้กับโหนด Master ประกอบด้วยปุ่ม Load   ปุ่ม Send   ปุ่มควบคุมโหมดทำงานของโหนด Master (P, E และ N)   ปุ่ม SYNC (ให้ส่งข้อความ SYNC ตามคาบเวลาที่กำหนด) และคาบเวลาการส่งคำสั่งที่ต่อเนื่องกัน
	ส่วนบันทึกข้อมูลจากโหนด Master ที่แสดงในหน้าต่างแสดงผล 2.2 ให้อยู่ในรูปแบบของแฟ้มข้อความ
	การทดสอบการทำงานของโหนด Master และซอฟต์แวร์ Virtual Master
	ติดตั้งการทดสอบโดยต่อสายยูเอสบีจากโหนด Master ไปยังคอมพิวเตอร์ส่วนบุคคล แต่ยังไม่ต้องต่อโหนด Locator
	เปิดซอฟต์แวร์ Virtual Master แล้วเลือกพอร์ตยูเอสบีที่ต้องการให้เรียบร้อย จากนั้นกดปุ่ม Connect ตามหมายเลข 1 ดังรูป 4.13   สุดท้ายมีข้อความปรากฏตามหมายเลข 2 เมื่อซอฟต์แวร์ Virtual Master เริ่มทำงาน
	ทำการต่อโหนด Locator ร่วมกับโหนด Master   เมื่อโหนด Locator เริ่มทำงานจึงแสดงผลดังรูป 4.14 ปรากฏเป็นข้อความซึ่งข้อความแรกตรงหมายเลข 1 คือ ข้อความ BOOT ที่แสดงว่าโหนด Locator พร้อมทำงานแล้ว โดยมีหมายเลขประจำตัวข้อความเป็น 0xE340 และไม่มีฟีลด์ข้อมูล   ส...
	ตรวจสอบสถานะงานปัจจุบันของโหนด Locator ด้วยข้อความ GUARD (หรือก็คือข้อความ BOOT จากขั้นตอนข้อ 3)   การส่งคำสั่งหรือข้อความที่ต้องการนั้น สามารถโหลดข้อความด้วยปุ่ม Load ดังรูป 4.15 ตรงหมายเลข 1 หรือพิมพ์ข้อความตรงหมายเลข 2   จากนั้นจึงเริ่มส่งด้วยการกด...
	ทดสอบการสื่อสารข้อมูลด้วยบริการ SDO_RdIntTAB (บริการพื้นฐานสำหรับอ่านข้อมูลพื้นที่โปรแกรมตรงตำแหน่งที่ต้องการ) โดยทำการร้องขออ่านรายละเอียดของโหนด Locator จากพื้นที่โปรแกรมตำแหน่ง 0x0540   เริ่มด้วยการกดปุ่ม Load เพื่อโหลดชุดข้อความ SDO จากแฟ้มข้อความ...
	ทดสอบการควบคุมสถานะงานของโหนด Locator ให้อยู่ในสถานะ Operational โดยส่งข้อความ NMT (Start) ดังแสดงในรูป 4.17 ตรงหมายเลข 1   จากนั้นตรวจสอบสถานะงานด้วยข้อความ GUARD ดังรูป 4.17 หมายเลข 2 แสดงผลตอบกลับจากโหนด Locator มีค่าสถานะงานเท่ากับ 0x05 (Operational)
	เมื่อโหนด Locator อยู่ในสถานะงาน Operational ทำการทดสอบการสร้างข้อความตำแหน่ง (Position) ด้วยให้โหนด Master ส่งข้อความ SYNC ให้แก่บัส CAN   โดยตั้งคาบเวลาในการส่งตรงหมายเลข 1 ดังรูป 4.18 และกดปุ่ม SYNC ตรงหมายเลข 2 เพื่อเริ่มส่ง (ปรากฏเป็นปุ่ม STOP หล...
	ทดสอบการเปลี่ยนสถานะงานกลับเป็น Pre-operational   เริ่มจากการกดปุ่ม STOP ตรงหมายเลข 1 ดังรูป 4.19 (ปรากฏเป็นปุ่ม SYNC หลังจากกดปุ่ม STOP)   จากนั้นส่งข้อความ NMT (EnterPre) มีรายละเอียดข้อความดังหมายเลข 2   สุดท้ายตรวจสอบสถานะงานด้วยข้อความ GUARD ได้ผ...
	ในรูป 4.20 แสดงภาพเมื่อต้องการหยุดการทำงานซอฟต์แวร์ Virtual Master   เริ่มจากกดปุ่ม Disconnect ตรงหมายเลข 1   จากนั้นปรากฏผลลัพธ์เป็นข้อความดังกรอบหมายเลข 2 ในรูป   สำหรับการบันทึกผลลัพธ์นั้น ข้อความทั้งหมดที่แสดงในส่วนแสดงผลถูกบันทึกเป็นแฟ้มข้อความนา...

	การทดสอบการทำงานของโหนด Gateway
	ติดตั้งโหนด Master และโหนด Gateway ให้ทำงานร่วมกัน   เสียบตัวเชื่อมต่อเพื่อวินิจฉัยรถยนต์เข้ากับโหนด Gateway ดังรูป 4.21 และต่อสายยูเอสบีพอร์ตจากโหนด Master เข้ากับคอมพิวเตอร์ส่วนบุคคล จากนั้นเริ่มการทำงานซอฟต์แวร์ Virtual Master
	บิดกุญแจไปในตำแหน่ง “ON” แต่ยังไม่สตาร์ทเครื่องยนต์ มีภาพแผงหน้าปัดรถยนต์ดังรูป 4.22 ประกอบด้วยเกจวัดและไฟสถานะสามส่วน โดยส่วนขวามือของรูปคือ เกจวัดความเร็วรอบเครื่องยนต์ ซึ่งมีไฟสถานะเกี่ยวกับ เครื่องยนต์ อุณหภูมิหม้อน้ำรถยนต์ และแรงดันแบตเตอรี่ เป็น...
	ทำการสตาร์ทเครื่องยนต์ มีภาพแผงหน้าปัดรถยนต์ดังรูป 4.23   ทำให้เครื่องยนต์อยู่ในสถานะเดินเบาซึ่งมีความเร็วรอบเครื่องยนต์ประมาณ 700 รอบต่อนาที
	ทำการโหลดกลุ่มคำสั่งสำหรับทดสอบบริการ SDO_RdD0 มีคำสั่งตามหมายเลข 1 ดังรูป 4.24 แล้วกดปุ่ม Send   โหนด Master ทำการส่งคำสั่งดังกล่าวให้โหนด Gateway   จากนั้นโหนด Gateway จึงทำการอ่านค่าสถานะของรถยนต์แล้วส่งผลลัพธ์กลับคืนให้โหนด Master ตามหมายเลข 3 ในร...

	การทดสอบการทำงานของโหนด Locator
	ทำตามขั้นตอน 1 ถึง 3 ในหัวข้อ 4.2.2 ให้ปรากฏผลลัพธ์ดังรูป 4.13
	โหลดแฟ้มข้อความสำหรับบริการ SDO_Setting ที่เตรียมไว้ แล้วแก้ไขรายละเอียดให้ได้ดังรูป 4.25 ตรงหมายเลข 2   กดปุ่ม Send จากนั้นเมื่อการทำงานของบริการ SDO_Setting เสร็จสิ้นควรปรากฏข้อความ TIME ตามคาบเวลาที่ตรงหมายเลข 4
	เปลี่ยนสถานะงานของโหนด Locator เป็น Operational จากนั้นเริ่มส่งข้อความ SYNC ดังรูป 4.22 ตรงหมายเลข 1 เพื่อดูผลการสร้างข้อความตำแหน่ง แสดงผลลัพธ์ดังรูปตรงตำแหน่งหมายเลข 2

	การทดสอบการทำงานของโหนด Online
	ติดตั้งโหนด Master และโหนด Online ให้ทำงานร่วมกันและต่อสายยูเอสบีพอร์ตจากโหนด Master เข้ากับคอมพิวเตอร์ส่วนบุคคล จากนั้นเริ่มการทำงานซอฟต์แวร์ Virtual Master
	โหลดแฟ้มกลุ่มคำสั่งสำหรับบริการ SDO_SendSMS ปรากฏคำสั่งดังรูป 4.27 ตรงหมายเลข 1 แล้วกดปุ่ม Send   จากนั้นเมื่อการทำงานของบริการ SDO_SendSMS เสร็จสิ้นควรปรากฏข้อความดังรูปตรงหมายเลข 3
	ในรูป 4.28 แสดงผลลัพธ์ข้อความที่ทดลองส่งจากบริการ SDO_SendSMS ไปยังโทรศัพท์หมายเลขปลายทาง

	การทดสอบการทำงานของโหนด Logger
	การทดสอบการทำงานของโหนด HMI
	การสร้างและทดสอบระบบ OMD Server
	การทดสอบการทำงานของระบบ OMD
	เริ่มจากผู้ใช้บิดกุญแจไปที่สถานะ “ON” หรือผู้ใช้สตาร์ทรถยนต์   ระบบ OMD Client ได้รับการจ่ายแรงดันไฟฟ้าจึงเริ่มต้นทำงาน   แต่ละโหนดตั้งค่าเริ่มต้นทำงานของโหนดและอยู่ในสถานะงาน preoperational
	โหนด Master หน่วงเวลาทำงานของระบบไว้ประมาณ 20 วินาที เมื่อครบกำหนดเวลา   โหนด Master เปลี่ยนสถานะงานของทุกโหนดเป็น operational ทำให้โหนดสเลฟทุกโหนดเริ่มทำงานตามที่ได้ตั้งค่าการทำงานเอาไว้
	โหนดสเลฟวนทำงานตามคาบกำหนดเวลาที่ได้โปรแกรมเอาไว้ โดยใช้จังหวะการทำงานโหนด Master ให้ข้อความ SYNC เพื่อกำหนดจังหวะการทำงานของโหนดสเลฟ



