
บทที่ 4 
ตรวจสอบและวิเคราะหความถูกตองเชิงพ้ืนที่ของแผนที่มาตราสวน 1:4,000  

ที่สรางจากขอมูลดาวเทียมธีออส 
 เนื้อหาในบทนี้มุงประเด็นการนําเสนอข้ันตอนการตรวจสอบและวิเคราะหความถูกตอง
เชิงพื้นท่ีแผนท่ีภูมิประเทศมาตราสวน 1:4,000 ท่ีไดจากขอมูลดาวเทียมธีออส เปรียบเทียบ
ขอมูลภาพดาวเทียมธีออสกับแผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลขมาตราสวน 1:4,000 ของกรมพัฒนา
ท่ีดิน ดวยวิธีการปรับแกเชิงเรขาคณิต โดยใชพิกัดจากแผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลข มาตราสวน 
1:4,000 ของกรมพัฒนาท่ีดิน (ดังแสดงในภาพ 4.1)  
 มีวัตถุประสงคในการพิสูจนวาขอมูลดาวเทียมธีออส (ดังแสดงในภาพ 4.3) มีความถูก
ตองตามมาตรฐานของ สมาคมการสํารวจดวยภาพถายทางอากาศและการรับรูระยะไกล ประเทศ
สหรัฐอเมริกา มาตรฐานความถูกตองของแผนท่ีมาตราสวนใหญขนาด 1:20,000 หรือใหญกวา คา
ความถูกตองจะถูกรายงานเปน ช้ันท่ี 1 ช้ันที่ 2 หรือช้ันท่ี 3 ท่ีระดับความเช่ือม่ันรอยละ 95 โดยใชคา
พิกัดท่ีไดจากแผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลข 1:4,000 กรมพัฒนาท่ีดิน บริเวณพื้นท่ีศึกษา (ดังแสดง
ในภาพ 4.2) มาปรับแก เพราะ พิกัดท่ีไดจะมีความสัมพันธกันและนํามาเปรียบเทียบได 

เนื่องจากแผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลข มาตราสวน 1:4,000 ของกรมพัฒนาท่ีดิน เปนแผน
ท่ีภาพถายท่ีผลิตจากภาพถายทางอากาศซ่ึงผานกระบวนการปรับแกความคลาดเคล่ือนเนื่องจาก
เรขาคณิตของภาพถาย ทําใหภาพออรโธสีเชิงเลขมาตราสวน 1:4,000 มีความคมชัด ความถูกตองใน
ตําแหนงอยูในเกณฑเดียวกับแผนท่ี มาตราสวน 1:4,000  คือมีมาตรฐานเกณฑความถูกตองที่ระดับ
ความเช่ือม่ันรอยละ 95 บริเวณพื้นท่ีราบหรือบริเวณท่ีมีความลาดชันไมเกินรอยละ 35 ความถูกตอง
ทางราบท่ี 1 เมตรหรือดีกวา ความถูกตองทางดิ่ง 2 เมตรหรือดีกวา บริเวณท่ีสูงชัน มีความลาดชัน
เกินรอยละ 35 ความถูกตองทางราบ 2 เมตรหรือดีกวา ความถูกตองทางดิ่ง 4 เมตรหรือดีกวา 

ในสวนมาตรฐานความถูกตองของแผนท่ีมาตราสวนใหญขนาด 1:20,000 หรือใหญกวา
ของสมาคมการสํารวจดวยภาพถายทางอากาศและการรับรูระยะไกล ประเทศสหรัฐอเมริกาจาก
ตารางที่ 3.3 แผนท่ีมาตราสวน 1:4,000 มีความถูกตองทางราบ ช้ัน 1 เทากับ 1 เมตร ท่ีระดับความ
เช่ือม่ันรอยละ 95 ดังนั้น แผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลข มาตราสวน 1:4,000 ของกรมพัฒนาท่ีดินจึง
สามารถนํามาทํางานได  
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ภาพ 4.1 ข้ันตอนการเปรียบเทียบระหวางขอมูลดาวเทียมธีออสและแผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลข 

มาตราสวน 1:4,000 กรมพัฒนาท่ีดิน  
 

แผนที่ภาพถายออรโธสีเชิงเลข
มาตราสวน  1:4,000 กรมพัฒนาที่ดิน 

ขอมูลดาวเทียมธีออสที่ปรับแกเชิง
เรขาคณิตแบบหยาบ 

การปรับแกเชิงเรขาคณิต

(Geometric Correction) 

แนวคิดการปรับแกเชิงเรขาคณิต

แนวคิดการเลือกจุดควบคุมภาคพื้นดนิ 

ขอมูลดาวเทียมธีออสที่ปรับแกเชิง
เรขาคณิตดวยจุด GCP 

การพิสูจนตามมาตรฐาน

ของ ASPRS 
แนวคิดการตรวจสอบ

มาตรฐานแผนท่ี ASPRS 

นําเสนอขอมูลดาวเทียม        ธี

ออสและคามาตรฐานท่ีได 
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ภาพ 4.2 แผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลข มาตราสวน 1:4,000 กรมพัฒนาท่ีดิน  
 
ในสวนมาตรฐานความถูกตองของแผนท่ีมาตราสวนใหญขนาด 1:20,000 หรือใหญกวา

ของสมาคมการสํารวจดวยภาพถายทางอากาศและการรับรูระยะไกล ประเทศสหรัฐอเมริกาจาก
ตารางที่ 3.3 แผนท่ีมาตราสวน 1:4,000 มีความถูกตองทางราบ ช้ัน 1 เทากับ 1 เมตร ท่ีระดับความ
เช่ือม่ันรอยละ 95 ดังนั้น แผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลข มาตราสวน 1:4,000 ของกรมพัฒนาท่ีดินจึง
สามารถนํามาทํางานได  
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ภาพ 4.3 ขอมูลดาวเทียมธีออสท่ีปรับแกเชิงเราขาคณิตแบบหยาบและตัดเอาเฉพาะพื้นท่ีศึกษา 
 
โดยมีวิธีการทํางานเปน 2 สวน คือ 

การปรับแกความคลาดเคล่ือนเชิงเรขาคณิต และ การพิสูจนตามมาตรฐานของสมาคมการสํารวจ
ดวยภาพถายทางอากาศและการรับรูระยะไกล ประเทศสหรัฐอเมริกา 

4.1 สวนท่ี 1 การปรับแกความคลาดเคล่ือนเชิงเรขาคณิต  
เปนการปรับขอมูลใหอยูในตําแหนงท่ีถูกตองและสอดคลองกับตําแหนงบนพ้ืนผิวโลก 

โดยใชจุดควบคุมภาคพื้นดิน ข้ันตอนการแกไขภาพเชิงเรขาคณิต แบงออกเปน 3 ข้ันตอน คือ 
วิธีการแกความบิดเบ้ียวของภาพ การแปลงจุดพิกัด และจัดปรับคาระดับสีเทา 

4.1.1 ความผิดพลาดเชิงเรขาคณิตเกิดท่ีเกิดจากความบิดเบ้ียวของภาพ มีวิธีการทํางานดังนี้ 
        เลือกจุดควบคุมภาคพื้นดิน (GCP) จากแผนท่ีภาพถายออรโธรสีเชิงเลข มาตราสวน 

1:4,000 ของกรมพัฒนาท่ีดินท้ังบนภาพถายออรโธสี และขอมูลดาวเทียมธีออส ท่ีเห็นเดนชัด เปน
จุดถาวรไมมีการเปล่ียนแปลงไปตามเวลา ตําแหนงของจุดควบคุมควรจะกระจายอยูท่ัวท้ังบริเวณท่ี
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จะแกไข แตเนื่องจากแผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลข มาตราสวน 1:4,000 ของกรมพัฒนาที่ดิน เปน
ขอมูลบินถายเม่ือป พ.ศ.2545 สวนขอมูลดาวเทียมธีออส บันทึกภาพ 18 ธันวาคม พ.ศ.2552 สภาพ
การใชประโยชนท่ีดินเปล่ียนแปลงไปมาก เชนมี การปลูกสวนยางมากข้ึน ทางเดินในไรนามากข้ึน 
และสภาพพื้นท่ีบางสวนเปนปา ยากตอการหาตําแหนงของจุดควบคุมภาคพื้นดิน และพ้ืนท่ีศึกษาอยู
บริเวณขอบภาพดาวเทียมธีออส บริเวณขอบภาพเปนสวนท่ีความคลาดเคล่ือนสูง ดังนั้นจึงเลือกจุด
ควบคุมภาคพื้นดินขอบภาพมากกวาสวนอ่ืน  
จุดควบคุมภาคพื้นดินท่ีใช 
ตาราง 4.1 จุดควบคุมภาคพืน้ดินจากภาพถายออรโธสีเชิงเลข มาตราสวน 1:4,000 กรมพัฒนาท่ีดนิ 

ท่ีใชปรับแกความถูกตองเชิงเรขาคณิต 

ลําดับท่ี  X* Y** 

1 692384.080 2078381.595 

2 694035.868 2078893.935 

3 694866.642 2079114.220 

4 696191.677 2080412.712 

5 695005.400 2080919.724 

6 695404.620 2081232.053 

7 695234.497 2081545.151 

8 694834.992 2082118.843 

9 693938.364 2082227.618 

10 693418.584 2080349.286 

11 693940.087 2080547.813 

12 692384.022 2080715.087 

13 692826.672 2080379.628 

14 694939.187 2080011.373 

15 693177.753 2078607.548 

16 693402.955 2079143.038 

*,**พื้นหลักฐาน UTM ระบบพิกัด WGS 84 Zone 47 N 
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ขอมูลภาพดาวเทียมธีออสท่ีใชจะใชภาพท่ีมีการปรับแกแบบหยาบดวยจุดควบคุม
ภาคพื้นดิน 4 จุด จากในข้ันตอนเตรียมแรก เพราะ ภาพไดจะถูกปรับเขามาเปนพิกัดพื้นหลักฐาน 
UTM ระบบพิกัด WGS 84 Zone 47 N และถูกตัดเฉพาะพื้นท่ีศึกษาแลว  

4.1.2 การแปลงจุดพิกัด เทคนิคในการแปลงจุดพิกัดมีประโยชนอยางมากตอการแกไข
รูปรางเชิงเรขาคณิตของภาพโดยใชจุดควบคุมภาคพ้ืนดิน ในข้ันตอนนี้ ข้ึนอยูกับการแปลง เปน
กระบวนการยายหรือขยับขอมูลภายในระบบพิกัด มักจะใชในการเปล่ียนขอมูลจากภาพสแกนหรือ
การดิจิไตทท่ีไมมีระบบพิกัดไปเปนระบบพิกัดท่ีอางอิงได การแปลงสามารถใชเปล่ียนหนวยภายใน
ระบบพิกัดเดียวกันได เชน การแปลงหนวยจากฟุตเปนเมตร หรือการแปลงระหวางระบบพิกัด เชน
ระบบ geographic เปนระบบ UTM  การแปลงเปนการทํางานท่ีอยูบนพื้นฐานของการเปรียบเทียบ
กันของระบบพิกัดของแผนท่ีอางอิงและจุดของแผนท่ีตนฉบับ ดังนั้นจึงเรียกวา จุดควบคุมภาพ ใน
กรณีนี้จะใชคําวาจุดเช่ือมโยง (links) ซ่ึงเปนการเช่ือมโยงของพิกัดของจุดไปหาพิกัดท่ีทราบคา 
 

 
ภาพ 4.4 จุดควบคุมภาคพื้นดนิท่ีใชในการปรับแกเชิงเรขาคณิต 
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ภาพ 4.5 การแปลง  

ท่ีมา : An Overview of Spatial Adjustment, ArcGIS Desktop Help 9.2,August 17,2007. 
 

Adjust transformation or Rubbersheeting เปนการแปลงท่ีจะชวยจํากัดความไมสมบูรณ
จากการปรับยึดตนราง หรือมีจุดรังวัดบนแผนท่ีนอยเกินไป ในระหวางการแปลงแผนท่ีจะคอยๆถูก
ขยายออกไป การเคล่ือนท่ีของคุณลักษณะ (feature) ตางๆจะยังคงรักษาคุณลักษะเดิมๆ คลายๆกับวา
ในการแปลงแบบน้ี จุดเช่ือมโยจะถูกใชเพื่อยายคุณลักษณะตาง โดยการแปลงคาแบบ Adjust จะมี 
จุดเช่ือมโยงคือจุดท่ีใชเช่ือมโยงระหวางคาพิกัดท่ีไมทราบคาและคาพิกัดท่ีจะดึงเขาหา จุด Identity 
links เปนจุดตรึงแผนท่ีใหลงไปเฉพาะจุด 

การทํางานของ Adjust Transformation หรือ Rubbersheeting จะใชโครงขายรูปสามเหล่ียม
ไมเทากัน 2 อันในการประเมินคาในชวงเพ่ือเปล่ียนคา x (dx) และ y (dy) ในแตละโครงขาย
สามเหล่ียมดานไมเทาจะมีลักษณะโครงสรางเหมือนกัน จุดพิกัดจุดเช่ือมโยงและ Identity links 
ตางๆจะถูกใชเปนมุมของโครงขายสามเหล่ียมดานไมเทา (TIN) หรือเรียกวา node โดยจะใช node 
ในการหาคาตําแหนงของ x,y และคา z คา z ของแตละ nodeใชในการประมาณชวงของคาผลรวม 
x,y เพื่อใชในการหาคาพิกัดของแตละคุณลักษณะบนแผนท่ี คา z เปนผลรวมของการเปล่ียน
ระหวางจุดเร่ิมตนและส้ินสุดของจุดเช่ือมตอ ตัวอยางเชน ถาคา x มีการเปล่ียนแปลงไปเทากับ 10 
ของหนวยแผนที่ คา z ของ nodeโครงขายสามเหล่ียมดานไมเทาจะเทากับ 10 เนื่องจาก Identity 
links ไมมีการเปล่ียนคา ดังนั้นคา z จะเทากับ 0 ในแตละ node ของโครงขายสามเหล่ียมดานไมเทา 
จะมีคา z และจะนําคา z เหลานี้มาใชประมาณคาในชวง 
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การประมาณคาในชวง z จาก คา x-shift ท่ีอยูภายในโครงขายสามเหล่ียมดานไมเทาจะถูก
เพิ่มเขาไปกับคาพิกัด x เดิม เชนเดียวกับคา y-shift ท่ีอยูภายในโครงขายสามเหลี่ยมดานไมเทาจะถูก
เพิ่มเขาไปคาพิกัด y เดิม ตัวอยางเชน ถา คาพิกัดเดิมท่ีนําเขา เทากับ 1000, 15000 คาท่ีประมาณคา
ในชวงไดของ x เทากับ 20 และคา y เทากับ -100 คาพิกัดผลลัพธออกมาหลังจากการแปลงแบบ 
Adjust จะเทากับ 1020,1400 (มาจาก 1000+20=1020 และ 1500+(100)=1400) 

การแปลงแบบ Rubbersheeting มี 2 แบบคือ 
1. แบบ linear จะเปนการใชการประมาณคาในชวงท่ีใชการสรางโครงขายสามเหล่ียมดานไม

เทาท่ีกลาวไปดานบน วิธีการนี้จะสรางโครงขายสามเหล่ียมดานไมเทาไดอยางรวดเร็ว ขอดี
ของวิธีนี้คือ เร็วและใหความถูกตอง ถามีการทดแทนจุดเช่ือมตอครอบคลุมพื้นท่ีท่ีตองการ
แปลงคามากๆ  

2. แบบ neighbor จะคลายๆกับการประมาณคาในชวงแบบ Inverse distance weighted (IDW) 
จะใชเวลาการทํางานชากวาแตมีความถูกตองมากกวาแบบแรก 
 

 
ภาพ 4.6 การแปลงคาแบบ Adjust หรือ Rubbersheeting 

ท่ีมา : An Overview of Spatial Adjustment, ArcGIS Desktop Help 9.2,August 17,2007. 
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ในการเลือกสูตรในการแปลงจุดพิกัด เปนการคํานวณคาสัมประสิทธ์ิ  คาพิกัดของจุด
ควบคุมภาคพื้นดินท้ังในขอมูลภาพดาวเทียมธีออสและแผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลข มาตราสวน 
1:4,000 จะถูกนํามาวิเคราะหหาความสัมพันธ ซ่ึงสวนใหญใชอันดับของความสมการพหุนามเปน
ตัวแกไข เม่ือดูจากจุดควบคุมภาคพื้นดินท่ีใช คือ 16 จุด สามารถเลือกใช สมการท่ีเรียกวา Adjust 
หรือ Rubbersheeting ได และมีการตรวจสอบคาเฉล่ียความคลาดเคล่ือนยกกําลังสองท่ีใชในการ
แปลงจุดพิกัด จุดควบคุมภาคพื้นดินท่ีเลือกใชจะความถูกตองของการแปลงคาพิกัด ไดคาเฉล่ียความ
ความคลาดเคล่ือนยกกําลังสอง เทากับ 1.91946 เมตร 

4.1.3 การจัดเรียงขอมูลใหม เม่ือผานการแปลงคาพิกัดแลว ขอมูลตําแหนงใหมของจุดภาพ
ท่ีจะสรางใหม จะถูกบันทึกไวในแฟมขอมูล ดังนั้นจะตองมีการจัดเรียงขอมูลใหม ท่ีจะใสใหกับ
จุดภาพท่ีมีการเรียงตําแหนงใหม 

 
ภาพ 4.7 ภาพดั้งเดิมท่ีจดัทาบลงแผนท่ี 

ท่ีมา : การสํารวจขอมูลระยะไกลและการแปลภาพถายทางอากาศ,มปป.  
 

การจัดคาขอมูลใหมจากขอมูลเกามี 3 วิธี เลือกใช วิธี การใชตําแหนงท่ีใกลท่ีสุด เปนวิธีท่ี
งายและธรรมดาท่ีสุด คือจุดภาพใหม (ท่ีถูกแกตําแหนงแลว) จะเอาจากจุดภาพของภาพดั้งเดิมท่ีอยู
ใกลตัวมันมากท่ีสุด วิธีการนี้จะใชเวลาเร็ว และสามารถรักษาคาตัวเลขของเดิมเอาไวได การใชวิธีนี้
มีความสําคัญในการปรับตําแหนงท่ีตองการการวิเคราะหทางดานคุณภาพ เชน ภาพที่มีการจําแนก



 
 
 

95 
 

แลว หรือท่ีภาพท่ีตัวเลขแตละคามีความหมายแตกตางกัน แตวิธีนี้มีขอดวย คือ ภาพท่ีไดจะมีสีท่ีมี
ลักษณะเปนข้ัน  
 

4.2 สวนท่ี 2 การพิสูจนความละเอียดถูกตองตามมาตรฐานของสมาคมการสํารวจดวยภาพถาย
ทางอากาศและการรับรูระยะไกล ประเทศสหรัฐอเมริกา  

การประเมินความละเอียดถูกตองเชิงตําแหนงของขอมูลดาวเทียมธีออส ระดับขอมูล 1A 
ตรวจสอบความถูกตองเชิงพื้นท่ีทางราบ สําหรับแผนท่ีมาตราสวนใหญ คือต้ังแต 1:20,000 ข้ึนไป 
โดยมีข้ันตอนการทํางานดังนี้ 

4.2.1 เลือกจุดตรวจสอบ เปนจุดในภูมิประเทศท่ีเห็นเดนชัดบนแผนท่ีภาพถายออรโธสี
เชิงเลข มาตราสวน 1:4,000 ของกรมพัฒนาท่ีดินและขอมูลดาวเทียมธีออสท่ีปรับแกเชิงเรขาคณิต
แลว การกําหนดจุดตรวจสอบตองเปนไปตามหลักเกณฑของ FGDC (1998) คือ จุดตรวจสอบ
จะตองมีจํานวนไมนอยกวา 20 จุด ใน และตองแบงพื้นท่ีออกเปน 4 สวน ในแตละสวนจะตองมีจุด
ตรวจสอบ ไมนอยกวารอยละ 20 ของจํานวนจุดตรวจสอบ และแตละจุดจะตองมีการกระจายตัว
ของตําแหนงอยางสมํ่าเสมอ โดยมีระยะหางกันระหวางจุดไมนอยกวารอยละ 10 ของระยะตามแนว
เสนทแยงมุม (d) ของพื้นท่ีทดสอบ ซ่ึงจากการทํางานคร้ังนี้ใชจุดทดสอบท้ังหมด 32 จุด (ดังแสดง
ในตารางภาคผนวก 3) ดังนั้นในแตละสวนจะตองมีไมนอยกวา 7 จุด และวัดเสนทแยงมุมได 5.341 
กิโลเมตร ดังนั้นระยะหางของแตละจุดจะตองไมนอยกวา 53.41 เมตร (ดังแสดงในภาพ 4.8) 

ซ่ึงเม่ือวัดระยะหางกันระหวางจุดท่ีนอยท่ีสุดไดเทากับ 343.70 เมตร จึงมากกวาระยะเกณฑ
ท่ีกําหนดและในแตละสวนของพื้นท่ีมีจุดตรวจสอบกระจายตัว 7 จุด เปนอยางนอย (ดังแสดงใน
ภาพ 4.8) จึงถือไดวาจุดตรวจสอบมีการกระจายตัวตามเกณฑท่ีกําหนด จุดตรวจสอบที่ใชจะเลือก
เอาเฉพาะในบริเวณวงรอบของพื้นท่ีโครงการเทานั้น เพื่อจะตรวจสอบดูวา แผนท่ีท่ีจะทําจะมี
มาตรฐานไดเทากับ มาตรฐานของแผนท่ี 1:4,000  
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ภาพ 4.8 แสดงตําแหนงและการกระจายตัวของจุดตรวจสอบในพ้ืนศึกษา 

 
4.2.2 การทดสอบความละเอียดถูกตองเชิงตําแหนงทางราบ ใชมาตรฐานสําหรับขอมูลเชิง

พื้นที่ ของประเทศสหรัฐอเมริกาเปนหลัก โดยใชคา คาเฉล่ียความคลาดเคล่ือนยกกําลังสองประเมิน
ความละเอียดถูกตองเชิงตําแหนง โดยคาความละเอียดถูกตองเชิงตําแหนง จะรายงานเปนระยะบน
พื้นดินท่ีระดับความเช่ือม่ันรอยละ 95 
  แนวทางสําหรับทดสอบความละเอียดถูกตองเชิงพ้ืนท่ี จะใชแหลงขอมูลท่ีมีคา
อางอิงท่ีมีความละเอียดถูกตองสูงกวา คือ คาพิกัดของแผนท่ีภาพถายออรโธสีเชิงเลข มาตราสวน 
1:4,000 โดยจะนําคาพิกัดท่ีไดมาเปรียบเทียบกับคาพิกัดจากขอมูลดาวเทียมธีออสของจุดเดียวกัน 
จํานวนจุดท่ีใชในการตรวจสอบคือ 32 จุด (ดังแสดงในตารางภาคผนวก 2) กระจายท่ัวพื้นท่ีศึกษา 
เพื่อเปนการกระจายความคลาดเคล่ือนของชุดขอมูลทดสอบ  
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  มาตรฐานท่ีใชในการตรวจสอบจะใชมาตรฐานเดียวกันกับ ขอ 3.4.2 มาตรฐาน
ความละเอียดถูกตองของสําหรับแผนท่ีมาตราสวน 1:4,000 ช้ัน 1 เทากับ 1 เมตร ท่ีระดับความ
เช่ือม่ันรอยละ 95 (ดังแสดงในตาราง 3.10) ความละเอียดถูกตองช้ัน 2 และ 3 คา คาเฉล่ียความคลาด
เคล่ือนยกกําลังสอง มีคาเปนสองเทาและสามเทาของช้ัน 1 ตามลําดับ 

จากการตรวจสอบตามมาตรฐานของ FGDC (NSSDA) จะไดวา  
คาเฉล่ียความคลาดเคล่ือนยกกําลังสองทาง X  เทากับ 4.3196 เมตร และ คาเฉล่ีย

ความคลาดเคล่ือนยกกําลังสองทาง Y เทากับ 4.4338 เมตร (ดังแสดงในตารางภาคผนวก 3)เม่ือเทียบ
กับเกณฑของคาเฉล่ียความคลาดเคล่ือนยกกําลังสองความละเอียดถูกตองทางราบ ช้ันท่ี 1  2 และ 3 
ของสมาคมการสํารวจดวยภาพถายทางอากาศและการรับรูระยะไกล ประเทศสหรัฐอเมริกาแลวอาจ
เทียบไดวามีความสัมพันธกับคาความถูกตองช้ัน 1 ของแผนท่ีมาตราสวน 1:20,000 และความถูก
ตองช้ันท่ี 2 ของแผนที่มาตราสวน 1:10,000  

คาเฉล่ียความคลาดเคล่ือนยกกําลังสองทางราบเทากับ 5.6860 เมตร และมีความ
ความละเอียดถูกตองเทากับ 9.8413 เมตร ท่ีระดับความเช่ือม่ันรอยละ 95 (ดังแสดงในตาราง
ภาคผนวก 3) เม่ือเทียบกับเกณฑของคาเฉล่ียความคลาดเคล่ือนยกกําลังสองความละเอียดถูกตอง
ทางราบ ช้ันท่ี 1 2 และ 3 ของ สมาคมการสํารวจดวยภาพถายทางอากาศและการรับรูระยะไกล 
ประเทศสหรัฐอเมริกาแลวอาจเทียบไดคาความถูกตองช้ัน 3 ของแผนท่ีมาตราสวน 1:10,000
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