
บทท่ี 3 

วิธีด ำเนนิกำรวิจัย 
 
การวิจัยครั้งนี้ เป็นการวิจัยเพื่อสร้าง และหาความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่า
พิกัดดาวเทียม GPS ซึ่งผู้วิจัยได้ด าเนินการวิจัย เป็นขั้นตอนดังต่อไปนี้ 
 3.1 การเตรียมการวิจัย 
 3.2 การก าหนดประชากรและกลุ่มตัวอย่าง 
 3.3 การสร้างเครื่องมือที่ใช้ในงานวิจัย 
 3.4 การด าเนินการทดลอง และเก็บรวบรวมข้อมูล 
 3.5 สถิติที่ใช้ในการวิเคราะห์ข้อมูล 
 

3.1 กำรเตรียมกำรวิจัย 

3.1.1 ศึกษารายละเอียด ตามหัวข้อต่อไปนี้ 
1. การรังวัดที่ดิน 
2. ค่าพิกัดฉากในการรังวัดและท าแผนที่ของกรมที่ดิน (Cadastral Coordinate of 

Department of Lands) 
3. การให้หมายเลขประจ าแปลงที่ดิน (Parcel Identification Number, PIN) 
4. โครงข่ายหมุดดาวเทียม GPS ของกรมท่ีดิน (DOLVRS) 
5. การประเมินคุณภาพ 

3.1.2 ศึกษาข้ันตอนและวิธีการสร้างระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS 
3.1.3 ศึกษาขั้นตอนและวิธีด าเนินการการประเมินคุณภาพระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่า

พิกัดดาวเทียม GPS ที่สร้างขึ้นมา 

 
3.2 กำรก ำหนดประชำกรและกลุ่มตัวอย่ำง 

การวิจัยครั้งนี้ครอบคลุมประชากร และกลุ่มตัวอย่าง ดังนี้ 
1.  ประชากร คือ เจ้าหน้าที่ ส านักงานที่ดิน กรุงเทพมหานคร สาขาลาดกระบัง จ านวน 18 คน 
2. กลุ่มตัวอย่าง คือ เจ้าหน้าที่ฝ่ายรังวัด ส านักงานที่ดิน กรุงเทพมหานคร สาขาลาดกระบัง 

จ านวน 5 คน โดยการสุ่มอย่างง่ายด้วยวิธีการจับสลาก 
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3.3 กำรสร้ำงเครื่องมือที่ใช้ในงำนวิจัย 

การสร้างเครื่องมือต่างๆ ที่ใช้ในการวิจัยมีขั้นตอนดังนี้ 
3.3.1 เครื่องระบุพิกัดต าแหน่งบนพื้นโลก (GPS Receiver) 
3.3.2 โปรแกรมค านวณพื้นท่ีจากค่าพิกัดดาวเทียม GPS 
3.3.3. แบบประเมินความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม 

GPS 
3.3.1 เครื่องระบุพิกัดต าแหน่งบนพ้ืนโลก (GPS Receiver) 

เครื่องระบุพิกัดต าแหน่งบนพ้ืนโลก (GPS Receiver) ที่ใช้ในการวิจัยเป็นยี่ห้อ Garmin 
รุ่น GPSMAP 60CSx เป็นจีพีเอสชนิดมือถือที่เหมาะเป็นอย่างยิ่งส าหรับการใช้งานที่สมบุกสมบัน เช่น
งานส ารวจพ้ืนที่ส าหรับเจ้าหน้าที่ เกษตรกร เดินป่า เดินเรือ การบิน ปั่นจักรยาน ท่องเที่ยว และน า
ทางส าหรับรถยนต์ เพราะเป็น GPS ที่ถูกออกแบบมาให้แข็งแรงทนทานเป็นพิเศษ คุณสมบัติได้แก่ 
ตัวรับสัญญาณความไวสูง, เครื่องวัดความสูงแบบบารอมีเตอร์, เข็มทิศอิเล็คโทรนิค, การ์ด microSD 
Card ขนาด 2 GB, จอสี, ปุ่มกดด้านหน้าที่ใช้งานได้สะดวก, ความสามารถในการค านวณขนาดพ้ืนที่
และอ่ืนๆ ปุ่มกดด้านหน้า ส าหรับการใช้งานด้วยมือเพียงข้างเดียวที่แสนง่าย และมีจอสี TFT ขนาด
ใหญ่ที่ใช้งานได้ทั้งกลางวันและกลางคืน ส่วนตัวเครื่องมีขนาดเหมาะมือ น้ าหนักเบาและกันน้ าได้ตาม
มาตรฐาน IPX7 ตัวรับสัญญาณความไวสูงแบบ WAAS-enabled ซึ่งสามารถระบุต าแหน่งได้อย่าง
รวดเร็วและแม่นย าและรักษาต าแหน่ง GPS ไว้ได้แม้ในสภาพที่ท้องฟ้าปิดหรือหุบเขาลึก ข้อดีนั้น
ชัดเจนแม้ว่าจะอยู่ในป่าลึกหรือบดบังด้วยตึกหรือต้นไม้สูง เข็มทิศอิเล็คโทรนิคที่ให้ข้อมูลทิศทางแม้
เมื่อยืนอยู่กับที่และตัววัดความสูงแบบบารอมีเตอร์ซึ่งสามารถติดตามการเปลี่ยนแปลงของค่าความกด
อากาศเพ่ือระบุระดับความสูงได้แม่นย า และยังสามารถใช้เครื่องวัดความสูงนี้แสดงกร้าฟค่าความกด
อากาศในช่วงเวลาหนึ่งซึ่งจะสามารถช่วยติดตามการเปลี่ยนแปลงของสภาพอากาศได้ดีอีกด้วย  และ
สามารถเชื่อมต่อกับคอมพิวเตอร์ด้วยสาย USB เพ่ือแลกเปลี่ยนข้อมูลต าแหน่งและเส้นทางกับ
คอมพิวเตอร์โดยใช้โปรแกรม MapSource Trip & Waypoint Manager และยังสามารถส่งต่อข้อมูล
ต่างๆไปแสดงในแผนที่ของ Google Earth ได ้ มีช่องเสียบการ์ด microSD, ตัวรับสัญญาณชนิดความ
ไวสูง, เครื่องวัดความสูงแบบบารอมีเตอร์ และ เข็มทิศอิเล็กทรอนิกส ์
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ภำพที่ 3.1 GPSMAP 60CSx 

 
โครงสร้ำงและกำรท ำงำนของ GPSMAP 60CSx 

ขนาดของเครื่อง, กว้าง xสูง xหนา:2.4" x 6.1" x 1.3" (6.1 x 15.5 x 3.3 ซม) 
ขนาดหน้าจอ, กว้าง xสูง:1.5" x 2.2" (3.8 x 5.6 ซม) 
ความละเอียดหน้าจอ, กว้าง xสูง:160 x 240 pixels 
ชนิดหน้าจอสี แบบ 256 level color TFT 
น้ าหนัก 7.5 oz (213 กรัม)  
ถ่านขนาด AA 2ก้อน  
อายุการใช้งานของถ่าน 18 ชั่วโมง 
กันน้ าได ้(IPX7) 
ตัวรับสัญญาณชนิดความไวสูง 
การเชื่อมต่อมีพอร์ต USB และ serial 

แผนที่และหน่วยควำมจ ำ 
แผนที่พื้นฐาน และแผนที่อย่างละเอียดที่มาพร้อมเครื่อง 
ความสามารถในการใส่เพิ่มแผนที่ 
ใช้การ์ดเก็บข้อมูลภายนอก ชนิด microSD card  ความจุ 2GB 
จ านวนต าแหน่งที่บันทึกได้ 1,000 ต าแหน่ง 
จ านวนเส้นทางที่บันทึกได้ 50  เส้นทาง 
บันทึกเส้นทางที่ผ่านมาได้ขนาด 10,000 points, 20 saved tracks 

ควำมสำมำรถต่ำงๆ ของ GPSMAP 60CSx 
การน าทางบนรถยนต์ เข็มทิศอิเล็กทรอนิกส์  เครื่องวัดความสูงแบบบารอมีเตอร์ในตัว 

ปฏิทินล่าสัตว์และตกปลา ข้อมูลดวงอาทิตย์และดวงจันทร์ ความสามารถในการใส่เพ่ิมจุดที่น่าสนใจ 
(Custom POIs) 
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กำรติดตั้งใช้งำน 

  ระบบจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัด GPS ได้ออกแบบระบบและด าเนินการโดยมี
องค์ประกอบด้านฮาร์ดแวร์คือ เครื่องคอมพิวเตอร์แบบพกพา เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GPS รุ่น 
Garmin 60CSX และสายเชื่อมต่อกับเครื่องรับ GPS ระบบจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัด GPS มี
ฟังก์ชันการเลือกรับค่าพิกัดได้ 2  วิธี คือ การระบุค่าพิกัดที่ทราบค่าเองได้โดยตรง หรือรับจาก
เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GPS ในรูปแบบ      ละติจูต เป็น “dd.dddddd” และ ลองจิจูต เป็น 
“ddd.dddddd” สามารถบันทึก แก้ไข และลบข้อมูลตามรูปแบบของโฉนดที่ดิน ที่ได้จากการ
ค านวณ พร้อมแสดงผลแผนที่ที่ท าการวัด     

 

 
ภำพที่ 3.2 การติดตั้งใช้งาน 

 
3.3.2 โปรแกรมค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS 
การตั้งค่าการรับข้อมูลจากเครื่อง GPS โดยการก าหนด Comport และความเร็ว Bits rate ที่ 

9,600 bps ให้ตรงกันกับเครื่อง GPS  
 

 
ภำพที่ 3.3 การตั้งค่าการรับข้อมูลจากเครื่อง GPS 
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นอกจากนี้โปรแกรมค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS  สามารถที่จะท าการเปิดไฟล์ที่

บันทึกไว้กลับมาใช้งาน เพ่ือความสะดวกเพราะในบางครั้งการออกรังวัดนอกสถานที่ต้องใช้เวลา
ค่อนข้างมาก ดังนั้นสามารถบันทึกไฟล์ที่จัดเก็บพิกัดแล้วน ามาประมวณผลพ้ืนที่ในภายหลังได้ 

 

 
 

ภำพที่ 3.4 การเปิดไฟล์ที่บันทึกไว้มาใช้งาน 
 

 
 

ภำพที่ 3.5 หน้าจอหลัก 
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โปรแกรมค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS  ออกแบบมาเพ่ือให้แสดงผลที่จอภาพขนาด
1360 x 768 dpi เพ่ือเวลารังวัดจะได้ภาพที่ชัดเจนลดข้อผิดพลาดที่จะเกิดขึ้น  ระบบจัดการค านวณ
พ้ืนที่จากค่าพิกัด GPS ได้ออกแบบระบบและด าเนินการโดยมีองค์ประกอบด้านฮาร์ดแวร์คือ เครื่อง
คอมพิวเตอร์แบบพกพา เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GPS และสายเชื่อมต่อกับเครื่องรับ GPS ระบบ
จัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัด GPS มีฟังก์ชันการเลือกรับค่าพิกัดได้ 2  วิธี คือ การระบุค่าพิกัดที่
ทราบค่าเองได้โดยตรง หรือรับจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GPS สามารถบันทึก แก้ไข และลบ
ข้อมูลตามรูปแบบของโฉนดที่ดิน ที่ได้จากการค านวณ พร้อมแสดงผลแผนที่ที่ท าการวัด 

 

 
 

ภำพที่ 3.6 เมนูเลือกข้อมูลอินพุต 
 

 
 

ภำพที่ 3.7 เมนูเครื่องมือพ้ืนฐาน 
 

 

 
 

ภำพที่ 3.8 เมนูกรอกข้อมูลรายละเอียด 
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การเพ่ิมพิกัดที่ท าการวัดในแต่ละจุด โดยการกดปุ่ม Add จากนั้นก็ย้ายต าแหน่งเครื่องรับ GPS 
ไปยังต าแหน่งถัดไป หากต้องการยกเลิกค่าพิกัดที่วัดได้ให้กดปุ่ม Del ซึ่งสามารถเพ่ิมจุดวัดได้ทั้งหมด
สูงสุด 10 จุด  

 

 
 

ภำพที่ 3.9 เมนเูพ่ิมพิกัดท่ีท าการวัด 
 
หลังจากเพ่ิมพิกัดที่ท าการวัดในแต่ละจุด จะปรากฎจุดบนแผนที่ พร้อมเส้นเชื่อมโยงในแต่ละ

จุด (ควรก าหนดจุดวัดเรียงตามล าดับไม่ควรสลับไปมา เพราะอาจจะท าให้ผลการค านวณเกิดการ
ผิดพลาดได้)  

 

 
 

ภำพที่ 3.10 การแสดงผลแผนที่การวัดรูปแบบที่ 1 
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ภำพที่ 3.11 การแสดงผลแผนที่การวัดรูปแบบที่ 2 
 
ผลการค านวณพ้ินที่จากค่าพิกัด GPS มีฟังก์ชันการแสดงผล 2  แบบ คือ ไร่-งาน-ตารางวา 

และตารางเมตร 
 

 
 

ภำพที่ 3.12 เมนูแสดงผลการค านวณ 
 
 
3.3.3 แบบประเมินความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม 

GPS 
ขั้นตอนการด าเนินงานสร้างแบบประเมินความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่

จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS มีดังนี ้
1. จัดท าร่างเกณฑ์การประเมินขึ้น โดยร่างเกณฑ์การประเมินแบบประเมินความพึง

พอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS ใช้แบบวัดเจตคติของเบส (Best’s 
Scale) ซึ่งเป็นข้อมูลชนิดเลือกตอบ และก าหนดระดับความคิดเห็นเป็นค่าให้น้ าหนักคะแนน เป็น 5 
ระดับ (Best. 1970 : 179-187) 
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2. ก าหนดเกณฑ์การประเมินความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่า
พิกัดดาวเทียม GPS 

3. หลังจากที่ได้เกณฑ์การประเมิน  ผู้วิจัยน าเกณฑ์การประเมินดังกล่าว มาจัดท าเป็น
แบบประเมินความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS 

4. น าแบบประเมินความพึงพอใจ มาจัดท าเป็นแบบสอบถาม เพ่ือใช้ในการรวบรวม
ข้อมูลจากผู้ทรงคุณวุฒิจ านวน 5 คน ล าดับขั้นตอนการสร้างแบบประเมินความพึงพอใจของระบบ
การจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS  
 

3.4  กำรด ำเนินกำรทดลอง และเก็บรวบรวมข้อมูล 

ในการเก็บรวบรวมข้อมูล เพ่ือศึกษาหาความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จาก
ค่าพิกัดดาวเทียม GPS มีข้ันตอนดังนี ้ 

1. ขอความร่วมมือจากผู้ทรงคุณวุฒิ 5 คน ในการวิจัย และเข้าชี้แจงรายละเอียดต่างๆ กับ
ผู้ทรงคุณวุฒิ  เพ่ือขอค ายืนยันยินดีตอบรับในการการด าเนินการทดลอง เพ่ือศึกษาหาความพึงพอใจ
ของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS  

2. น าระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS ส่งมอบให้กับผู้ทรงคุณวุฒิ 
เพ่ือศึกษาและทดลองใช้งานเป็นเวลา 7 วัน พร้อมแนบแบบประเมินความพึงพอใจของระบบการ
จัดการค านวณพื้นท่ีจากค่าพิกัดดาวเทียม GPS ดังกล่าว  

โดยแบบประเมินความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS 
ได้ก าหนดระดับความคิดเห็นเป็นค่าให้น้ าหนักคะแนน 5 ระดับ คือ (Best. 1970 : 179-187)  

5     หมายถึง     มีความพึงพอใจมากที่สุด 
4     หมายถึง     มีความพึงพอใจมาก 
3     หมายถึง     มีความพึงพอใจปานกลาง 
2     หมายถึง     มีความพึงพอใจน้อย 
1     หมายถึง     มีความพึงพอใจน้อยทีสุ่ด 

เกณฑ์การประเมินคุณภาพชุดปฏิบัติการ จัดระดับค่าเฉลี่ย 5 ระดับ ดังนี้ 
4.50 – 5.00   หมายถึง   มีความพึงพอใจอยู่ในระดับมากที่สุด 
3.50 – 4.49   หมายถึง   มีความพึงพอใจอยู่ในระดับมาก 
2.50 – 3.49   หมายถึง   มีความพึงพอใจอยู่ในระดับปานกลาง 
1.50 – 2.49   หมายถึง   มีความพึงพอใจอยู่ในระดับน้อย 
1.00 – 1.49   หมายถึง   มีความพึงพอใจอยู่ในระดับน้อยที่สุด 
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โดยเกณฑ์การประเมินความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัด
ดาวเทียม GPS  ก าหนดเกณฑ์การประเมินต้องอยู่ในระดับค่าเฉลี่ยไม่ต่ ากว่า 3.50  จึงถือว่าระดับ
ความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS อยู่ในระดับมาก  

 

3.5  สถิติที่ใช้ในกำรวิเครำะห์ข้อมูล 
ข้อมูลที่ได้จากแบบสอบถามเป็นข้อมูลชนิดเลือกตอบ โดยใช้แบบวัดเจตคติวิเคราะห์ข้อมูล

ด้วยวิธีทางสถิติ โดยใช้การแจกแจงความถี่ ค่าเฉลี่ย และส่วนเบี่ยง เบนมาตรฐาน เพ่ือใช้สรุปผล
การศึกษาความพึงพอใจจากกลุ่มตัวอย่าง ดังสถิติต่อไปนี้  

1. มัชฌิมเลขคณิตหรือค่าเฉลี่ย (Arithmetic Mean) กรณีข้อมูลแจกแจงความถี่ (พรรณี  
ลีกิจวัฒนะ.  2544 : 8) 
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      (3.1) 

 

เมื่อ  X  แทน ค่าเฉลี่ยของกลุ่มตัวอย่าง 
  X   แทน ในกรณีข้อมูลแจกแจงความถ่ีแบบไม่จัดกลุ่ม หมายถึง 

  คะแนนแต่ละค่า 
   f   แทน ความถี่ของคะแนนแต่ละชั้น 
   n   แทน จ านวนสมาชิกในกลุ่มตัวอย่าง 

2. ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน (Standard Deviation) เป็นการวัดการกระจายของคะแนน
รอบๆ  ค่าเฉลี่ย  ถ้าส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐานมีค่ามาก แสดงว่ามีการกระจายมาก ถ้าส่วนเบี่ยงเบน
มาตรฐานมีค่าน้อย แสดงว่ามีการกระจายน้อย (พรรณี  ลีกิจวัฒนะ. 2544 : 10) 
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เมื่อ  S  แทน ค่าส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน จากข้อมูลแจกแจงความถ่ี 

โดยใช้คะแนนดิบ ส าหรับข้อมูลจากกลุ่มตัวอย่าง 
ขนาดเล็ก ( 30n  ) 

   f  แทน ค่าความถ่ีของคะแนนแต่ละชั้น กรณีแจกแจงความถ่ี 
     แบบไม่จัดกลุ่ม 
   X  แทน คะแนนแต่ละค่า กรณีแจกแจงความถ่ีแบบไม่จัดกลุ่ม 

n  แทน จ านวนสมาชิกในกลุ่มตัวอย่าง ( 30n ) 


