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บทคัดย่อ 
 

การวิจัยครั้งนี้มีวัตถุประสงค์เพ่ือออกแบบและสร้างระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัด
ดาวเทียม GPS และหาความพึงพอใจของระบบ เครื่องมือที่ใช้ในการวิจัยประกอบด้วย เครื่องระบุ
พิกัดต าแหน่งบนพ้ืนโลก (GPS Receiver) โปรแกรมค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS และ
แบบประเมินความพึงพอใจของระบบการจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัดดาวเทียม GPS โดยกลุ่ม
ตัวอย่าง จ านวน 5 คน โดยการสุ่มอย่างง่ายด้วยวิธีการจับสลาก 

ระบบจัดการค านวณพ้ืนที่จากค่าพิกัด GPS จะน าค่าละติจูดและลองจิจูดที่ได้จาก GPS หรือ
จากการป้อนค่ามาค านวณและท าการแสดงผลค่าพิกัดที่บันทึกในแต่ละต าแหน่ง ซึ่งสามารถบันทึก
พิกัดได้ตั้งแต่ 1 พิกัดจนถึง 10 พิกัด และสามารถวัดพ้ืนที่ที่มีลักษณะตั้งแต่สามเหลี่ยมจนถึงสิบ
เหลี่ยม รวมไปถึงสามารถวัดระยะทางได้อีกด้วย โดยโปรแกรมเครื่องวัดพ้ืนที่โดยใช้ GPS จะแสดงผล 
ขนาดของพ้ืนที่เป็น 2 ลักษณะ คือในหน่วยของตารางเมตรและในหน่วยของไร่ งาน ตารางวา ส่วน
ลักษณะของพ้ืนที่จะแสดงผลเป็นรูปภาพ ของแต่ละจุดที่ท าการบันทึก สามารถบันทึก แก้ไข และลบ
ข้อมูลตามรูปแบบของโฉนดที่ดินที่ได้จากการค านวณ พร้อมแสดงผลแผนที่ที่ท าการวัด 
 ผลการวิจัยพบว่าแบบประเมินของผู้ทรงคุณวุฒิจากแบบประเมินความพึงพอใจต่อด้านต่างๆ 
มีคะแนนเฉลี่ยที่ 4.66 ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐานมีค่าเท่ากับ 0.33 มีความหมายของความพึงพอใจระดับ
พอใจมากที่สุด   
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