
บทที่ 5 

สรุปผลและขอเสนอแนะ 

จากทฤษฎีและหลักการตางๆ ที่เกี่ยวของไดถูกนํามาใชในการสรางระบบและเก็บผล

การทดลอง ทําใหทางคณะผูจัดทําไดทราบวา ในทางทฤษฎีกับทางปฏิบัติน้ันยังมีความแตกตางกัน 

มีปญหาบางประการ จําเปนตองใชความพยายามในการแกปญหาที่เกิดขึ้น 

 

5.1 สรุปผล 

สรุปผลการทดลองภาพรวมของระบบรับสัญญาณดาวเทียม NOAA ในโหมด APT โดย

เร่ิมจากการตรวจสอบที่ดาวเทียม NOAA จะเคลื่อนผานประเทศไทย จากนั้นทําการเซ็ตระบบ เร่ิม

จากติดตั้งเสาอากาศแบบ Turnstile antenna จากน้ันตอเขากับเคร่ืองรับสัญญาณ SDR 

(Software Define Radio) แบบ USB Dongle รุน ezcap USB 2.0 DVB-T/FM/DAB โดยมี

ซอฟตแวร Orbitron เพ่ือทําการติดตามการโคจรของดาวเทียม NOAA เม่ือดาวเทียมโคจรผาน

ตําแหนงที่ระยะการสงสัญญาณของดาวเทียมสามารถสงได ซอฟตแวร SDRSharp จะทําการสง

สัญญาณเสียงไปยังซอฟตแวร WXtoImg เพ่ือทําการถอดรหัสจากสัญญาณเสียงใหเปนภาพถาย

ดาวเทียม โดยภาพถายดาวเทียมที่ได น้ัน สามารถนําไปวิเคราะหหาเปอรเซ็นตปริมาณความ

หนาแนนของเมฆ (Cloud) ในภาคตางๆ ของประเทศไทย และกรุงเทพมหานคร โดยนําไปวิเคราะห

หาเปอรเซ็นตความหนาแนนของเมฆที่กอใหเกิดฝน (Nimbus) เพ่ือหาปริมาณนํ้าฝนเปรียบเทียบ

ระหวางเกณฑปริมาณนํ้าฝนเฉลี่ยตอวันจากกรมอุตุนิยมวิทยา และเกณฑปริมาณน้ําฝนจากการ

ประมวลผลจาก ฟซซ่ีลอจิก (Fuzzy logic) ในโปรแกรม MATLAB พบวาความแมนยําของระบบอยู

ที่ประมาณ 76.4% โดยสามารถนําไปประยุกตนําใชประโยชนในทางอุตุนิยมวิทยาได 

 

5.2 ขอเสนอแนะ 

ระบบรับสัญญาณดาวเทียม NOAA ในโหมด APT ดวยเทคโนโลยีวิทยุกําหนดดวย

ซอฟตแวร และการประยุกตใชงานสําหรับหาคาความหนาแนนของเมฆ สามารถนําไปใชตั้งเปน

สถานีรับสัญญาณดาวเทียมแบบตนทุนต่ํา ในชุมชนตางๆ หรือโรงเรียน เพ่ือเปนศูนยการเรียนรู

เกี่ยวกับเทคโนโลยีทางดานอวกาศได 


