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บทคดัย่อ 
 
        โครงงานวิจยัน้ีทาํการศึกษาออกแบบและติดตั้งระบบเปล่ียนแหล่งจ่ายสายส่งแรงสูงแบบอตัโนมติั 

(Automatic Transfer Switch, ATS) แทนท่ีระบบเดิมท่ีนาํเขา้จากต่างประเทศ โดยระบบดงักล่าวจะทาํหนา้ท่ี

ถ่ายโอนจากระบบจ่ายไฟฟ้าหลกัท่ีเกิดกระแสไฟฟ้าขดัขอ้งไปยงัระบบจ่ายไฟฟ้าสํารองเพื่อลดผลกระทบทาํ

ใหส้ามารถจ่ายกระแสไฟฟ้าไดอ้ยา่งต่อเน่ือง ในปัจจุบนัระบบเปล่ียนแหล่งจ่ายท่ีนาํเขา้จากต่างประเทศผา่น

การใชง้านมาเป็นระยะเวลานานหลายสิบปี ซ่ึงช้ินส่วนสําคญับางช้ินไดเ้ลิกการผลิตไป ทาํให้มีปัญหาในการ

ซ่อมบาํรุง การสั่งนาํเข้าระบบใหม่ท่ีผลิตจากต่างประเทศมีราคาสูงมาก ดังนั้นการไฟฟ้าส่วนภูมิภาคจึง

ตอ้งการพฒันาระบบดงักล่าวข้ึนมาโดยอาศยัความร่วมมือกบัอาจารยแ์ละนกัวิจยัจากสาขาวิศวกรรมการวดั

และควบคุม คณะวศิวกรรมศาสตร์ สถาบนัเทคโนโลยพีระจอมเกลา้เจา้คุณทหารลาดกระบงั โดยประยุกตใ์ช้

อุปกรณ์และเทคโนโลยีสมยัใหม่เข้ามาใช้งานเพื่อเพิ่มความน่าเช่ือถือของระบบไฟฟ้าท่ีมีความยืดหยุ่น 

ทนทาน ง่ายต่อการตรวจสอบ แก่ไข และบาํรุงรักษา  ให้มีความพร้อมในการใช้งาน เหมาะสมกบัสภาวะ

อากาศสําหรับเมืองไทย รักษาความน่าเช่ือถือของระบบการจ่ายไฟฟ้าให้ให้มีเสถียรภาพสูง ได้แก่ 

โรงพยาบาล โรงงานอุตสาหกรรม และพระบรมมหาราชวงัในต่างจงัหวดั 
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ABSTRACT 

 

        This research project studied the design and installation of high-voltage Automatic Transfer Switch 

(ATS) to replace conventional systems that are imported from overseas. The system serves to transfer from 

the main feeder power supply to the power outages, backup power supply system to reduce the impact it 

can have a continuous supply of electricity. At present, the ATS system imported from abroad has been 

used for a period of decades. Some spare parts are not available in the market causing the problem of 

maintenance. Ordering a new system from abroad is high prices. Therefore, PEA is required to develop the 

system through collaboration with faculty members and researchers from department of instrumentation 

and control engineering, faculty of engineering, KMITL. The application of modern technology and 

equipment used to increase the reliability of the power system, flexible durable, easy to maintenance, 

appropriate for Thailand environment. The new ATS system can maintain the reliability of the electricity 

distribution system to provide highly stable for hospital, industry as well as the palace in the country. 
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