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บทคดัย่อ 
 

        งานวจิยัน้ีมุ่งเป้าในการพฒันาหุ่นยนตต์น้แบบเนน้ส่ืออตัลกัษณ์ของคณะวศิวกรรมศาสตร์และสถาบนัฯ 

ดว้ยการสร้างนวตักรรมหุ่นยนตก์ระเป๋าลากเล่ือนในรูปแบบต่าง ๆ หลากประเภทการใชง้าน ครอบคลุมตั้งแต่

การประยกุตป์รับรูปลกัษณ์หุ่นยนตแ์ปลงรูปสาํหรับงานพุทธบูชา ราชบูชา กูเ้ครือข่ายส่ือสารและช่วยเหลือ

ผูป้ระสบภยัในเขตพื้นท่ีภยัพิบติั จนถึงเพื่อใชป้ระชาสัมพนัธ์คณะฯ และกระตุน้การเรียนรู้แก่เยาวชน ระเบียบ

วธีิท่ีใชใ้นการออกแบบและสร้างหุ่นยนต ์ใชก้ารบูรณาการเทคโนโลยเีชิงแสงในการสร้างภาพสามมิติ ร่วมกบั

เทคโนโลยเีครือข่ายส่ือสารเฉพาะกิจและเฉพาะถ่ิน และเทคโนโลยหุ่ีนยนตเ์คล่ือนที  ผลท่ีไดจ้ากการวจิยั

เป็นไปตามจุดประสงคท่ี์วางไวโ้ดยไดหุ่้นยนตต์น้แบบชนิดต่าง ๆ ในรูปกระเป๋าลากเล่ือนทั้งท่ีคงรูปเพื่อลาก

เล่ือนแบบดั้งเดิมและรูปอตัลกัษณ์ดอกบวัสัญลกัษณ์แห่งความซ่ือสัตย ์ ใฝ่รู้ สู้งาน หรือรูปคลา้ยพระรัศมี 31 

แฉกของพระมหาพิชยัมงกุฏในฟอร์มบริสุทธ์ิ  นอกจากน้ีตน้แบบหุ่นยนตส์ามารถต่อยอดไดใ้นเชิงพาณิชย์

โดยองคค์วามรู้ดงักล่าวพร้อมท่ีจะรองรับการผลิตสู่ตลาดเศรษฐกิจเสรีอาเซียน (AEC) และนาํสู่สากล ทวา่ ยงั

คงไวซ่ึ้งอตัลกัษณ์วฒันธรรมไทยในรูปแบบในเชิงแฟชนัหุ่นยนต ์
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ABSTRACT 

 

        This research aims to develop robot prototypes reflecting identity of Faculty of Engineering and 

KMITL.  The innovation is focused on building of various types of baggage robot applying for Buddhism 

worship, Royal honorary, ad hoc communication network for disasters, advertising for the Faculty and the 

youth learning motivation.  Research methodology is carried out by integrating optical techniques for 

construction of 3D pictures, ad hoc and local communication network, and technology of mobile robots.  

The results are satisfied the objectives by which we obtain various types of baggage version such as 

conventional ones for classical design, lotus-like shape standing for integrity, inquisitiveness, and 

industriousness or the 31 radiant-like shape of the grand crown in the pure platform. In addition, the 

prototypes can be extended to commercialize and the body of knowledge is ready to transform into a 

fashion design in robotics for the coming AEC.  Although the proposed robotic fashion is internationalized 

in its function yet the platform is still a Thai cultural-based design.  
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กติติกรรมประกาศ 

 
        งานวิจยัน้ีเกิดข้ึนได้เพราะความไวว้างใจและความอนุเคราะห์ของคณะกรรมการพิจารณาข้อเสนอ

โครงการทั้ง 31 ท่าน ของคณะวิศวกรรมศาสตร์ และขอขอบคุณท่านรองคณบดี รศ. ดร. ชูวงศ์  พงค์เจริญ

พาณิชย ์ท่ีใหย้มืสายอากาศหลากยา่นความถ่ีสูงมาใชข้ณะทดลองวดัและสาธิตต่อส่ือมวลชน ขอขอบคุณรอง

คณบดี ผศ. ดร. คมสัน มาลีสี ในการให้ความเห็นเร่ืองการประยุกตเ์ก่ียวกบักรณีภยัพิบติั คณะผูว้ิจยัขอกราบ

ขอบคุณท่ีใหเ้กียรติและโอกาสในคร้ังน้ี  

        ขอขอบคุณผูช่้วยนักวิจยัและนักศึกษาปริญญาเอก นายสุวิไล อารีจิตต์ นายภูมิยศ พยคัฆวรรณ นาย

อนุรักษ์ จนัทร์ศรี นายพิเชษฐ์ คุณากรวงศ ์นายอรรถพล กณัหาเวก นายยุทธนา ศิลาคาํ นายณัฐพล ผลเจริญ

พงศแ์ละนกัศึกษาปริญญาโทร่วมกบันกัศึกษาปริญญาตรีอีกหลายคนท่ีช่วยงานวจิยัท่ีไม่ไดก้ล่าวนามคร้ังน้ี   

        “การวจิยัคร้ังน้ีไดรั้บทุนสนบัสนุนการวจิยัจากสถาบนัเทคโนโลยีพระจอมเกลา้เจา้คุณทหารลาดกระบงั 

จากแหล่งทุนรายไดส้ถาบนัฯ ประจาํปีงบประมาณ พ.ศ. 2556 ” 
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