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ชื่อเรื่องวิจัย    :     การพัฒนาระบบการเคลื่อนที่ของหุนยนตดวยฟซซีลอจิก 

ชื่อผูวิจัย         :     นายกันตภณ พริ้วไธสง 

ปการศึกษา     :     2554 

บทคัดยอ 

งานวิจัยนี้เปนการศึกษาและพัฒนาระบบการเคลื่อนที่ของหุนยนตดวยฟซซีลอจิก กฎฟซซี 

ที่ไดจากการออกแบบถูกนํามาใชในการวิเคราะหการเรียนรูเสนทางการเคลื่อนที่ของหุนยนต ที่

ควบคุมดวยฟซซีลอจิก การเรียนรูของหุนยนตจะใชตัวตรวจจับแบบอินฟราเรดเซนเซอรมาตรวจ 

จับวัตถุและอานคาระยะของวัตถุซึ่งใชในการอางอิงตําแหนงในการเคลื่อนที่ และในสวนฮารดแวร

จะใชไมโครคอนโทรลเลอรตระกูล PIC 16F877 เปนตัวควบคุมหลักและกฎฟซซีจะใชในการ

ควบคุมการตัดสินใจเดินตามเสนทางดวยตัวเองได โดยปราศจากการควบคุมจากมนุษย การออก 

แบบและพัฒนาที่ไดจากงานวิจัยนี้สามารถนําเอาไปใชเปนพื้นฐานในการออกแบบหุนยนตประเภท

อื่นๆ ไดอยางมีประสิทธิภาพ 

จากผลการวิจัยและพัฒนาระบบการเคลื่อนที่ของหุนยนตดวยฟซซีลอจิกพบวาหุนยนต

เคลื่อนที่สามารถใชขอมูลที่ไดจากการตรวจจับวัตถุมาประยุกตใชกับกฎฟซซีแลวนําไปควบคุมให

หุนยนตเคลื่อนที่ไดอยางถูกตอง 

 

 

คําสําคัญ : การเคลื่อนที่หุนยนต, ฟซซีลอจิกและหุนยนต, การเรียนรูกฎฟซซี, การควบคุมหุนยนต   

 

 

 

 

 

 

 


