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บทคัดย่อ 

 
 การพฒันาโปรโตคอลค้นหาเส้นทางบนเครือข่ายยานพาหนะ (Vehicular Ad hoc 
NETwork routing protocol) ในปัจจบุนัยงัคงมีความท้าทายอยู่เนื9องจากเครือข่ายยานพาหนะมี
รูปแบบการเชื9อมต่อของโหนดที9มีลกัษณะเฉพาะตวักล่าวคือ โดยธรรมชาติแล้วรถยนต์เคลื9อนที9
ด้วยความเร็วสูงการเชื9อมต่อของโหนดจึงมีการเปลี9ยนแปลงอย่างรวดเร็ว และโปรโตคอลค้นหา
เส้นทางบนเครือข่ายยานพาหนะที9มีประสิทธิภาพในปัจจุบนัมีการใช้ข้อมูลตําแหน่งปัจจุบนัของ
โหนดปลายทางที9ได้มาจากส่วนให้บริการตําแหน่ง (location service) ในกระบวนการค้นหา
เส้นทาง อย่างไรก็ตาม ข้อมูลตําแหน่งปัจจุบนัของโหนดปลายทางดงักล่าวข้างต้นมีข้อจํากัดอยู่
หลายประการ ยกตวัอย่างเช่น มีบริการอยู่ในเฉพาะในบางพื Kนที9 รวมทั Kงโหนดจําเป็นต้องมีการ
ตดิตั Kงอปุกรณ์เสริมสําหรับระบตํุาแหน่งปัจจบุนัของตนเอง และสําหรับแจ้งข้อมลูตําแหน่งปัจจบุนั
ของตนเองให้กบัศนูย์กลางที9ให้บริการข้อมลูตําแหนง่  
   จากข้อจํากัดดงักล่าวข้างต้น ในรายงานฉบบันี �ผู้ วิจยัจึงได้นําเสนอโปรโตคอลค้นหา

เส้นทางสําหรับเครือข่ายยานพานะหรือโปรโตคอลจีอาร์พี (Greedy Routing Protocol for Inter-
Vehicle Communication: GRP) ซึ9งค้นหาเส้นทางที9เหมาะสมสําหรับการจดัส่งแพ็คเก็ตข้อมูล
จากโหนดต้นทางไปยงัโหนดปลายทางโดยจะคดัเลือกโหนดส่งตอ่ที9เหมาะสมที9สดุจํานวนหนึ9ง (P) 
โดยอาศยัรูปแบบผสมระหว่างตวัแบบ Set Covering และตวัแบบ Maximum Covering Location 
Model และใช้ข้อมูลจํานวนโหนดเพื9อนบ้านเป็นเกณฑ์ในการคดัเลือก โปรโตคอลจีอาร์พีมีความ
แตกตา่งจากโปรโตคอลค้นหาเส้นทางสําหรับเครือข่ายยานพาหนะอื9น ๆ กล่าวคือ จีอาร์พีไม่ต้อง
อาศยัข้อมลูตําแหน่งปัจจบุนัของโหนดปลายทางจากส่วนให้บริการตําแหน่ง (location services) 
ในการสง่ตอ่แพ็คเก็ตข้อมลูไปยงัโหนดปลายทางที9ต้องการ 
  นอกจากนี K ผู้ วิจยัยงัได้นําเสนอไว้ในรายงานฉบบันี Kถึงผลการศึกษาลกัษณะเฉพาะ
พลวตั (dynamic characteristics) ของโปรโตคอล และผลการศึกษาเปรียบเทียบสมรรถนะของ
โปรโตคอลจีอาร์พี (GRP) กับโปรโตคอลเอโอดีวี (AODV) และซีบีเอฟ (CBF) เมื9อทํางานใน
เครือข่ายซึ9งโหนดมีการเคลื9อนที9ตามตวัแบบแรนดอมเวย์พอยต์ (Random Waypoint mobility 
model) และตวัแบบการเคลื9อนที9แมนฮตัตนักริด (Manhattan Grid mobility model) บนโปรแกรม
จําลองเครือขา่ยเอ็นเอสท ู(NS2) 
 ผลการทดลองเพื)อศึกษาลักษณะเฉพาะพลวัต (dynamic characteristics) ของ
โปรโตคอลจีอาร์พีบนโปรแกรมจําลองเครือข่ายเอ็นเอสท ู(NS2) แสดงว่าพารามิเตอร์เวลาสําหรับ
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โหนดต้นทางหรือโหนดส่งตอ่รอรับแพ็คเก็ตตอบกลบั (S1) เวลาสําหรับโหนดเพื9อนบ้านรอรับแพ็ค
เก็ตตอบกลบัเพื9อนบัจํานวนโหนดเพื9อนบ้านของตนเอง (S2) และอายขุองข้อมลูจํานวนโหนดเพื9อน
บ้าน (t) มีผลกระทบตอ่ตวัวดัสมรรถนะตา่ง ๆ ของโปรโตคอลแตกตา่งกนั  
 ผลการศึกษาเปรียบเทียบสมรรถนะของโปรโตคอลจีอาร์พีกับโปรโตคอลเอโอดีวี 
(AODV) และซีบีเอฟ (CBF) แสดงว่าโปรโตคอลจีอาร์พีมีอัตราความสําเร็จในการส่งข้อมูลโดย
เฉลี9ยสงูกวา่เอโอดีวีประมาณ 25% อยา่งไรก็ตาม เมื9อเปรียบเทียบกบัโปรโตคอลซีบีเอฟ จีอาร์พียงั
มีอตัราความสําเร็จเฉลี9ยที9ตํ9ากวา่ประมาณ 3.73% นอกจากนี K ผลการทดลองยงัชี Kให้เห็นอีกด้วยว่า 
เมื9อเพิ9มจํานวนโหนดสง่ตอ่ที9จะต้องทําการคดัเลือก (P) อตัราความสําเร็จเฉลี9ยในการส่งข้อมลูของ
โปรโตคอลจีอาร์พีมีคา่สงูขึ Kน สง่ผลให้สมรรถนะของโปรโตคอลจีอาร์พีและซีบีเอฟมีคา่ใกล้เคียงกนั
มากขึ Kน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

  


