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             หัวอานฮารดดิสกจําเปนตองเคลื่อนที่ไปยังแทรก็ที่ตองการดวยความเรว็และความแมนยํา
สูง การออกแบบระบบควบคุมของหัวอานเปนสิ่งที่ทาทายเนื่องจากหลายปจจยั ไดแก ความไม
แนนอนของแบบจําลอง สภาพการใชงานที่มีแรงสั่นสะเทือนจากภายนอก สัญญาณรบกวนที่
เซ็นเซอร และความตองการประสิทธิภาพที่สูง เทคนิคการควบคุมที่ใชกับหัวอานฮารดดิสกใน
ปจจุบัน ไมไดนําสิ่งเหลานี้มาพิจารณาทั้งหมด สงผลใหประสิทธิภาพการควบคุมการเคลื่อนที่
ของหัวอานไมดีเทาที่ควร 
 
             บทความนี้นําทฤษฏกีารควบคุมยอนกลับเชิงปริมาณ (Quantitative feedback theory; 
QFT) มาใชเพือ่การออกแบบระบบควบคมุหัวอานฮารดดิสก QFT เปนเทคนิคการออกแบบเชิง
ความถี่ ที่ไมตองอาศัยแบบจาํลองที่แมนยํา เนื่องจากระบบควบคุมถูกออกแบบมาจากเซตของ
ฟงกชันถายโอน นอกจากนี้เรายังสามารถกําหนดคุณสมบัติดานการลดผลกระทบของการ
ส่ันสะเทือนภายนอก (Disturbance rejection) และคณุลักษณะของการเคลื่อนที่ที่ตองการ 
(Tracking specification) จากการจําลองและการทดลองจริง จะเห็นไดวาระบบควบคุมหัวอาน
ฮารดดิสกนี้ ทาํงานไดอยางมีประสิทธิภาพ 
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