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การเปรียบเทียบค่าความสัมพันธ์ระหว่างปริมาณความชื้นมาตรฐานเปียกกับเวลา   
ของการอบแห้งพริกของตู้อบท้ัง 2 แบบ 

37 

31 พริกแห้งท่ีผ่านการอบแห้งด้วยตู้อบพลังงานแสงอาทิตย์แบบหมุนติดตามดวงอาทิตย ์ 38 

ข-1 วงจรไมโครคอนโทรลเลอร ์ 48 

ข-2 วงจรขับมอเตอร ์ 48 

ค-1 ตู้อบแห้งพลังงานแสงอาทิตย์แบบหมุนตามดวงอาทิตย ์ 50 

ค-2 เซนเซอร์แบบ LDR 50 

ค-3 ชุดไมโครคอนโทรเลอร์และชุดขับมอเตอร ์ 51 

ค-4 ชุดไมโครคอนโทรเลอร์และชุดขับมอเตอร ์ 51 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



ฌ 

 

คําอธิบายสัญลักษณ์ 
 

w� น้ําหนักของน้ําท่ีมีอยู่ภายในเนื้อวัตถุดิบ 
  w� น้ําหนักของเนื้อวัตถุดิบแห้ง 
V� แรงดันเอาต์พุต 
V� แรงดันท่ีป้อน 

R	
� ค่าความต้านทานของ LDR 
  

 


