
 

บทท่ี 1 

บทนํา 

 

1.1 ความเปนมาและความสําคัญของปญหา 
ในปจจุบันปญหาจราจรเปนปญหาใหญของประเทศ เนื่องจากจํานวนรถบนทองถนนมีเพ่ิมข้ึน

อยางตอเนื่อง การควบคุมการจราจรยังไมมีประสิทธิภาพมากเพียงพอ ทําใหเกิดปญหาจราจรติดขัด
อยางตอเนื่อง แมในบางจุดท่ีไมมีรถมาก แตก็ยังมีปญหารถติด เพราะการควบคุมสัญญาณไฟจราจรยัง
ขาดประสิทธิภาพมาก เชน ในบริเวณท่ีเปนสี่แยกมีสัญญาณไฟจราจรติดอยู และสัญญาณไฟจราจร
เหลานั้นจะทํางานตามเวลาท่ีตั้งไว แมบางครั้งท่ีบนถนนอีกฝงไมมีรถ แตฝงท่ีมีรถเปนสัญญาณไฟแดง 
รถก็ตองรอ ดังนั้นถามีระบบสัญญาณไฟจราจรท่ีสามารถตรวจจับไดวาฝงไหนรถเยอะก็จะสามารถชวย
แกปญหาการจราจรไดในระดับหนึ่ง 

 งานวิจัยการตรวจจับรถบนถนนจากภาพนี้จะทําการสรางองคความรูเบื้องตนในการท่ีจะนํา
กลองวงจรปดไปทําหนาท่ีวิเคราะหสภาพจราจรบนทองถนนดวยระบบชาญฉลาดโดยไมจําเปนตองมี
อุปกรณตรวจจับอ่ืน ๆ เขามาชวย ซ่ึงงานวิจัยนี้จะมุงเนนการพัฒนาอัลกอริทึมท่ีจะใชในการตรวจจับ
ภาพรถจากภาพแบบอัตโนมัติ  

การตรวจจับภาพรถบนถนนโดยรับภาพจากกลองและใชคอมพิวเตอรในการประมวลผลเปน
วิธีการท่ีมีพ้ืนฐานจากประสบการณการเรียนรูของคน ความสามารถในการรู เขาใจ และคัดแยก
ความหมายของวัตถุตาง ๆ ภายในภาพของคนถือเปนตัวอยางท่ีแสดงถึงประสิทธิภาพสูงสุดของระบบ
นี้ ถึงแมวากลองสามารถบันทึกภาพไดขอมูลตาง ๆ ท่ีหลากหลาย แตภาพท่ีไดไมสามารถนําขอมูลมา
ใชไดโดยตรงตองอาศัยการกรองขอมูลเพ่ิมเติม ซ่ึงการกรองขอมูลจากภาพรถบนถนนนั้นเปนเรื่องท่ี
คอนขางยุงยากและซับซอนเนื่องมาจากหลายปจจัย เชน การตรวจจับภาพรถบนถนนอยูในสภาวะ
สิ่งแวดลอมกลางแจงมีองคประกอบท่ีซับซอนและไมสามารถควบคุมได ความหลากหลายของรถ ใน
กระบวนการประมวลผลภาพนั้น ใชการประมวลผลคอนขางสูงโดยเฉพาะการตรวจจับภาพรถบนถนน
ซ่ึงตองการการประมวลผลท่ีรวดเร็วโดยใชเวลาในการประมวลผลนอยท่ีสุด 

งานวิจัยนี้นําเสนอการตรวจจับรถบนถนนจากภาพ โดยใชภาพนิ่งท่ีไดจากกลองวงจรปด  
งานวิจัยนี้ไดแบงข้ันตอนในการตรวจจับรถจากภาพเปน 2 ข้ันตอนคือ ข้ันตอนในการสรางสมมติฐาน
วาเปนรถซ่ึงเปนการตั้งสมมติฐานวาบริเวณใดในภาพท่ีมีความเปนไปไดวาจะเปนรถ สําหรับข้ันตอนนี้
จากการปริทัศนวรรณกรรมพบวามีแนวความคิดท่ีมีการนําเสนอเปน 3 แนวความคิดคือ แนวความคิด
ท่ี 1 คือแนวความคิดจากองคความรู ซ่ึงเปนการใชความรูเบื้องตนในการตั้งสมมติฐานวารถอยูบริเวณ
ใดของภาพซ่ึงแนวความคิดนี้มีขอดีคือใชขอมูลของภาพและคุณลักษณะในภาพเปนหลักในการ
ตั้งสมมติฐานทําใหสามารถแยกองคประกอบตาง ๆ ในภาพไดงายข้ึน แตมีขอดอยคือตองใชองค
ความรูทางคณิตศาสตรท่ีซับซอนเพ่ือหาแบบจําลองท่ีใชแทนจุดท่ีคาดวาจะเปนรถ แนวความคิดท่ี 2 
คือแนวความคิดจากมุมมองของภาพแบบสเตอริโอ คือการบันทึกภาพแบบตอเนื่องแลวทําการ
เปรียบเทียบความแตกตางระหวางภาพในแตละเฟรมท่ีบันทึกได แนวความคิดนี้มีขอดีคือไมจําเปนตอง
ใชองคความรูทางคณิตศาสตรท่ีซับซอน แตมีขอดอยคือตองเก็บบันทึกภาพแบบตอเนื่องซ่ึงทําใหตอง
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ใช พ้ืนท่ีในการเก็บบันทึกขอมูลท่ีมากข้ึน และตองใช เวลาในการประมวลผลภาพท่ีนานข้ึน 
แนวความคิดท่ี 3 คือแนวความคิดจากการเคลื่อนท่ี ซ่ึงเปนวิธีท่ีใชตรวจจับรถและอุปสรรค สวน
ข้ันตอนท่ี 2 คือข้ันตอนในการพิสูจนวาเปนรถซ่ึงเปนการพิสูจนจากสมมติฐานท่ีตั้งไววาบริเวณใดใน
ภาพท่ีเปนรถจริง ในการปริทัศนวรรณกรรมพบวามีการนําเสนอแนวความคิดหลัก 2 แนวความคิด คือ 
แนวความคิดในการสรางแผนแบบ และแนวความคิดในการใชรูปรางลักษณะของรถ 

งานวิจัยนี้ไดใชการวิเคราะหองคประกอบหลักแบบสองมิติในข้ันตอนการสรางสมมติฐานวา
เปนรถ ซ่ึงเปนวิธีท่ียังไมมีการนํามาใชในการตรวจจับภาพรถจากภาพ และมีขอดีคือขอมูลท่ีนํามา
วิเคราะหเปนขอมูลท่ีมีขนาดเล็ก ทําใหสามารถประมวลผลภาพไดรวดเร็วยิ่งข้ึน สวนในข้ันตอนการ
พิสูจนวาเปนรถไดใชทฤษฎีเรโชแนนซแบบปรับตัวไดแบบฟซซ่ีซ่ึงมีขอดีคือสามารถปรับคาของระบบ
ไดตลอดเวลา ยิ่งขอมูลท่ีปอนเขาระบบเพ่ิมข้ึนก็จะทําใหระบบมีความสามารถเพ่ิมข้ึน 

 

1.2 วัตถุประสงคการวิจัย 
1.2.1  เพ่ือศึกษาและพัฒนาระบบการตรวจจับรถบนถนนจากภาพ 
1.2.2  เพ่ือเปนแนวทางในการนําภาพจากกลองวงจรปดมาใชในการวิเคราะหการจราจรแบบ

ชาญฉลาด 
1.2.3  เพ่ือพัฒนาระบบวิศวกรรมตนแบบท่ีเหมาะสมตอการประยุกตใชงานจริงไดอยางมี

ประโยชนสูงสุด 
 

1.3 ขอบเขตของงานวิจัย 
1.3.1 พัฒนาระบบการตรวจจับรถจากภาพ โดยใชวิธีการวิเคราะหองคประกอบหลัก 2 มิติ  
1.3.2 พัฒนาระบบการตรวจจับรถจากภาพเพ่ือใหสามารถนับจํานวนรถในภาพได 
 

1.4 ประโยชนที่คาดวาจะไดรับ 
1.4.1 ไดระบบการตรวจจับรถบนถนนจากภาพ 
1.4.2 เพ่ือเปนแนวทางในศึกษาการประมวลผลสัญญาณภาพ 
1.4.3 เพ่ือเปนแนวทางในศึกษาการวิเคราะหสัญญาณจราจร 
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