
 

คําอธิบายสัญลักษณและคํายอ 
 
 x,yf )(  = ภาพระดับเทา 

 x,y)(  = จุดภาพ 

 x,yi )(  = องคประกอบความสวาง 

 x,yr )(  = องคประกอบการสะทอนของแสง 
l  = ระดับเทาของภาพ 
R  =  ระดับสีแดง 
G  =  ระดับสีเขียว 
B  = ระดับสีน้ําเงิน 
H  = คาสีสัน 
S  = ความอ่ิมตัวสี 
V  = ระดับความสวางของสี 
T  = เกณฑของขีดเริ่มเปลี่ยน 

 x,yA )(  = จุดภาพขางเคียง 

 x,yg )(  = ภาพท่ีทําการหาขีดเริ่มเปลี่ยนแลว 
GA  = จีนเนติกอัลกอริทึม 
2DPCA = การวิเคราะหองคประกอบหลักแบบสองมิติ 
A   = เมตริกซของรูปภาพ 
m   = จํานวนแถวของเมตริกซรูปภาพ 
n   = จํานวนหลักของเมตริกซรูปภาพ 
Y   = เมตริกซการฉาย 
X   = เมตริกซหลักท่ีตั้งฉาก 
d   =  จํานวนหลักของเมตริกซการฉาย 

xS   = เมตริกซโควาเรียนซ 

)( xtr S  =  คาตามแนวทแยงมุมของ xS  

tG   = เมตริกซโควาเรียนซของภาพ 

M   = จํานวนของภาพท่ีใชในการฝกสอนระบบ  

jA  = ภาพท่ีใชในการฝกสอนภาพท่ี j   

 

คําอธิบายสัญลักษณและคํายอ (ตอ) 
 
A     = ภาพเฉลี่ยของภาพท่ีใชในการฝกสอนท้ังหมด 
Xopt  = เวกเตอรแถวเดียว 



ฌ 

J(X) = เกณฑผลรวมของการฉาย 
Fuzzy ART  = ทฤษฎีเรโซแนนซแบบปรับตัวไดแบบฟซซ่ี 
F0 = ชั้นในการเตรียมขอมูล 
F1 = ชั้นสําหรับเปรียบเทียบคา 
F2 = ชั้นแขงขันของขอมูล 

kY  = เวกเตอรลักษณะเดน 

jw  = เวกเตอรน้ําหนักประสาท 

α  = พารามิเตอรทางเลือก 
β  = พารามิเตอรการเรียนรู 
ρ  = พารามิเตอรสอดสอง 
j  = จํานวนหมวดหมู 

)(YjT  = ฟงกชันทางเลือก 

∧  = ตัวโอเปอรเรเตอรฟซซ่ีแอนด 
MSE = คาความผิดพลาดกําลังสองเฉลี่ย 
ACC = คาความแมนยําของระบบ 
TPR  = คาอัตราการตรวจจับภาพรถท่ีพบวาเปนภาพรถถูกตองตามจริง 
FPR = คาอัตราความผิดพลาดท่ีระบบคัดแยกไดวาเปนภาพรถแตสถานะจริงไมใชภาพรถ 
TP = ภาพท่ีสถานะจริงเปนภาพรถและคัดแยกไดวาเปนภาพรถ 
TN = ภาพท่ีสถานะจริงไมเปนภาพรถและคัดแยกไดวาไมเปนภาพรถ 
FN = ภาพท่ีสถานะจริงเปนภาพรถและคัดแยกไดวาไมเปนภาพรถ 
FP = ภาพท่ีสถานะจริงไมเปนภาพรถแตคัดแยกไดวาเปนภาพรถ 
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